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ONSOZ

Tiirkge

Onso6z

Kullanim Kilavuzu

/N

Uyari

Sistem tesis edilip devreye alinmadan 6nce donanimin tzerinde bulunan bitin
uyari etiketleri de dahil olmak Uzere emniyet talimatlari ve uyarilar dikkatlice
okunmalidir. Uyar etiketlerinin okunabilir durumda muhafaza edilmesini
saglayiniz ve eksik ya da hasar goren etiketleri yenileriyle degistiriniz.

MICROMASTER dokimani g ayri seviyede olusturulmustur:

¢

Sistem Kurulum Kilavuzu

Sistem Kurulum Kilavuzu, MICROMASTER 420 cihazinin kullanim maksadiyla
kurulmasi ve ayarlarinin yapilabilmesi icin gereken batin temel bilgilere hizli bir
sekilde erigebilmenizi saglamak amacini tagimaktadir.

Calistirma Talimatlan

Calistirma Talimatlari, MICROMASTER 420 cihazinizin kurulmasi ve ¢alistiriimasina
yonelik ayrintili bilgileri icermektedir. Calistirma Talimatlarinda, ayrica
MICROMASTER 420 fonksiyonlarini 6zellestirmek i¢in kullanilan parametrelerin
ayrintih agiklamalarina da yer verilmistir.

Referans Kilavuzu )
Referans Kilavuzunda, MICROMASTER 420 Invertere iligkin bittin teknik konular
hakkinda ¢ok detayl bilgiler yer almaktadir.

MICROMASTER 420 yayinlari hakkinda ve MICROMASTER Uriin yelpazesine iligkin
diger yayinlar hakkinda daha ayrintili bilgi edinmek igin litfen bulundugunuz bélgedeki
Siemens Bayisine ugrayiniz ya da Web Sitesi: http://www.siemens.de/micromaster’i
ziyaret ediniz.
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Tanimlar ve Uyarilar

A Tehlikeli

Bu dokiimanda ve urln uyari etiketlerinde yer alan hususlarin amacina yénelik
olarak “Tehlikeli” ibaresi, gerekli 6nlemler alinmadigi takdirde 6lum, ciddi sekilde
yaralanmalar ya da cihazlarin blyilk hasarlar gérmesine neden olacak sonuglarin
dogabilecegini belirtir.

AN

Bu dokimanda ve Urln uyari etiketlerinde yer alan hususlarin amacina yonelik
olarak “Uyar1” ibaresi gerekli dnlemler alinmadigi takdirde 6lum, ciddi sekilde
yaralanmalar ya da cihazlarin buyuk hasarlar gérmesine neden olacak sonuglarin
dogabilecegini belirtir.

i i: Dikkat

Bu dokimanda ve urin uyari etiketlerinde yer alan hususlarin amacina yénelik
olarak “Dikkat” ibaresi, gerekli 6nlemler alinmadigi takdirde kiglk yaralanmalar
veya malzeme hasarlarina neden olacak sonuglarin dogabilecegini belirtir.

Not

Bu dokimanda yer alan hususlarin amacina yénelik olarak “Not” ibaresi altinda
artnle ilgili Bnemli bilgiler agiklanmakta ya da dokimanin ilgili kisminin énemi
vurgulanmaktadir.

Kalifiye Personel

Bu kullanim kilavuzunda ve Urin etiketlerinde yer alan hususlarin amacina
yonelik olarak “Kalifiye Personel” ibaresi, donanimin kurulumunu, montajini, yol
verme ve c¢alistirma yontemleriyle birlikte ortaya ¢ikabilecek riskleri bilen sahis
anlamina gelmektedir..

S6z konusu sahis asagida belirtilen 6zelliklere sahip olmalidir:

1. Ongériilen emniyet ydntemlerine uygun sekilde, donanimin ve devrelerin
enerjisini vermek, enerjisini kesmek, temizlemek, topraklamak ve ariza
onarimlarinda etiketlemek Gzere egitiimis ve yetkili kiinmig olmaldir.

2. Ongorllen emniyet ydntemlerine uygun sekilde, koruyucu donanimin gerekli
bakimini ve kullanimini yapacak sekilde egitilmis olmalidir.

3. Ik yardim uygulamalari konusunda egitiimis olmalidr.

Yalnizca amacina yonelik olarak kullaniniz

Donanim, yalnizca kullanim kilavuzunda belirtilen amag dogrultusunda ve Siemens
tarafindan énerilen ve onaylanan cihazlar ve devre elemanlariyla birlikte kullanilabilir.

irtibat adresi

Bu kilavuzu okurken yanitlanmasi istenen sorular ve karsilagilan sorunlar igin lGtfen
kilavuzun arka kisminda bulunan formu kullanarak ilgili Siemens birosuna basvurunuz.
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Emniyet Talimatlari

Asagdida yer alan Uyarilar, Dikkat Edilecek Hususlar ve Notlar kendi emniyetinizi
saglamanin yani sira donanimin ve donanima bagli makinelerdeki elemanlarin hasar
gormesini dnleme amacini da tasimaktadir. Bu bolimde, Genel Hususlar, Nakliye &
Depolama, Devreye Alma, Calistirma, Onarim ve S6kme & Kullanim Digi Birakma
bagliklari altinda siniflandirilan, genel olarak MICROMASTER 420 inverterlerle ilgili
islemlere yonelik Uyarilar, Dikkat Edilecek Hususlar ve Notlar listelenmektedir.

Ozel islemlere iliskin Ozel Uyarilar, Dikkat Edilecek Hususlar ve Notlar, ilgili bolimlerin
baslangicinda listelenmekte ve bu bdlimler boyunca kritik noktalarda tekrarlanip ilave
bilgilerle tamamlanmaktadir.

Kendi can giivenliginizi yakinen ilgilendirdiginden ve MICROMASTER 420
inverterinizin ve ona baglayacaginiz donanimin kullanim émriiniin uzamasinda
katkida bulunacagindan, liitfen verilen bilgileri dikkatlice okuyunuz.

Genel Hususlar

A Uyarilar

¢ Bu donanim, blinyesinde tehlikeli gerilim seviyeleri bulundurmakta ve riskli
sonuglar dogurabilecek dénen mekanik pargalara kumanda etmektedir. Bu
kullanim kilavuzunda yer alan Uyarilarin g6z ardi edilmesi veya talimatlara
uyulmamasi neticesinde can kaybi, ciddi sekilde yaralanmalar ya da
cihazlarin hasar gérmesiyle sonuclanacak olaylar s6z konusu olabilir.

+ Bu donanim Uzerinde, sadece bu konuda yeterli egitim goéren ve bu kilavuzda
yer alan, sistemle ilgili tim glvenlik uyarilarini, kurulum, ¢alistirma ve bakim
yontemlerini bilen kalifiye sahislar ¢alismalidir. Bu donanimin, basaril ve
emniyetli bir sekilde ¢alistirilabilmesi, sistemin uygun bicimde kurulmasina,
calistirlmasina ve bakimlarinin yapilmasina baghdir.

¢ Elektrik soku riski. Donanimin enerijisi kesildikten sonra DC bag
kondansatdrleri bes dakika sureyle sarjli durumda kalmaktadir. Enerji
kesildikten sonra donanimin ilk 5 dakikalik siire zarfinda agilmasina izin
verilmemelidir.

A Dikkat

¢ Cocuklarin ve yetkisiz kisilerin, donanima ulasmasina ya da yaklasmasina
izin verilmemelidir!

¢ Budonanim, sadece imalatgi firma tarafindan belirtilen amaclara hizmet
edecek sekilde kullanilabilir. Firmanin onayi alinmaksizin yapilacak tadilatlar
ve imalatgl firma tarafindan satilmayan ya da tavsiye edilmeyen yedek
parcalarin ve aksesuarlarin kullaniimasi yanginlara, elektrik soklarina ve
yaralanmalara neden olabilir.

Notlar

¢ Bu Sistem Kurulum Kilavuzunu, donanimin yakininda bulundurunuz ve batin
kullanicilarin edinebilmelerini saglayiniz.

¢ Enerjili donanim Uzerinde 6lgim ve test islemleri yapilmasi gerektiginde,
Guvenlik Kodu VBG 4.0 yonetmeliklerine, 6zellikle § 8 “Enerjili Pargalar
Uzerinde Calisilirken izin Verilen Sapmalar” kisminda belirtilen kurallara
uyulmahdir. Calismalar esnasinda uygun elektronik aletler kullaniimalidir.

¢ Herhangi bir kurulum veya devreye alma islemine baslamadan énce
donanimin Uzerine yapistiriimis olan etiketler de dahil olmak tizere bitin
emniyet talimatlari ve uyarilar okunmalidir. Uyari etiketlerini daima okunabilir
durumda muhafaza ediniz ve eksik ya da hasar goren etiketlerin
degistiriimesini saglayiniz.

MICROMASTER 420 Caligtirma Talimatlari 7
6SE6400-5AA00-0BPO



ONSOZ

Tiirkge

Nakliye & Depolama

A Uyarilar

L

Donanimin etkin ve emniyetli bir sekilde galisabilmesi igin nakliye depolama,
kurma ve montaj islemlerinin dogru bigcimde uygulanmasinin yani sira
¢alisma ve bakim islemlerinin de dikkatlice gergeklestiriimesi bliylik énem
tasimaktadir.

A Dikkat

L

Nakliye ve depolama suresince inverteri, fiziki soklara ve titresimlere karsi
koruyunuz. Ayrica, donanimin suya (yagmur) ve asiri sicakliklara maruz
kalmamasina da dikkat ediniz. (bkz. Sayfa 95'deki tablo).

Devreye Alma

A Uyarilar

L

Cihaz/sistem Uzerindeki ¢galismalarin kalifiye olmayan bir personel
tarafindan gerceklestiriimesi ya da uyarilarin goéz ardi edilmesi, ciddi sekilde
yaralanmalara veya malzemenin ciddi bicimde hasar gérmesine neden
olabilir. Cihaz/sistem Uzerindeki islemler, sadece Urtiniin kurulumu, tesisi,
devreye alinmasi ve ¢alistiriimasi konularinda egitim géren kalifiye personel
tarafindan uygulanmalidir.

Sadece kalici olarak tesis edilen enerji besleme baglantilarina izin
verilmektedir. Bu donanim topraklanmalidir (IEC 536 Sinif 1, NEC ve
uygulanabilirligi olan diger standartlar).

Artik akimla galisan bir koruma cihazinin (RCD) kullaniimasi gerekiyorsa, bu
cihaz bir RCD tip B olmalidir.

EMC filtreleri takilmis, Ug fazli enerji beslemesine sahip makineler, bir ELCB
(Earth Leakage Circuit-Breaker (Toprak Kagagi Devre Kiricisi) — bkz DIN
VDE 0160, béliim 6.5) Gzerinden enerji besleme devresine baglanmamalidir
inverter devrede olmasa dahi asagida belirtilen terminallerde tehlikeli
seviyede gerilim olabilir:

- glic besleme terminalleri L/L1, N/L2, L3.

- motor terminalleri U, V, W, DC+, DC-

A Dikkat

inverterin diizgiin sekilde calismasini engelleyen endiiktif ve kapasitif parazit
olusumunu énlemek igin inverter gii¢, motor ve kumanda kablolari baglantisi,
sayfa 25’deki Sekil 2-4’de goésterildigi gibi yapiimalidir.

MICROMASTER 420 Caligtirma Talimatlari
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Calistirma

A Uyarilar

MICROMASTERS cihazlari yliksek voltaj seviyelerinde galismaktadir.
Elektrikli cihazlari galistirirken, tehlikeli seviyedeki voltajlarin donanimin belirli
kisimlarina uygulanmasi kacinilmazdir.

Kumanda donaniminin bitliin ¢calisma konumlarinda, EN 60204 IEC 204
(VDE 0113)’e uygun Acil Durum Devreden Cikarma diizenekleri daima aktif
durumda kalmalidir. Acil Durum Devreden Cikarma diizeneginin, aktif
olmamasi durumunda donanimin kontrolstiz ve istenmeden devreye
girmesine izin verilmemelidir.

Kumanda donaniminda olugabilecek arizalar, biyik boyuttaki malzeme
hasarlarina veya ¢ok agir bicimde yaralanmalara neden olabilir (yani, arizalar
¢ok ciddi sonuglar dogurabilecek kapasitededir). Bir ariza olustugunda dahi
ilave harici dnlemler alinmali veya donanimin emniyetli sekilde ¢alismasini
garanti ve temin etmek Uzere gesitli diizenekler kurulmalidir (6rnegin,
sistemden badimsiz sinirlama anahtarlari, mekanik kilitler vb.).

Belirli parametre ayarlari, besleme enerjisinde kesilmeye neden olan bir
arizadan sonra inverterin otomatik olarak devreye girmesine neden
olabilmektedir.

Bu donanim, UL508C bdlim 42’de belirtilen kosullari karsilayan motor dahili
asiri yuk koruma fonksiyonuna sahiptir. P0610 ve P0335’e bakiniz. Motor
asiri yuk korumasi, sayisal bir girdi vasitasiyla harici bir PTC kullaniimasi
suretiyle de temin edilebilmektedir.

Bu donanim, zaman gecikmeli bir sigorta tarafindan korunmasi kosuluyla,
230/460V’luk maksimum bir voltaj degeri icin en fazla 10,000 simetrik amper
(rms) besleme kapasitesine sahip bir devrede kullanima uygundur (bkz.
Sayfa 93'deki Tablo)

Bu donanim bir “acil durdurma mekanizmasi” olarak kullaniimamalidir. (bkz.
EN 60204, 9.2.5.4)

Onarim

A Uyarilar

L

Donanim Gzerindeki onarim iglemleri yalnizca Siemens Servisi, Siemens
tarafindan yetki verilen onarim merkezleri ya da bu kilavuzda yer alan
bittn uyarilari ve galistirma yontemlerini tam olarak bilen kalifiye personel
tarafindan gerceklestirilmelidir.

Arizall pargalar veya devre elemanlari, ilgili yedek parca listesinde belirtilen
parcalarla degistiriimelidir.

Donanimi onarim maksadiyla agmadan énce gli¢ kaynagini devreden
ayiriniz.

Sokme & Kullanim Disi Birakma

Notlar

¢

inverter ambalajinin tekrar kullaniimasi miimkiindiir. Ambalaji gerektiginde
ileride kullanmak lizere saklayiniz ya da imalatgi firmaya geri gonderiniz.
Sokulmesi kolay vidalar ve yayli tip konnektérler, Gnitenin elemanlarina kadar
sokulebilmesine olanak tanimaktadir. Bu pargalari, geri dénisim ¢evrimine
sokabilir, bélgesel atik-imha kurallarina uygun sekilde kullanim digi
birakabilir ya da imalat¢i firmaya geri génderebilirsiniz.

MICROMASTER 420 Caligtirma Talimatlari 9
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Genel Ozet

Bu Bolum Asagidaki Konulari Kapsamaktadir:
MICROMASTER 420 Urin yelpazesinin dnemli 6zellikleri.

1.1 MICROMASTER 420 ... e et e e e e e e e e e e e e et e e e eaa e e aeanaans
1.2 OZEIKIET .ottt et et et e et et eree e et e e e e e et e et e et renere e

MICROMASTER 420 Caligtirma Talimatlari
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1.1

1.2

MICROMASTER 420

MICROMASTER 420 cihazlari, tg¢ fazli AC motorlarin devirlerini kontrol etmek igin
kullanilan bir dizi frekans inverterleridir. 120 W’k tek fazli giristen 11 kW’lik Ug fazh girise
kadar degisik 6zellikte gesitli modelleri mevcuttur.

inverterler, mikro iglemciler tarafindan kontrol edilen ve teknoloji harikasi Yalitilmis iki kutuplu
Gegit Devreli Transistor (IGBT) teknidini kullanmaktadirlar. Bu 6zellik onlari glvenilir ve gok
yonli yapmaktadir. Frekansi degistirilebilen 6zel bir pals genisligi modulasyon ydntemi
sayesinde motorlarin sessizce galismasi saglanmaktadir. Genis ¢apli koruma fonksiyonlari,
inverter ve motorun mikemmel sekilde korunmasini saglamaktadir.

Fabrika ayarli MICROMASTER 420, basit motor kontrol uygulamalarinin genis bir bélima
icin idealdir. MICROMASTER 420, ayrica kapsamli parametre listesi lizerinden daha
gelismis motor kontrol uygulamalari igin de kullanilabilir.

MICROMASTER 420, “Otomasyon Sistemleriyle” bittinlesik uygulamalarda
kullanilabilecegi gibi “tek Unitelik” uygulamalarda da kullanilablir.

Ozellikler

Temel Ozellikler

Kolay kurulum, parametrelendirme ve devreye alma

Kumanda sinyalleri igin hizlica tekrarlanan yanitlama siresi

En genis uygulama alanlari konfiglirasyonunu mimkdn kilan blyiik boyutlu parametre menzili
Basit kablo baglantisi

Oldukca esnek konfigirasyon igin moduler tasarim

Gurilth seviyesi disuk motor isletimi igin yiksek anahtarlama frekanslari

PC isletimleri, Ana Operator Panosu (BOP), Gelistirilmis Operator Panosu (AOP) ve
Profibus lletisim Modilu igin harici istege bagl 6zellikler

* & 6 &6 & o o

Performans Ozellikleri

+ Gelismis dinamik yanitlama karakteristigi ve motor kontrolU igin Aki Akim KontrolU
(FCC)

+ Devre kesme rolesi bulunmayan mekanizmalarla birlikte kullanim igin Hizlh Akim
Sinirlandirmasi (FCL)

Yapisinda bulunan DC enjeksiyon freni

Frenleme performansini arttiran Bilesik Frenleme

Programlanabilen dizeltme fonksiyonlu hizlandirma/yavaslatma sireleri

Orantili, buttnlesik (Pl) kontrol devresi fonksiyonunu kullanan kapali devre kontroli

* & o o

Koruma Ozellikleri

+ Motor ve inverter igin tam koruma

Yuksek voltaj/disik voltaja kargl korumasi
inverter icin yiiksek sicaklik korumasi
Topraklama hatasina karsi koruma

Kisa devreye karsi koruma

’t termal motor korumasi

* & & o o
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2. KURULUM Ttirkce

Kurulum

Bu Bolum asagidaki konulari kapsamaktadir:

¢ Kurma igslemlerine iliskin genel bilgiler

inverterin boyutlari

+ Elektro Manyetik Parazit (EMI) etkilerini minimuma indirgemek tzere kablo ¢ekimine
iliskin ip uglari

¢ Elektrik donaniminin kurulumuna iliskin ayrintilar

*

D I € 1Y o oY I o T U ] = | O UR 18

2.2 Ortam S1CaKIGI KOSUIIAIT ........eiiii e e e 19

2.3 MeKaNiK KUMUIUM ... .ouiiiiiiiiiieeieeeeeeeeee et e e e e e e e e e e e e e e e e e 20

2.4 Elektrik Donaniminin KUFUIUMU..........eeeiiiiiiiiiiieeeeee e a e 21
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2. KURULUM

Tlrkce

A Uyarilar

L

Cihaz/sistem uzerindeki calismalarin kalifiye olmayan bir personel tarafindan
gerceklestiriimesi ya da uyarilarin géz ardi edilmesi, ciddi sekilde yaralanmalara
veya malzemenin ciddi bigimde hasar gérmesine neden olabilir. Cihaz/sistem
Uzerindeki islemler, sadece Urinin kurulumu, tesisi, devreye alinmasi ve
calistirlmasi konularinda egitim géren kalifiye personel tarafindan uygulanmalidir.
Sadece kalici olarak tesis edilen enerji besleme baglantilarina miisaade edilir. Bu
donanim topraklanmalidir. (IEC 536 Sinif 1, NEC ve uygulanabilirligi olan diger
standartlar).

Artik akimla galisan bir koruma cihazinin (RCD) kullaniimasi gerekiyorsa, bu cihaz
bir RCD tip B olmalidir.

EMC filtreleri takilmis, G¢ fazli enerji beslemesine sahip makineler, bir ELCB (Earth
Leakage Circuit-Breaker (Topraklama Kagagi Devre Kiricisi) — EN 50178 bolim
5.2.11.1) Gizerinden enerji besleme devresine baglanmamalidir.

inverter devrede olmasa dahi asagida belirtilen terminallerde tehlikeli seviyede
gerilim olabilir:

- gu¢ besleme terminalleri L/L1, N/L2, L3.

- motor terminalleri U, V, W, DC+, DC-

Herhangi bir kurulum islemine baslamadan dnce Uniteyi devreden ¢ikardiktan sonra
Unitenin desarj olabilmesi icin 5 dakika bekleyiniz.

A Dikkat

inverterin diizgiin sekilde galismasini engelleyen endiktif ve kapasitif parazit
olusumunu engellemek igin inverter glii¢, motor ve kumanda kablolari baglantisi, sayfa
25'deki Sekil 2-4’de gosterildigi gibi yapilmalidir.

2.1 Genel Hususlar

Bir Depolama Periyodu Sonrasinda Sistem Kurulumu

Uzun bir depolama periyodundan sonra inverterde bulunan kondansatdrler yenilenmelidir.
Uygulanmasi gereken islemler asagida belirtiimistir.

Depolama periyodu | Uygulanmasi gereken iglem Hazirlik Siiresi

1yil veyadaha az | Yenileme iglemi gerekmez Hazirlk yok

Tila2yil

Calistir komutunu vermeden 6nce inverter enerji 1 saat
beslemesini 1 saat siireyle agik durumda muhafaza ediniz

2ila3yil

< Degisken AC gug¢ kaynagi kullaniniz 2 saat
2 30 dakika sureyle giris voltajinin %25’ini tatbik ediniz
< Bir sonraki 30 dakikalik periyot icin voltaji %50 arttiriniz
2 Bir sonraki 30 dakikalik periyot icin voltaji %75 arttiriniz
2 Bir sonraki 30 dakikalik periyot igin voltaji %100 arttiriniz
M inverter galistir sinyalini almaya hazirdir

3 yil ve Uzeri

2 Degisken AC gu¢ kaynagi kullaniniz 8 saat
< 2 saat sireyle giris voltajinin %25'ini tatbik ediniz.

2 Bir sonraki 2 saatlik periyot i¢in voltaji %50 arttiriniz
2 Bir sonraki 2 saatlik periyot i¢in voltaji %75 arttiriniz
< Bir sonraki 2 saatlik periyot icin voltaji %100 arttiriniz
inverter galigtir sinyalini almaya hazirdir

MICROMASTER 420 Caligtirma Talimatlari 18
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2.2

2. KURULUM Ttirkce

Ortam Calisma Kosullari
Sicaklik
Minimum c¢alisma sicakhgi = -10°C
Maksimum ¢alisma sicakhgi = 50°C
Nem Menzili
95% yogusmaz
Rakim
inverter, rakimi > 1000 m, olan bir mevkiye yerlestirilecekse anma degerinin disirilmesi
gerekir.
(MM420 Referans Kilavuzuna basvurunuz)
Sok
inverteri yere diigsirmeyiniz ya da ani soklara maruz birakmayiniz.
Titresim

inverteri, siirekli titresime maruz kalabilecegi bir alana yerlestirmeyiniz.
Elektro Manyetik Radyasyon

inverteri elektro manyetik radyasyon kaynaklarinin yakinina yerlestirmeyiniz.
Atmosferik Kirlenme

inverteri, toz agindirici gazlar vb. gibi atmosferik pislikler igeren ortamlara
yerlestirmeyiniz.

Su
inverteri, su etkisine maruz kalma riskleri yiiksek alanlara yerlestirmeyiniz (érnegin,
Uzerlerinde yogusma olabilecek borularin arkasina yerlestirmeyiniz). Ayrica, asiri
miktarda nem ve yogusma olusabilecek mevkilere de yerlestirmeyiniz. IP54 ve IP56
Uniteleri, ilave koruma saglamaktadir.

Asiri Isinma

Optimum sogutmanin saglanabilmesi igin inverteri, disey konumda monte ediniz. Yatay
konumdaki montaj durumlarinda ilave havalandirma gerekebilir.

inverter hava kanallarinin ttkanmamasina 6zen gosteriniz. inverterin (st ve alt
kisimlarinda 100 mm bosluk birakiniz.

MICROMASTER 420 Caligtirma Talimatlari
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2. KURULUM

Tlrkce

2.3

Mekanik Kurulum

Uyari

BU DONANIM TOPRAKLANMALIDIR.

¢

inverterin emniyetli sekilde galisabilmesini saglamak igin cihaz, bu calistirma talimatlarinda
belirtilen uyarilar titizlikle takip eden kalifiye personel tarafindan kurulmali ve devreye alinmalidir.

El aletlerinin dogru sekilde kullanimi ve personel koruyucu donanima iligkin ilgili ydnetmeliklerin
yani sira tehlikeli gerilim seviyelerinde sistem kurulumlari hakkindaki genel ve bélgesel kurulum ve

emniyet kurallarina (6rnegin, EN 50178) 6zellikle dikkat ediniz.

inverter, devre diginda olsa dahi ana akim sebeke girisi ve motor terminallerinde tehlikeli gerilim
seviyeleri bulunabilmektedir. Herhangi bir kurulum islemine baslamadan énce, cihazi devreden
cikardiktan sonra nitenin desarj olabilmesi icin 5 dakika bekleyiniz.

Cerceve Ebadi A:

&

 m—

=N

160 mm

/%,
SSTmm
0.22"

[

160 mm

Cercgeve Ebadi B:

] N i M4.8 mm T
0.19"
: by
Imm U 202 mm 174 mm
‘ 7.95" 6.85"
[
(
- E | o -
\ 149 mm | \ 172 mm \ [ 138mm
| 5.87" | | 6.72" | 5.43"
Cerceve Ebadi C:
= 1 @
) a M 5.5 mm
0.22"
]
H D245 mm
9.65"
i ]
q
8 &
=L
| 185 mm | 195 mm | 174 mm
| 7.28" ‘ | 7.68" | 6.85"
Sekil 2-1 MICROMASTER 420 Delik Plani
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204 mm
8.03"

2 adet M4 civata

2 adet M4 somun

2 adet M4 rondela ile
montaj

Rondelalar takili halde
stkma torku (Uniteyi
kabine):2.5 Nm

DIN rayina baglanti

4 adet M4 civata

4 adet M4 somun

4 adet M4 rondela ile
montaj

Rondelalar takili halde
stkma torku (Uniteyi
kabine): 2.5 Nm

4 adet M5 civata
4 adet M5 somun
4 adet M5
rondela ile
montaj

Rondelalar takili
halde sikma
torku (Uniteyi
kabine): 3 Nm
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2. KURULUM

Tlrkce

2.4 Elektrik Donaniminin Kurulumu

Uyari

BU DONANIM TOPRAKLANMALIDIR.

+ inverterin emniyetli sekilde calisabilmesini saglamak igin cihaz, bu calistirma
talimatlarinda belirtilen uyarilar titizlikle takip eden kalifiye personel tarafindan
kurulmali ve devreye alinmalidir.

¢ El aletlerinin dogru sekilde kullanimi ve personel koruyucu donanima iligkin ilgili
yonetmeliklerin yani sira tehlikeli gerilim seviyelerinde sistem kurulumlari hakkindaki
genel ve bdlgesel kurulum ve emniyet kurallarina (6rnegin, EN 50178) 6zellikle
dikkat ediniz.

¢ inverter, devre disinda olsa dahi ana akim sebeke girisi, DC ve motor
terminallerinde tehlikeli gerilim seviyeleri bulunabilmektedir. Herhangi bir kurulum
islemine baslamadan dnce, cihazi devreden ¢ikardiktan sonra Unitenin desarj
olabilmesi igin 5 dakika bekleyiniz.

¢ inverterlerin yan yana monte edilmeleri miimkiindiir ancak, st tiste yerlestirildikleri
takdirde aralarinda 100mm’lik (3.94 in¢) aralik birakilmalidir.

241 Genel Hususlar

A o

inverter daima topraklanmalidir. inverter, dogru sekilde topraklanmadidi takdirde,
inverterin binyesinde 6limcul olabilecek oldukga tehlikeli kosullar olusabilir.

Topraklanmamisg (IT) gii¢ kaynaklariyla calistirma

MICROMASTER, topraklanmamis guc¢ kaynaklariyla galisabilir ve giris fazlarindan birisi
sasiyle kisa devre olsa dahi ¢calismaya devam eder. Cikis fazlarindan birisi sasiyle kisa
devre oldugu takdirde MICROMASTER devre kesme rélesi devreyi acar ve ekranda
FO001 ariza kodu okunur.

Topraklanmamis gu¢ kaynaklari kullanildidi takdirde, tnitenin igindeki Y’ kondansatorin
sokulmesi gerekecektir. Bu kondansatéri sdkme yontemi, E ve F eklerinde agiklanmistir.

Artik akim diizenegiyle (RCD) ile ¢calistirma

Bir CD (ELCB veya RCCB olarak da adlandirilir) takildigi takdirde, MICROMASTER
inverterler asagida belirtilen kosullarin saglanmasi kaydiyla devre kesme rolesi aktif hale
gelmeksizin ¢calismaya devam edecektir:

]
]
]
]
|

Bir B tipi RCD kullanilirsa.

RCD’nin devre kesme siniri, 300mA ise.

Gig kaynaginin nétir hatti topraklanmigsa.

Her RCD sadece bir inverteri besliyorsa.

Cikis kablolari, 50m’den (blendajli) ya da 100m’den (blendajsiz) daha kisaysa.

MICROMASTER 420 Caligtirma Talimatlari 21
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2. KURULUM Ttirkce

Uzun Kablolarla Kullanilmasi

/N

2.4.2

/N

/A

Dikkat

Kumanda gl¢ kaynagi ve motor kablolari, ayri ayri ¢ekilmelidir. Bunlari, ayni kablo
borusundan/ana hat kablosundan beslemeyiniz. Invertere baglanmis olan kablolarda
asla yUksek voltaj yalitim test cihazi kullanmayiniz.

Kablo boyu, blendajli kablolar icin 50m, blendajsiz kablolar i¢cin 100m’ye kadar olan kablo
devrelerinde butin inverterler tam kapasiteyle caligirlar.

Gug kaynagi ve motor baglantilar

Uyari

¢ Unitenin baglantilarini yaparken ya da degistirirken ana sebeke elektrik beslemesini
yalitiniz.

¢ Motorun dogru besleme voltajina ayarlandigindan emin olunuz: tek / t¢ fazli 230
V’la galisan MICROMASTER'lar ¢ faz 400 V’luk gii¢ kaynagina baglanmamalidir.

+ Senkron makineler baglanirken ya da birkag motor, paralel olarak baglanirken,
inverter voltaj/frekans kontrol karakteristigiyle ¢alistirimalidir (P1300 = 0, 2 veya 3).

Dikkat

Gug kaynagdi ve motor kablolari, ilgili terminallere baglandiktan sonra Uniteye eneriji
vermeden 6nce kuplaj kapaklarinin yerlerine uygun sekilde yerlestirildiginden emin
olunuz!

Notlar

¢ Gulg kaynagi ile inverter arasina, 6ngérilen akim degerlerine sahip devre
kiricilarin/sigortalarin baglandigindan emin olunuz (bkz. Sayfa 93’deki tablo).

¢ Sadece Sinif 1 60/75°C’lik bakir tel kullaniniz (UL standartlarini karsilamak tizere).
Glg besleme terminalleri icin sikma torku degeri 1.1 Nm’dir.

¢ Glg besleme terminal vidalarini sikmak igin 4-5mm’lik yildiz uglu tornavida
kullaniniz.

Gii¢ besleme ve motor terminallerine erigim

MICROMASTER 420 inverter iizerinde bulunan gii¢ besleme ve motor termilnallerine
erisim yontemi, B ve C Eklerinde yer alan sekillerde gosterilmistir. Litfen, bu kilavuzun
arka kapaginin i¢ kismindaki Gu¢ Besleme Terminal baglantilari ile Kumanda Terminal
baglantilarini gésteren fotograflara bakiniz.

Terminalleri agida ¢ikarmak Uzere kapaklar sékildikten sonra gu¢ ve motor
baglantilarini, bir sonraki sayfada gosterilen sekilde baglayiniz.

MICROMASTER 420 Caligtirma Talimatlari 22
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2. KURULUM
L3
N/L2
L/L1
PE
Sekil 2-2 MICROMASTER 420 Baglanti Terminalleri
L3
— 12
—— U1
——— N
OPTIONAL
FILTER
CONTACTOR (Class B only) MICROMASTER MOTOR
FUSE
o —o 5 o
PE
SINGLE PHASE T
T <@
——— 3 TYPICAL INSTALLATION
——— 12
@ L1
OPTIONAL
CONTACTOR FILTER MICROMASTER MOTOR
FUSE — A
— —
1
PE
THREE PHASE )
T ®

Sekil 2-3 Motor ve Gii¢ besleme baglantilari
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2. KURULUM Ttirkce

243 Elektro Manyetik Parazitin (EMI) Onlenmesi

inverterler, yiiksek seviyede elektro manyetik parazit olusumu beklenen endiistriyel
ortamlarda ¢alismak lizere tasarlanmislardir. Genellikle, cihazin kurulumu basarili bir
sekilde yapildigi takdirde cihazin emniyetli ve sorunsuz bir sekilde galismasi
saglanmaktadir. Sorunlarla karsilasirsaniz, asagida belirtilen islemleri uygulayiniz.

Yapilacak islemler

+ Cihazin kabini igerisinde bulunan biitiin donanimin, kisa ve kalin kesitli bir topraklama
kablosunu ortak bir yildiz baglanti noktasina ya da baraya baglamak suretiyle uygun
sekilde topraklanmasini saglayiniz.

¢ invertere baglanmis olan herhangi bir kumanda donaniminin da (PLC gibi) invertere
uygulanan sekilde kisa ve kalin kesitli bir kabloyla ayni toprak hattina ya da yildiz
baglanti noktasina baglandigindan emin olunuz.

+ Kumanda edilen motorlardan gelen topraka dénls hattini, dogrudan ilgili inverter
Uzerindeki topraklama baglantisina (PE) baglayiniz.

¢ Yiksek frekanslarda daha diisiik empedans degerlerine sahip olduklarindan yassi
iletkenler tercih edilmektedir.

¢ Blendajsiz kablolarin mimkiin oldugunca kisa olmasina dikkat ederek kablo uglarini
diizgiince sonlandiriniz.

¢ Gerektiginde 90°lik dik agilarda ayri ana hat devreleri kullanarak, kumanda kablolarini
gug¢ baglantilarindan mimkun oldugunca ayiriniz

¢ Muimkuin oldugu takdirde, kumanda devresine ait baglantilarda blendajli kablolar
kullaniniz.

¢ Cihazin kabini igindeki kontaktorlerin, bobinlere DC kontaktérler igin volan tipi diyotlar,
AC kontaktorler icin R-C bastiricilar takmak suretiyle bastirildigindan emin olunuz.
Varistor tipi bastiricilar da oldukga verimlidirler. Bu husus, kontaktorlerin inverter rélesi
tarafindan kumanda edildigi durumlarda 6nem kazanmaktadir.

+ Motor baglantilari icin blendajli ve zirhli baglantilar kullaniniz ve blendaiji, kablo
kelepceleri vasitasiyla her iki ucundan topraklayiniz

A Oyart

inverter diizenekleri kurulurken giivenlik yénetmeliklerine harfiyen uyulmalidir!

MICROMASTER 420 Caligtirma Talimatlari 24
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2. KURULUM Ttirkce

N

Sekil 2-4 Elektro Manyetik Parazit Etkilerini minimuma indirgemek Uzere kablo ¢ekimine iligkin ip

uclari
No Yukaridaki sekillerin anlami
1 Ana sebeke girisi
2 Kumanda kablosu
3 Motor kablosu
4 Ayakizi filtresi
5 Metal arka plaka
6 Motor ve kumanda kablosu blendajlarini, metal arka plakaya sikica tespit
etmek icin uygun klipsler kullaniniz
Not

Motor ve kumanda kablolarinin blendajlama 6zelligini arttirmak igin istege bagli Glend
Plakasi kullanilabilir (Sekil 2-4'de gbsterilmemistir).
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3. DEVREYE ALMA Uluslararasi ingilizce

Devreye Alma

Bu Bolum asagidaki konulari kapsamaktadir:

¢ On pano kumandalarinin tanitiimasi

+ Kullanilabilen istege bagh 6n panolarin kisaca tanitimi ve Ana Operatér Panosunun
(BOP) kullanimi hakkinda aciklayici bilgi

+ BOlumin son kisminda yer alan ve parametrelerin degistiriimesi i¢in basit bir yéntemin
anlatildigi 8 islem basamakli bir kilavuz

3.1  MICROMASTER 420 On Panolari 29

3.2 Genel ISIetim HUSUSIAI .........c.ccooviveeceieeeceeeeeeeeteeeeeee et 34
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3. DEVREYE ALMA Uluslararasi ingilizce

ZAN

Uyari

¢ MICROMASTER cihazlari yiksek voltaj seviyelerinde ¢alismaktadir.

¢ Elektrikli cihazlar calstirirken tehlikeli seviyedeki voltajlarin, donanimin belirli
kisimlarina uygulanmasi kaginilmazdir.

¢ Kumanda donaniminin bitiin galisma konumlarinda, EN 60204 IEC 204 (VDE
0113)’e uygun Acil Durum Devreden Cikarma dizenekleri daima aktif durumda
kalmahdir. Acil Durum.Devreden Cikarma diizeneginin, aktif olmamasi durumunda
donanimin kontrolsuz ve istenmeden devreye girmesine izin verilmemelidir.

¢+ Kumanda donaniminda olusabilecek arizalar, biyik boyuttaki malzeme hasarlarina
veya ¢ok agir bigimde yaralanmalara neden olabilir (yani, arizalar ¢ok ciddi sonuglar
dogurabilecek kapasitedir). Bir ariza olustugunda dahi ilave harici 6nlemler alinmali veya
donanimin emniyetli sekilde ¢alismasini garanti ve temin etmek Uzere ¢esitli dizenekler
kurulmaldir (6rnegin, bagimsiz sinirlama anahtarlari, mekanik kilitler vb.).

¢ Belirli parametre ayarlari, gu¢ beslemesinde kesilmeye neden olan bir arizadan
sonra inverterin otomatik olarak devreye girmesine neden olabilmektedir.

¢ Budonanim, UL508C boélim 42’de belirtilen kosullari karsilayan motor dahili asiri yik
koruma fonksiyonuna sahiptir. P0610 ve P0335’e bakiniz. Motor asiri yik korumasi,
sayisal bir girdi vasitasiyla harici bir PTC kullaniimasi suretiyle de temin edilebilmektedir.

¢ Bu donanim zaman gecikmeli bir sigorta tarafindan korunmasi kosuluyla, 230/460V’luk
maksimum bir voltaj degeri icin en fazla 10.000 simetrik amper (rms) besleme
kapasitesine sahip bir devrede kullanima uygundur (bkz. Sayfa 93'deki Tablo).

¢ Bu donanim bir “acil durdurma mekanizmasi” olarak kullanilmamalidir (bkz. EN
60204, 9.2.5.4)

Dikkat

Kumanda panosunda sadece kalifiye personel ayar yapabilir. Givenlik énlemleri ve
uyarilara daima 6zel dikkat gosterilmelidir.

MICROMASTER 420 cihazi, bir Calisma Durumu Goésterge Panosuyla (SDP)
donatiimistir ve asagida belirtilen galisma gereksinimlerini karsilayan varsayilan
parametre ayarlarina sahiptir:

¢ Motorun nominal galisma degerleri, Voltaj, Akim ve Frekans degerlerinin tamami inverter
verilerine uygundur. (Standart bir Siemens motorunun kullaniimasi tavsiye edilir).

+ Analog bir potansiyometre tarafindan kontrol edilen dogrusal V/f motor deuvri.

¢ Maksimum devir, 50 Hz frekansa 3000 dak-! (60 Hz'de 3600 dak-"), inverterin analog
girisleri Gizerinden bir potansiyometre vasitasiyla kontrol edilmesi mimkinddr.

+ Motor devri yiikselme stiresi / motor devri dlisme suresi = 10 saniye

Daha karigik kullanim ayarlarinin uygulanmasi gerekiyorsa, litfen Calistirma
Talimatlarindaki parametre listesine bakiniz.

Parametreleri degistirmek igin asagida agiklanan istege bagli olarak temin edilen
moduillerden “Ana Operator Panosu” (BOP) ya da, “Gelistiriimis Operatér Panosu”’ndan
(AOP) birisine ihtiyac vardir.

Ayrica, parametrelerin iletisim secenekleri vasitasiyla degistiriimeleri de mimkindur
(Referans Kilavuzuna bakiniz).

Operatdr panolarindin ne sekilde degistirilecedi konusundaki direktifler icin Ek A’ya bakiniz.

Not

¢ Her MICROMASTER 420. igin ayni BOP/AOP’nin kullaniimasi mimkuandir.
Parametreleri degistirdikten sonra BOP/AOP’yi SDP ile degistiriniz.

¢ Gug besleme ve kumanda kablolarinin baglanma seklini gésteren terminal semasi,
bu kilavuzun arka kapaginin i¢ kismindaki fotografta gésterilmistir.
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3. DEVREYE ALMA Uluslararasi ingilizce

3.1 MICROMASTER 420 On Panolari

On Panolar

Asagida gériilen 6n panolar MICROMASTER 420 inverterlerle birlikte kullanilabilmektedir.
Soldaki pano, inverterle birlikte standart donanim olarak teslim edilmekte ve Calisma Durumu
Gosterge Panosu (SDP) olarak adlandiriimaktadir. Ana Operatér Panosu (BOP) ile
Gelistirilmis Operatdér Panosu (AOP) istege bagl segenek olarak temin edilebilmektedirler.

- .: 5 8 8 8 RUNNING -»m fn
P000 F Hz fl
- - =48  RPM=1500 p
V=400v v
Hz
Status Display Panel Basic Operator Panel Advanced Operator Panel
(Standard) (Option) (Option)

Sekil 3-1 MICROMASTER 420 inverterle birlikte kullanilabilen panolar
On panonun degistirilmesi

SDP’yi sékme ve istege bagh olarak temin edilebilen BOP ya da AOP’yi takma ydntemleri
Ek A’da anlatiimistir.

3.1.1 Calisma Durumu Gésterge Panosu (SDP) ile Devreye Alma

SDP, MICROMASTER 420 inverterle birlikte standart donanim
olarak teslim edilmektedir. Bu panonun 6n kisminda inveterin
- ¢alisma durumunu goésteren iki adet LED bulunmaktadir.
- inverter, SDP ile birlikte bir ok uygulamayi kapsayan varsayilan ayar
konumlariyla kullanilabilir. Varsayilan ayar konumlari, Tablo 3.1°de gésterilmistir.

Terminal yerlesim diizeni, bu kilavuzun arka kapaginin i¢ kismindaki
kumanda Terminali Baglantilar fotografinda gosterilmistir.

Tablo 3-1 Calisma Durumu Gésterge Panosu ile isletim igin
varsayilan ayar konumlari
Terminaller | Parametre Varsayilan Galisma Konumu
Sayisal Giris 1 5 PO701 =1 ACIK (ON) normal
Sayisal Giris 2 6 P0702 =12’ Ters
Sayisal Giris 3 7 P0703 =9’ Ariza Resetlemesi
Cikis Rolesi 10/11 P0731 ='52.3" | Ariza Tanimi
Analog Cikis 12/13 PO771 =21 Cikis Frekansi
Analog Girig 3/4 P0700=0 Frekans Ayar Noktasi
1/2 Analog Giris Kaynagi
MICROMASTER 420 Caligtirma Talimatlari 29

6SE6400-5AA00-0BPO



3. DEVREYE ALMA Uluslararasi ingilizce

GCalisma Durumu Gésterge Panosu Uzerindeki Uyarilar Ve Ariza Durumlari

Calisma Durumu Gdsterge Panosunun (izerinde bulunan iki LED inverterinizin ¢alisma durumunu
gostermektedir. Bu LED’ler, ayni zamanda ¢esitli uyarilari ya da arazi durumlarini da belirtmektedir.
Bolum 6.2'de, iki LED vasitasiyla gosterilen inverter galisma durumlari agiklanmistir.

3.1.2 SDP ile temel igletim

Donanima SDP takilmis durumdayken asagidaki islemlerin uygulanmasi mimkundar:
¢ Motorun cgalistirimasi ve durdurulmasi

¢ Motorun donids yoninin degistiriimesi
¢ Ariza Resetlemesi

Motor devrinin kontrol edilmesi
Terminalleri, asadidaki sekilde gosterildigi gibi baglayiniz.

DIN1 | DIN2 | DIN3 | 24V+ | OV 10V+ 0V | AIN+ | AIN-

NN

5.0 kQ

Start/Stop Rev Ack

Digital Inputs Analogue Inputs

Sekil 3-2 SDP ile temel igletim

Not
Gug¢ besleme ve kumanda kablolari baglantisi i¢in terminal yerlesim dizeni, bu kilavuzun
arka kapaginin i¢ kismindaki fotograflarda gosterilmistir.

313 Ana Operator Panosu (BOP) ile devreye alma

Istedie bagli olarak temin edilebilen Ana Operatdr Panosu (BOP), inverter parametrelerine
erisilmesini sagjlar ve MICROMASTER 420'nizin ayar konumlarini 8zellestirmenize olanak
tanir. BOP ile birkag tane MICROMASTER 420 cihazinin birarada, bir sistem icinde

': 5 8 . 8 8 kullaniimasi mimkindir. Her inverter igin ayri bir BOP alinmasina gerek yoktur.

& Varsayilan ayar konumunda BOP’nin aktif olmadigi unutulmamalidir. Motorun
8@ @ BOP vasitasiyla kontrol edilebilmesi igin P0700 parametresi 1'e ayarlanmalidir.

@ ° Tablo 3-2 Ana Operator Panosu ile igletim igin fabrika tarafindan uygulanan
varsayilan ayar konumlari gdsterilmistir. .

Tablo 3-3 BOP ile isletim icin ayar konumlari

Parametre Anlami Avrupa i¢in varsayilan ayar
konumu (Kuzey Amerika igin
varsayilan ayar konumu)

P0100 Avrupa/Amerika icin ¢alisma konumu | 50 Hz, kW (60Hz, hp)
P0307 Gug (nominal motor) kW (Hp)
P0310 Nominal motor frekansi 50 Hz (60 Hz)
P0311 Nominal Motor Devri 1395 (1680) dev./dak. [varyanta bagl olarak]
P1082 Maksimum Motor Frekansi 50 Hz (60 Hz)
MICROMASTER 420 Caligtirma Talimatlari 30
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3. DEVREYE ALMA

Uluslararasi ingilizce

Ana Operatér Panosundaki Digmeler

Pano/Diigme

Fonksiyonu

Etkiler

0000

Calisma Durumunu

LCD ekranda, konvertor tarafindan o anda

©)

durdurulmasi

" gosterir kullanilan ayar konumlari goraldr.
Konvertoriin Dugmeye basildiginda konvertor ¢alisir. Bu diigme,
galigtiriimasi varsayilan ayar konumunda aktif kilinmamigtir. Digmeyi
aktif hale getirmek igin PO700 = 1 ayarini yapiniz.

OFF (DEVREDEN GIKARMA) 1 Dugmeye basildiginda
motor, 6nceden segilen motor devri disme hizinda
hareketsiz duruma gelir. Bu diigme, varsayilan ayar

Konvertorin konumunda aktif kilnmamistir. Dugmeyi aktif hale

getirmek i¢in P0700 = 1 ayarini yapiniz.

OFF(DEVREDEN CIKARMA) 2 Diigmeye iki kez
basildiginda (veya uzun siireli bir kez) motor,
kademeli olarak hareketsiz duruma gelir.

Doénuds yonunin
degistiriimesi

Motorun doénis yonunln degistirmek icin bu dugmeye
basiniz. Dénus yoninin ters oldugu bir eksi (-) isareti ya
da yanip sonen ondalik bir noktayla belirtilir. Bu digme,
varsayilan ayar konumunda aktif kilinmamigtir. Digmeyi
aktif hale getirmek icin P0O700 — 1 ayarini yapiniz.

6 ©

Motorun distk
devirde donmesi

inverterde ¢ikis yokken bu diigmeye basildiginda, motor devreye
girer ve dnceden ayarlanmis olan diigtik devir frekansinda calisir.
Diigme serbest birakildiginda inverter durur. inverter/motor
calisirken bu digmeye basildi§inda, digmenin higbir etkisi olmaz.

©)

Fonksiyonlar

Bu diigme, ilave bilgileri ekrana getirmek icin kullanilabilir.
Sayfa 44’deki Bolim 5.1.2’yede bakiniz.

Dugme, Uzerine basmak ve basili konumda tutmak
suretiyle calismaktadir. Calisma esnasinda herhangi bir

parametreden baslayarak asagidaki bilgileri ekrana getirir:

DC bag voltaji (d ile gosterilir).

Cikis akimi. (A)

Cikis frekansi (Hz)

Cikis voltaji (0).

Parametre degeri (P0004’de segilen deger).

o=

Parametrelere erisim

Bu digmeye basildiginda parametrelere erisim saglanir.

Degerin arttiriimasi

Bu digmeye basildiginda ekranda goérilen deger
artar. Frekans ayar noktasini, BOP vasitasiyla
degistirmek icin P1000 = 1 ayarini yapiniz.

© [©] [©)

Degerin azaltiimasi

Bu diigmeye basildiginda ekranda gorilen deger
azalir. Frekans ayar noktasini, BOP vasitasiyla
degistirmek icin P1000 = 1 ayarini yapiniz.

Sekil 3-3

MICROMASTER 420 Caligtirma Talimatlari
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3. DEVREYE ALMA

Uluslararasi ingilizce

BOP vasitasiyla parametrelerin degistirilmesi

Asagidaki agiklamada, P1082 parametresinin nasil degistirilecegi gosterilmistir, ‘BOP”yi kullanarak
herhangi bir parametreyi ayarlamak igin bu aciklamay! bir kilavuz olarak kullaniniz.

‘ islem Basamag:

Ekrandaki goriintii ‘

Parametrelere erigmek igin n’e basiniz.

0000

Hz

Ekranda P0010 okununcaya kadar

"poOID

2
'e basiniz.
P0010 parametre deger seviyesine P
erismek igin e basiniz a
4 P0010 = 1 ayarini yapmak igin -‘e " }
basiniz "
o L . P(1)
D kayded k
5 eger igv.lyesml‘ at))/ edip cikis PUU }U
yapmak igin e basiniz "
P(1)
6 !Ekranda P1082 okununcaya kadar - P "!8 88
e basiniz "
- Lo P(1)
P1082 parametre deger seviyesine
7 Do Paralage GeOer sevly 50.00
erismek igin e basiniz 2
. . o P(1)
8 Arzu eill.e.n ma-ksllmkl:m frekans degerini 3 5 _ 8 U
segcmek icin e basiniz "
o . .. \ P(1)
D kayded k
9 eger se.:v.lyesmll aydedip cikis P '“] 88
yapmak icgin e basiniz a
- .. . P(1)
40 P0010% geri donmek icin B - P00 10
basiniz -
P0010 parametre deger seviyesine P
11 . Kici n ‘b }
erismek igin e basiniz "
Degeri PO010 = 0’a geri getirmek icin & 8
12 ‘
- e basiniz "
13 Deger sgv.iyesini ‘kaydedip cikis P(”P O 8 }8
yapmak igin e basiniz 2
P(1)
14 r0000'a geri ddnmek icin [§@ ‘e basiniz 0000
Hz
. . P(1)
Parametrelendirme fonksiyonundan
15 = yond 35.00
ctkmak igin e basiniz v e
LCD ekranda, donisimli olarak P(1)
gercek ve arzu edilen frekans ayar A D 8 . B 8
noktasi degerleri okunacaktir. Hz
Sekil 3-4 BOP vasitasiyla parametrelerin degistiriimesi

Bu durumda, arzu edilen maksimum frekans degeri hafizaya kaydedilmistir. ‘RUN’ (CALISTIRMA)
diigmesine basarak inverteri calistiriniz. Inverter, P1082.parametresinde ayarlanmis olan frekans
degerine yikselecektir. Inverteri durdurmak igin ‘STOP’(DURDURMA) diigmesine basiniz.

Not — Kayip Mesaj
Bazi durumlarda — parametre degerleri degistirilirken — BOP’deki ekranda

oldugu anlamina gelmektedir

- - --". ibaresi gorulur. Bu ibare, inverterin dnceligi daha yiuksek olan gorevlerle mesgul

MICROMASTER 420 Caligtirma Talimatlari
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3. DEVREYE ALMA Uluslararasi ingilizce

Parametrelendirme islemi igin motor bilgileri

P0308 P0310 P0304
A

3_Mot
IEC56  Nr. ED510 3053 12.022
IMB3 P54  RotKL16 L.CI.F

| 50Hz | [230-400v] SOHz 440V Y

O s O
Cos ¢0.81 .
95.75% @ 3310 /min

S.F.--1.15

4 \4 Y v
P0309 P0305 P0311  P0307

Sekil 3-5 Tipik Motor Etiket Plakasi Ornegi

Not

¢ PO0010=3 olmadigi takdirde, motor parametrelerinin degistiriimesi mumkuin degildir.
¢ inverter konfigiirasyonunun, motora uygun sekilde yapildigindan emin olunuz (6rnegin,
yukaridaki 6rnekte licgen terminal baglantisi 230 V igin yapilmistir.

Harici Motor Termal Asin Yiik Korumasi

,—08 ™~ Nominal devrin altinda

P calistirildiginda, motor miline takilmig
olan fanlarin sogutma etkisi azalr.
Motor / Dolayisiyla, disik frekanslarda
PTC devamli calisma soz konusu

vertor Control olduggn_da F_)ir__ggk mof[or igin_anma
I— TR degderinin dusurulmesi gerekir. Bu
kosullar altinda motorlarin asiri
Isinmaya karsi korunmasini saglamak
1kQ icin motora bir PTC sensori takilmall
ve Sekil 3-8'de goruldugu gibi inverter
kumanda terminallerine

| hg baglanmaldir..

Sekil 3-8 Motor Asiri Yuk PTC Baglantisi

Not:

Devre kesme fonksiyonunu etkinlestirmek icin parametre P0701, P0702 veya P0703 =
29 ayarini yapiniz.

MICROMASTER 420 Caligtirma Talimatlari 33
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3. DEVREYE ALMA Uluslararasi ingilizce

314 Gelistirilmis Operator Panosu (AOP) ile Devreye Alma

Gelistirilmis Operatdr Panosu (AOP), istege bagli olarak temin
edilebilmektedir. Bu panonun geligtirilmis 6zellikleri agsagidaki
unsurlari kapsamaktadir:

RUNNING s fn
P000 F=J Hz fl
=48 RPM=1500 p

V=400v v

Cok lisanl renksiz metin ekrani
Coklu parametre gruplarinin ytklenmesi/indiriimesi

>
>
° @ @ ° (download)
>
>

0 @ ° ° PC vasitasiyla programlanabilme 6zelligi

Maksimum 30 adet MICROMASTER 420'yi isletmek lzere
¢oklu baglanti yapma kabiliyeti

Latfen ayrintilar icin AOP kilavuzuna basvurunuz ya da yardim igin

lokal Siemens satis birosuyla irtibat kurunuz.

3.2 Genel isletme hususlari
Standart ve genisletiimis parametreler hakkinda ayrintili agiklama igin Iitfen Bolim 6’ya
bakiniz.

3.21 Genel Hususlar

1. Inverter Gizerinde bir ana agma/kapama anahtari bulunmamaktadir ve ana sebeke
beslemesi bagl durumdayken cihaz da eneriili durumdadir. inverter, ¢ikisi pasif
halde, CALISTIRMA dugmesine basilincaya veya 5 nolu terminale sayisal bir
CALISTIRMA sinyali génderilinceye kadar beklemede kalir (saga donas).

2. Donanima, bir BOP veya AOP dahil edilmis ve ¢ikis frekansi, ekranda okunacak
sekilde (P0004 = 2) segilmigse, inverter durmus haldeyken uygun ayar noktasi
yaklasik her 1.0 saniyede bir ekrana getirilir.

3. inverter, fabrikada inverterlerle ayni giig degerine sahip dért kutuplu Siemens
standart motorlari tizerinde standart uygulamalar igin programlanmistir. Diger
motorlar kullanilirken, motorun etiket plakasindaki teknik 6zelliklerin girilmesi gerekir.
Motor etiket bilgilerinin nasil okunacagi hususundaki ayrintilar igin sekil 3-5’e bakiniz.

Notlar

¢ PO0010 = 3 olmadigi takdirde motor parametrelerinin degistiriimesi mimkin degildir.
¢ Calismayi baslatmak icin PO010 parametresini tekrar 0’a ayarlamaniz gerekir.

3.2.2 SDP ile Temel igletim

On Kosullar
» Terminaller, Sekil 3-2'de gosterilen bigcimde baglanmistir.

+ 5 ve 8 nolu terminaller arasinda bulunan anahtar vasitasiyla motoru galistiriniz ve
durdurunuz.

+ 6 ve 8 nolu terminaller arasinda bulunan anahtar vasitasiyla motorun donis yénin(
degistiriniz.

+ 1ila 4 nolu terminallere baglanmis olan potansiyometre vasitasiyla motorun devrini
kontrol ediniz.

MICROMASTER 420 Caligtirma Talimatlari 34
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3. DEVREYE ALMA Uluslararasi ingilizce

3.23 BOP ile Temel igletim

On Kosullar

» P0010 = 0 (calistirma komutunu dogru sekilde baslatmak igin).
» PO0700 = 1 (BOP {zerinde bulunan galistirma/durdurma diigmesini etkinlestirir).
» P1000 = 1 (motor potansiyometresinin ayar noktalarini etkinlestirir).

Motoru c¢alistirmak igin yesil “RUN (CALISTIRMA)” digmesine basiniz.

Motor galisir durumdayken “UP (YUKARI)” digmesine basiniz. Motor devri 50 Hz’e

yukselir.

3. Inverter, 50 Hz'e ulastiginda,"DOWN (ASAGI)” diigmesine basiniz. Motor devri ve
ekranda okunan deger azalacaktir.

4. “FORWARD (iLERI) / REVERSE (GERI) diigmesiyle déniis yéniiniin degistiriniz.

5. Kirmizi diigme motoru DURDURMAKTADIR.

N —

MICROMASTER 420 Caligtirma Talimatlari
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3. DEVREYE ALMA

Uluslararasi ingilizce

Blok Sema

Analogue Input Source
Input Voltage: 0 - 10V
(monitoring possible, P0756)
Input Current: 0 - 4 mA

(on 500 Q) external resistor)

o +ov
I SV
AN+ | 3
AlIN - 4 AID )
>5.0kQ
DNt 5
DIN2 6 Hé\
T DIN3 _ 7 —/
-

o —
= 8
= )24V o —
Q )

+24V(100mA max)|
——-0 0V(Isolated)
External Power Opto -
Supply. isolated *1
RL1
RL1B 10
Output Relay (RL1) Contacts [e 1
250V AC, 2A (inductive load) RL1C_, 11
30V DC, 5A (resistive load) =~
Analogue Output. Aout +o 12_
0-20mA -1 D/A
AouT 13| DA ¢
Pr__oM4 | serial |4y
N- 15 Link
—=~0—— (RS485) |\ V

CPU

(—)

1/3 AC 200 - 240V
3AC 380V - 480V

] FS1

PE | L N(L1L2
= or
L1, L2L3

Optional - Operator Panel

A\Y

> i~

The Analogue input circuit can be alternatively
configured to provide an additional digital input (DIN4) as shown.

Sekil 3-6

— 7

+

DIN4

Inverter blok semasi

MICROMASTER 420 Caligtirma Talimatlari
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4. MICROMASTER 420’NiN KULLANILMASI Uluslararasi Ingilizce

4 MICROMASTER 420’nin Kullaniimasi

Bu bolim asagidaki konular kapsamaktadir:

+ Inverterinizi kontrol etmeniz igin kullanilan gesitli ydntemlere iliskin agiklayici bilgi

4.1 Frekans Ayar NOKEASI ........ooi ittt e e e e 38
4.2 Kumanda Kaynaklart (PO700) ........ccueiiiiiieiiiieeiee e 38
4.3 DEVREDEN GIKARMA ve frenleme FONKSIiyonIar: ..........ccccovveviieiiiiieeiniee e 39
4.4 Kumanda Konumlart (P1300).......couiiiiiiiiiiie e 40
4.5 AriZalar V& UYarIlar........coouii it 40
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4. MICROMASTER 420’NiN KULLANILMASI Uluslararasi Ingilizce

A Uyarilar

¢ Elektrikli cihazlari galistirirken, tehlikeli seviyedeki voltajlarin donanimin belirli
kisimlarina uygulanmasi kaginilmazdir.

¢ Kumanda donaniminin bitiin ¢galisma konumlarinda, EN 60204 IEC 204 (VDE
0113)’e uygun Acil Durum Devreden Cikarma Dizenekleri daima aktif durumda
kalmalidir. Acil Durum Devreden Cikarma Duzeneginin aktif olmamasi durumunda
donanimin kontrolsiz ve istenmeden devreye girmesine izin verilmemelidir.

¢ Kumanda donaniminda olusabilecek arizalar, buyuk boyuttaki malzeme hasarlarina
veya ¢ok agir bicimde yaralanmalara neden olabilir (yani, arizalar ¢ok ciddi sonuglar
dogurabilecek kapasitedir). Bir ariza olustugunda dahi, ilave harici dnlemler alinmali
veya donanimin emniyetli sekilde ¢alismasini garanti ve temin etmek lzere gesitli
dizenekler kurulmalidir (6rnegin, sistemden bagimsiz c¢alisan sinirlama anahtarlari,
mekanik kilitler vb.).

¢ MICROMASTER cihazlari, yiksek gerilim seviyelerinde calismaktadir.

¢ Belirli parametre ayarlari, besleme enerjisinde kesintiye neden olan bir arizadan
sonra inverterin otomatik olarak devreye girmesine sebebiyet verebilmektedir.

¢ Budonanim, UL508C boélim 42’de belirtilen kosullari karsilayan motor dahili asiri yik
koruma fonksiyonuna sahiptir. P0610 ve P0335’e bakiniz. Motor asiri yik korumasi,
sayisal bir girdi vasitasiyla harici bir PTC kullanmak suretiyle de temin edilebilmektedir.

¢ Bu donanim, zaman gecikmeli bir sigorta tarafindan korunmasi kosuluyla,230/460V’
luk bir voltaj degeri i¢in en fazla 10,000 simetrik amper (rms) besleme kapasitesine
sahip olan bir devrede kullanima uygundur (bkz. Sayfa 93'deki Tablo)

¢ Budonanim, bi “acil durdurma mekanizmasi” olarak kullaniimamalidir (bkz. EN 60204, 9.2.5.4)

4.1 Frekans Ayar Noktasi

» Standart: Terminal 3/4 (AIN+/ AIN -)
» Secgenekler Bakiniz P1000

Notlar
USS igin Referans Kilavuzuna bakiniz, PROFIBUS igin ise Referans Kilavuzu ve Profibus Talimatlarina bakiniz.

4.2 Kumanda Kaynaklari (P0700)

Notlar

Devir yiikseltme-azaltma siireleri ve devir diizeltme fonksiyonlarida motorun ilk harekete
gecme ve durma seklini etkilemektedir. Bu fonksiyonlarin ayrintilari igin IGtfen, Sayfa 43’'deki Sistem
Parametreleri konusunda yer alan P1120, P1121, P1130 — P1134 parametrelerine bakiniz.

Motorun Galistiriimasi

> Standart Terminal 5 (DIN 1)
> Secenekler P0700 .... P0704’e bakiniz
Motorun Durdurulmasi

Motoru durdurmak igin bir kag yontem vardir:
» Standart
¢ OFF (DEVREDEN CIKARMA)1 Terminal 5 (DIN 1)

+ OFF (DEVREDEN CIKARMA) 2 BOP/AQP, uzerindeki OFF (DEVREDEN CIKARMA) digmesi,
OFF (DEVREDEN CIKARMA) diigmesine uzun streli (iki saniye) bir kez veya iki
kez (varsayilan ayar konumlarina gére BOP/AOP olmadan miimkiin degildir

+ OFF (DEVREDEN CIKARMA) 3 Standart ayar konumu yoktur
» Secgenekler P0700 .... P0O704’e bakiniz
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Motorun doéniis yoniiniin degistirilmesi

» Standart Terminal 6 (DIN 2)
» Secgenekler P0700 .... PO704’e bakiniz

4.3 DEVREDEN CIKARMA ve frenleme Fonksiyonlari

4.3.1 OFF1 (DEVREDEN GIKARMA 1)

Bu komut (CALISTIRMA komutunu iptal ederek olusturulur), inverterin secilmis olan
motor devri disme suresinde hareketsiz konuma gelmesine neden olur.

» Motor devri ylikselme-diisme siresini degistirecek parametre ~ P1121’e bakiniz

Notlar
» CALISTIRMA ve DEVREDEN CIKARMA (OFF 1) komutu, ayni kaynaktan gelmelidir

» CALISTIRMA/DEVREDEN GIKARMA (ON/OFF 1) komutu, bir sayisal girdiden daha biiyik bir
degere ayarlandiysa, sadece son grup Sayisal girdi numaradir. (6rnegin, DIN3 aktiftir).

» DEVREDEN CIKARMA (OFF 1) komutu, DC frenleme ve Bilesik frenleme fonksiyonlari birlestirilebilir.

43.2 OFF2 (DEVREDEN CIKARMA 2)

Bu komut, motorun kademeli olarak hareketsiz konuma gelmesine neden olur.

Not

OFF2 (DEVREDEN GIKARMA 2) komutu, bir ya da daha fazla kaynaktan gelebilir. Varsayilan ayar
konumlarinda, OFF 2 komutu BOP/AOP’ye ayarlanmistir. Diger kaynaklar, P0700, P0701, P0702
ve P0703 parametrelerinden biri tarafindan tanimlanmis olsa dahi bu kaynak hala mevcuttur.

4.3.3 OFF3 (DEVREDEN CIKARMA 3)

Verilecek bir OFF3 (DEVREDEN CIKARMA 3) komutu, motorun hizli bir sekilde devrinin digmesine neden olur.

OFF3, ayari yapilirken motoru ¢alistirmak igin ikili girdi kapatilmahdir (yiksek). OFF3
yuksekse, motor OFF1 ve OFF2 komutlariyla ¢alistiriip durdurulabilir.

OFF3 dustikse, motor galistirilamaz.
» Motor devri diisme suresi: P1135’e bakiniz

Not
OFF3 (DEVREDEN CIKARMA 3) komutu, DC frenleme ve Bilesik frenleme fonksiyonlaryla birlestirilebilir.

434 DC frenleme

OFF1 ve OFF3 ile birlikte DC frenleme fonksiyonunun uygulanmasi miimkiindir. Frenleme periyodunun sonuna
kadar motoru hizli bir sekilde durdurmak ve motor milini sabit bir sekilde tutmak icin bir DC akim uygulanir.

» DC frenlemesini ayarlamak igin: P0700 ... PO704’e bakiniz
» Frenleme periyodunu ayarlamak icin:  P1233’e bakiniz

» Frenleme akimini ayarlamak igin: P1232’e bakiniz

Not

DC frenleme fonksiyonu igin higbir sayisal giris yapilmazsa ve P1233 = 0 ise DC frenleme
fonksiyonu her OFF1 komutundan sonra aktif hale gelecektir.
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4.3.5 Bilesik Frenleme

OFF1 ve OFF3. konumlarinin her ikisinde de bilesik frenleme mimkindir. Bilesik
Frenleme iglevi icin AC akima bir DC elemani ilave edilir.

Frenleme akiminin ayarlanmasi:  bkz P1236

4.4 Kumanda Konumlari (P1300)

MICROMASTER 420'nin gesitli galisma konumlari, motor devri ile inverter tarafindan
beslenen voltaj arasindaki iligkiyi kontrol etmektedir. Dért galisma konumu bulunmaktadir:

» Dogrusal V/f kontrolu
tasiyicilar ve pompalar gibi degisken ve sabit tork uygulamalarinda kullanilabilir.

» Ak Akim Kontrolii (FCC)
Bu kontrol konumu, motorun verimini ve dinamik yanittama 6zelligini arttirmak igin
kullanilabilir.

> Ikinci Dereceden VI/f kontrolii
Bu konum, fanlar ve pompalar gbi muhtelif tork yukleri i¢in kullanilabilir.

» Cok noktali V/f kontrolii
Bu c¢alisma konumuna iligkin bilgi edinmek igin Iitfen MM420 Referans Kilavuzuna
basvurunuz.

4.5 Anizalar ve uyarilar

SDP takili durumda

Donanima SDP takilmigsa, ariza durumlari ve uyarilar pano zerinde bulunan iki adet
LED tarafindan belirtilir, daha ayrintili bilgi igin bélim 6.1’e bakiniz.

BOP takili durumda

Donanima BOP takilmissa, ayrintili bilgi edinmek igin Bélim 6.3’de listelenen ariza
durumlari ve uyarilari inceleyiniz.
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5 Sistem Parametreleri

Bu boliim, asagida belirtilen konulari kapsamaktadir:

¢+ MICROMASTER MM420 inverterinizi 6zellestirmek igin kullanilabilen parametrelerin
fonksiyonel bir 6zeti

+ Kullanilan parametrelerin ayrintili bir 6zeti
(deger menzillerini ve varsayilan ayar konumlarini da kapsamaktadir)

¢ Parametre islevinin ne olduguna dair ayrintil bir agiklama

5.1 MICROMASTER Sistem Parametrelerinin Genel Ozeti .........ccoooueeeeveeeeieeeeeeeeeeeen, 42
5.2 MICROMASTER Sistem Parametrelering Girig...........cccvevieeieiiiiiierie e 43
5.3  Sistem Parametreleri V& TanIMIar............eeeeviviiiiieiiiieeeeeeeeeeeeeeeeeeee et 48
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5.1 MICROMASTER Sistem Parametrelerinin Genel Ozeti

5.1.1 Varsayilan kurulum ayarlari

MM420 bir Calisma Durumu Gosterge Panosuyla (SDP). Birlikte temin edilmektedir.
Parametrelerin degistirilebilmesi icin bir Ana Operatér Panosu (BOP), Gelistiriimis Operator
Panosu (AOP) ya da harici bir seri arabirimin kullanilmasi gerekmektedir. Bu nedenle,
MM420 cihazi asagida belirtilen varsayilan ayar konumlarinda temin edilmektedir:

¢ Tahrik glcune ve voltaja uyum saglayacak sekilde 4 kutuplu bir Siemens motora
uygun Motor Parametreleri.

+ Analog giris Uzerinden ayar noktasi kontrol(; 0 ila 50 Hz'e veya 0 ila 60 Hz'e (Kuzey
Amerika i¢in) uygun 0 — 10V.

¢ Sayisal Girigler:

DIN 1 Saga donus
DIN 2 Ters ybne donus
DIN 3 Ariza resetlemesi

¢ DIP anahtan 2

Off (devre disi) konumu: Avrupa igin varsayilan ayar konumlari (50Hz, kW vb.)
On (Devrede) konumu: Kuzey Amerika igin varsayilan ayar konumlari (60Hz, hp vb.).
Daha ayrintili bilgi icin P0100’e bakiniz.

+ DIP anahtari 1 musteri kullanimi igin degildir.
Role — Ariza durumlari.
+ Analog c¢ikis — Cikis frekansi

*>

5.1.2 Ana Operator Panosu Fonksiyon (Fn) Digmesi

Fonksiyon diigmesinin kullanimi. _
Fonksiyon digmesi, ilave bilgileri izlemek ¢ini kullaniimaktadir. llave bilgilerin izlenmesi
icin asagida belirtilen islemlerin yapilmasi gerekir:

Calisma esnasinda herhangi bir parametreden baslayarak fonksiyon diigmesine basiniz
ve digmeyi basili konumda tutunuz.

Ekranda okunan deger.DC bag voltajini gosterecek sekilde (d ile gosterilir) degisir.
Ekranda ciikis akimini (A) gérmek Uizere fonksiyon diigmesine tekrar basiniz.
Ekranda ¢ikis frekansini (Hz) gérmek Uzere fonksiyon digmesine tekrar basiniz.
Ekranda ¢ikis voltajini (o ile gosterilir) gérmek zere fonksiyon diigmesine tekrar basiniz.
P0004’deki ekran gorintusu icin segilen fonksiyonu ekrana getirmek tzere fonksiyon
digmesine tekrar basiniz. (Eger P0004, yukaridakilerden herhangi birisini (3,4 ve 5)
gostrecek sekilde ayarlanmigsa, bu durumda bu tekrar ekrana getiriimeycektir.)

arON =

Not

Digmeye basiimaya devam edildiginde, yukarida belirtilen goruntuler sirayla ekrana getirilir..

CGevrim igcinde herhangi bir noktayi gortintilemek igin gevrimde herhangi bir noktada fonksiyon
diigmesine basiniz ve digmeyi basili konumda tutunuz; isleme basladiginiz parametre
numarasina ulastiginizda (6rnegin, r0000) diigmeyi serbest birakarak o gértintliye déniiniz.
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Diusey Kaydirma Fonksiyonu

Kullanicinin bir parametrenin degerini degistirmesi gerektiginde, BOP lizerinde bulunan
OO dugmeleri, degeri sirasiyla arttirmak ve azaltmak icin kullanilir.

Kullanicinin bir parametrenin degerini degistirmesi gerektiginde, BOP lzerinde bulunan
OO digmeleri, de@eri sirasiyla arttirmak ve azaltmak i¢in kullanilr.

Parametre degerlerindeki tek hanenin degistiriimesi

Parametre degerini hizli bir sekilde degistirmek igin ekrandaki rakamlarin tek hanesi,
asagidaki islemler uygulanarak degistirilebilir:

Parametre degerini dedistirme seviyesinde oldugunuzdan emin olunuz ("Parametrelerin
BOP vasitasiyla degistiriimesi" kismina bakiniz).

1. [@ digmesine (fonksiyon diigmesi) basiniz, bu digmeye basildijinda sagdaki hane yanip sénmeye baslar.
2. @/@ digmelerine basmak suretiyle bu hanenin degerini degistiriniz.

3. @ digmesine (fonksiyon diigmesi) tekrar basildiginda bir sonraki hane yanip sonmeye baglar.
4. Arzu edilen deger ekranda goriiliinceye kadar 2'den 4’e kadar olan iglem basamaklarini tekrarlayiniz.

5. Parametre deger degistirme seviyesinden ¢ikmak icin ® dugmesine basiniz.

Not
Bir ariza durumunu onaylamak icin fonksiyon tusunun da kullaniimasi mimkdndar.

Atlama Fonksiyonu

Ekranda herhangi bir parametre okunurken (drnegin XXXX veya PXXXX) Fn tusuna bir kez kisa sureli olarak
basilirsa, parametre derhal r0000’a atlayacaktir, gerekiyorsa bu andan itibaren bagka bir parametreye gegis
yapabilirsiniz. r0000 parametresine dénlldilkten sonra Fn tusuna basilirsa baglangi¢ noktasina dénersiniz.

5.2 MICROMASTER Sistem Parametrelerine Girig

Parametreler, yalnizca Ana Operatér Panosu (BOP), Gelistiriimis Operatér Panosu
(AOP) ya da Seri Arabirim vasitasiyla degistirilebilirler.

Parametreler, inverterin devir diisme-yiikselme stireleri, minimum ve maksimum frekanslari vb. gibi arzu edilen
ozelliklerini ayarlamak iizere BOP vasitasiyla degistirilip ayarlanabilirler Segilen parametre numaralari ve
parametre degerlerinin ayar konumlari, istege bagli olarak temin edilen bes haneli LCD ekranda gésteriimektedir.

Notlar

¢ AveV digmelerine anlik olarak basarsaniz, degerler kademeli olarak degisir. Dligmeleri basili
konumda daha uzun bir siire tutarsaniz, degerler hizl bir sekilde dlsey formattta kayarlar.

¢ Parametre tablolarinda:

‘o=’ Parametreler, sadece hizli devreye alma iglemi esnasinda (6rnegin,
P0010 = 0 ise) degistirilebilirler..
‘o’ Parametrelerin, calisma esnasinda degigstirilebilecedini gosterir.

(kkky

Bu, fabrika ayar konumu degerinin inverterin etiket bilgilerine bagh
oldugunu gosterir.
Kalan diger parametrelerin tamami yalnizca inverter durduruldugunda degistirilebilir.

¢ Sadece okunabilen Ozellikte olan parametreler, P yerine r ile gosterilirler.
¢ PO0010 parametresi, “hizli devreye alma” islemini baslatir.

¢ P0010 parametresine erisildikten sonra P0010=0 ayar yapiimadigdi takdirde, inverter
calismayacaktir. P3900 > 0 ise, bu fonksiyon otomatik olarak uygulanir.

¢ PO0004, fonksiyonlarina gore parametrelere erisimi saglayan bir filtre gérevi yapmaktadir.

¢  Budurumda degistirilemeyen bir parametreyi degistirmek icin igin tesebbliste bulunulursa, 6rnegin, ¢alisma
esnasinda degistirilememe ya da sadece hizli devreye alma islemi esnasinda degistirilebilme durumunda

ekranda’== === ibaresi gordllr..

MICROMASTER 420 Caligtirma Talimatlari 43
6SE6400-5AA00-0BPO



5. SISTEM PARAMETRELERI Uluslararasi Ingilizce

+ Kayip Mesaj
Bazi durumlarda — parametre degerleri degistirilirken — BOP Uzerindeki ekranda
maksimum bes saniye sureyle

-

i ibaresi gorulur. Bu isaret, inverterin dncelik derecesi daha ylksek olan
gOrevlerle mesgul oldugu anlamina gelmektedir.

5.2.1 Erigim Seviyeleri

P0003 parametresi vasitasiyla segilebilen Standart, Genisletiimis, Uzman ve Bakim
olmak uzere kullanici tarafindan erigilmesi miimkiin olan dort seviye bulunmaktadir. Bir
¢ok uygulama alani igin Standart ve Genisletilmis parametreler yeterlidir.

Her fonksiyonel grup igerisinde bulunan parametrelerin numarasi, P0O003 parametresinde
ayarlanmig olan erisim seviyesine baglidir. Bu dokiimanda, 1 ve 2 nolu erigim seviyeleri
(standart ve genisletilmis) agiklanmistir, diger ayar konumlarina ise Referans
Kilavuzunda yer verilmistir.

5.2.2 Hizli devreye alma islemi (P0010=1)

P0010 parametresinin hizli devreye alma islemi i¢in, PO003 parametresinin ise erisilecek olan
parametrelerin numarasini se¢mek igin kullanilmasi 6nemlidir. Bu parametre, hizli devreye
alma igleminin uygulanmasini saglayacak bir grup parametrenin secilmesine olanak tanir.
Motor ayarlari ve Devir YUkseltme-DugsUrme ayarlari gibi parametreler de dahil edilmistir.

Hizh devreye alma islem dizisinin sonunda, 0001’e ayarlandi§i takdirde gerekli motor
hesaplamalarini yapacak ve diger parametrelerin tamamini (P0010=1'de bulunmayan)
varsaylilan ayar konumlarina degistirecek olan P3900 parametresi secilmelidir. Bu islem,
yalnizca Hizli Devreye alma konumunda uygulanir.

5.2.3 Varsayilan Fabrika Ayar Konumlarina Resetleme

Batin parametreleri, varsayilan fabrika ayar konumlarina resetlemek igin asagidaki
parametrelerin belirtilen sekilde ayarlanmasi gerekir:

1. P0010=30 ayarini yapiniz.
2. P0970=1 ayarini yapiniz.

Not
Resetleme islemi, yaklasik 10 saniyede tamamlanmaktadir.
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5.24

1 ve 2 Nolu Parametre Seviyeleri Hakkinda Genel Ozet

Agagida 1 ve 2 nolu parametre seviyeleri hakkinda genel bir 6zet yer almaktadir. 1 ve 2 nolu
seviyelerde bulunan butiin parametrelere iligkin ayrintili agiklama igin Bélum 5.3’e bakiniz.

Hizli Devreye Alma P0010=1

0100
0300
0304
0305
0307
0308
0309
0310
0311
0335
0640
0700
1000
1080
1082
1120
1121
1300
3900

W U TVTTUVTTUTTUVTTUTUTUTUTUTUVTTUTUVTTUTTUTVTTTO

Avrupa / Kuzey Amerika «
Motor tipinin segilmesi =
Nominal motor voltaji «
Nominal motor akimi «
Nominal motor gucl =
Nominal motor cosPhi &
Nominal motor verimi =
Nominal motor frekansi &«
Nominal motor devri =
Motor sogutmasi «
Maksimum ¢ikis akimi

PZD komutu

Frekans ayar noktasinin segimi
Minimum frekans
Maksimum frekans

Motor devri ylikselme suresi
Motor devri diisme sliresi
Kontrol konumu

Hizli parametrelendirme «

Motor Bilgileri P0004=3

0003
0010
0034
0300
0304
0305
0307
0308
0309
0310
0311
0335

WUV TVTTUVTTUTTVTTUVTTUTUT™ TTDT

0340
0350
0611
0614
0640
1910
1912

- UV TV TVTTUTTUVTDT

BOP/AOP okuma erisim seviyesi
Tahrik donaniminin devreye alinmasi
Motor kullanimi

Motor tipinin segilmesi «
Nominal motor voltaji «

Nominal motor akimi =

Nominal motor giicti (kW veya hp) s
Nominal motor cosPhi =
Nominal motor verimi =

Nominal motor frekansi =
Nominal motor devri =

Motor sogutmasi =

Motor modeli ve kontroltiniin
hesaplanmasi

Fazlar arasi stator direnci

Motor I’t sliresi sabiti

Motor I’ asiri yilk uyari seviyesi
Maksimum ¢ikis akimi

Motor bilgileri tanitiminin segilmesi
Tanimlanan stator direnci
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Inverter Unitesi P0004=2

0003 BOP/AOP okuma erisim seviyesi
0010 Tahrik donaniminin devreye alinmasi
0018 Bellenim surimu

0026 Gercek DC-bag voltaji

0039 Enerji tiketimi [kWh]

0040 Eneriji tiketimini resetleme

0206 Nominal tahrik guicu

0207 Nominal tahrik akimi

0208 Nominal tahrik voltaji

1800 Anahtarlama frekansi

1820 Cikis fazi sirasini terse gevirme

b o B o B e B B & Bl B e Bl o Bl v

Komutlari ve Sayisal /0 P0004=7

r 0002 Tahrik durumu

P 0003 BOP/AOP okuma erigim seviyesi
P 0010 Tahrik donaniminin devreye alinmasi
r 0052 Durum sézcugu 1

r 0053 Durum sézcugu 2

P 0700 PZD komutu

P 0701 Sayisal giris 1 segimi
P 0702 Sayisal giris 2 segimi
P 0703 Sayisal giris 3 segimi
P 0704 Sayisal giris 4 segimi
r 0722 kil giris degerleri

P 0731  Ikilicikis
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Analog I/0 P0004=8

UTUUUU- UUDUUWUUTUT ™ TUT

Tahrik Ozellikleri P0004=12

W U TV TVTTUTTVTTUTTUTVTTDO

iletigim P0010=20

P
P
P
P
P
P
P

0003
0010
0752
0754
0755
0756
0757
0758
0759
0760
0761
0771
0774
0777
0778
0779
0780
0781

0003
0004
0010
1200
1210
1215
1216
1217
1232
1233
1236

0003
0010
0918
0927
2000
2010
2011

BOP/AOP okuma erisim seviyesi
Tahrik donaniminin devreye alinmasi
V olarak analog girig

% olarak analog ¢ikis

Normallestiriimis gergek ADC degeri (4000h)
ADC’nin tipi

ADC karakteristiginin x1 degeri

ADC karakteristiginin y1 degeri

ADC karakteristiginin x2 degeri

ADC karakteristiginin y2 degeri

Ol band genigligi

DAC

Analog c¢ikis degeri

DAC karakteristiginin x1 degeri

DAC karakteristiginin y1 degeri

DAC karakteristiginin x2 degeri

DAC karakteristiginin y2 degeri
Analog c¢ikis 610 bandi

WUV TVTTUVTTUTUVTTUVTTOUTUTUTUTUTUTUTUTUTUTUTTUTUTTUTTUTTTDT

BOP/AOP okuma erisim seviyesi P 0003

r0000 ekrani parametresi P 0010
Tahrik donaniminin devreye alinmasi r 0021
Kontak kumandali ilk hareket r 0025
Otomatik ilk hareket 0027

MHB konumu 0056

MHB acilma siresi 1300
MHB kapanma suresi 1310
DC frenleme akimi 1311
DC frenleme slresi 1312

1333
1335
1336

Bilesik frenleme akimi

VUV UUTUTO

Ayar Noktasi Kanali & Rampa Jeneratorii P0004=10

0003 BOP/AOP okuma erisim seviyesi
0010  Tahrik donaniminin devreye alinmasi
1000 Frekans ayar noktasinin segimi

1001  Sabit frekans 1

1002  Sabit frekans 2

1003  Sabit frekans 3

1004  Sabit frekans 4

1005 Sabit frekans 5

1006  Sabit frekans 6

1007  Sabit frekans 7

1031  MOP’nin ayar noktasi bellegi

1040 MOP’nin ayar noktasi

1058 Saga dogru disuk devir frekansi
1059  Sola dogru disuk devir frekansi
1060 Duslk devir yikselme frekansi

1061  Duslik devir disme frekansi

1080 Minimum frekans

1082  Maksimum. frekans

1120  Motor devri yikselme siresi

1121 Motor devri diisme stiresi

1130  Devir ylikselmesi igin ilk yuvarlatma slresi
1131 Devir ylkselmesi i¢in son yuvarlatma suresi
1132  Devir dismesi igin ilk yuvarlatma siiresi
1133  Devir diismesi igin son yuvarlatma siresi
1134  Yuvarlatma tipi

Motor Kontrolii P0004=13

BOP/AOP okuma erisim seviyesi
Tahrik donaniminin devreye alinmasi
Gercgek frekans

Gergek ¢ikis voltaji

Gergek ¢ikis akimi

V/F ve VC igin durum sézcugu 1
Kumanda konumu

Surekli amplifiyesi

Hizlanma amplifiyesi

ilk hareket amplifiyesi

FCC icin ilk hareket frekansi
Kayma dengelemesi kazanci
Kayma siniri

Alarmlar, Uyarilar& izleme P0010=21

BOP/AOP okuma erisim seviyesi P 0003 BOP/AOP okuma erigim seviyesi
Tahrik donaniminin devreye alinmasiP 0010 Tahrik donaniminin devreye alinmasi
CB dagitim gubugu adresi r 0947 Ariza numarasi

Degistirilebilen parametreler r 2110 Uyari numarasi

Referans frekansi r 2197 izleme durum sézcigi 1

USS baud hizi

USS adresi
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Pl Kontrolorii P0004=22 Fabrika ayarlan P0010=30
0003 BOP/AOP okuma erisim seviyesi P 0003 BOP/AOP okuma erisim seviyesi
0010 Tahrik donaniminin devreye alinmasi P 0010 Tahrik donaniminin devreye alinmasi
2200 PI kontrolorunun aktif hale getiriimesiP 0970 Fabrika ayarlari
2201  Sabit ayar noktasi 1
2202 Sabit ayar noktasi 2
2203 Sabit ayar noktasi 3
2204  Sabit ayar noktasi 4
2205 Sabit ayar noktasi 5
2206 Sabit ayar noktasi 6
2207 Sabit ayar noktasi 7
2224  Konnektor: sabit Pl ayar noktasi
2231 MOP’nin ayar noktasi bellegi
2939 K_L_]QUK klavyg ayar noktasi ters yénQne

dénme fonksiyonunun engellenmesi
2240 MOP’nin ayar noktasi b
2250 Aktif sayisal Pl ¢ikis ayar noktasi
2253 Kaynak Pl ayar noktasi
2257 Pl ayar noktasi igin hizlanma siresi
2258 Pl ayar noktasi icin yavaglama suresi
2260 Pl ayar noktasi
2264 Pl geri beslemesi
2265 Pl geri besleme filtresi zaman sabiti
2266 Pl geri beslemesi
2271 Pl transduser tipi
2972 Konngktér: PI 6lgekli geri besleme

sinyali
2273 Pl hatasi
2280 Pl orantilama kazanci
2285 Plintegral slresi
2291 Pl ustsinin
2292 Pl cikis alt sinir
2294 Pl gikisi

U U UU-T UUUT U U U UUUUUUUTUTUT

T U TUTTUTT"™
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5. SISTEM PARAMETRELERI

Uluslararasi Ingilizce

5.3

Sistem

Parametreleri ve Tanimlar

+P0003 Kullanici

Minimum Erigim Seviyesi
Parametre Parametre Adi Maksimum | ¢P0004 Ayar
Numarasi [Varsayilan] |[Konumu
Birimler | e Degistirilebilen
Durum
r0000 Calisma Degerleri Ekrani - 1
- 7
P0005’de tanimlanan kullanici tarafindan segilen ¢ikis degerini ekrana getirir. [:] e
Not:
“Fn” dugmesine 2 saniye sureyle basildiginda, kullanicinin DC bag voltaji, ¢ikis akimi, ¢ikis
frekansi, gikis voltaji ve segilen r0000 ayar konumunu (P0005’de tanimlanan)izlemesi
mimkin olur.
r0002 Calisma Durumu 0 2
5 7
g [ ot
Gergek galisma durumunu ekrana getirir. _
Olasi degerler:
0 “Devreye Alma Konumu- (P0010 = 0)”
1 “Calismaya Hazir”
2 “Ariza” .
3 “Yol verme — DC Bag On sarjl”
4 “Caligma”
5 “Durma — (motor devrinin dismesi)”
Not:
3 nolu Durum, yalnizca DC bag 6n sarji yapilirken ve harici kaynaktan beslenen iletisim
panosu takilirken gorilecektir.
P0003 Kullanici erigim seviyesi 0 1
4 Tamami
(1]

Erisim seviyesini, parametre gruplarina gére tanimlar. Bir ¢gok basit uygulama alani igin
varsaylilan ayar konumu (standart) yeterlidir.

Uygulanmasi miimkiin olan ayar konumlari:

0

A WON -~

“Kullanici tarafindan tanimlanan parametre listesi — kullanim hakkinda ayrintili bilgi
icin PO013 (Seviye 3)'e bakiniz”

“Standart”:
“Genisletilmis”:
“Uzman”:
“Bakim”:

En sik kullanilan parametrelere erisimi saglar.

inverter 1/0 fonksiyonlarina genisletilmis erisim saglar.

sadece uzmanlarin kullanimi igindir.

sadece yetkili bakim personelinin kullanimi igindir—sifre korumalidir.
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5. SISTEM PARAMETRELERI

Uluslararasi Ingilizce

+P0003 Kullanici

Minimum Erigim Seviyesi
Parametre Parametre Adi Maksimum | ¢P0004 Ayar
Numarasi [Varsayilan] |[Konumu
Birimler | e Degistirilebilen
Durum
P0004 Parametre Filtresi 0 1
22 Tamami
O [P
Kullanilabilen parametreleri, fonksiyonlarina gore filtreden gegirir boylece, daha odaklanmis bir [_] ¢
devreye alma uygulamasi mimkin olur. Ornegin, P0004=22, iken sadece PI parametreleri gorilebilir.
Uygulanmasi miimkiin olan ayar konumlar:
0 "BUtln parametreler "
2 "Inverter"
3 "Motor"
7 "Komutlar & sayisal 1/0"
8 "Analog I/O"
10  "Ayar noktasi kanali & rampa jeneratori"”
12 "Gahisma ozellikleri "
13 "Motor kontrold"
20  "lletigim"
21 "Alarmlar, uyarilar & izleme"
22 "Pl kontrol6ru"
Not:
P0004 parametresinin herhangi bir ayar konumu ile inverterin ¢aligtirilmasi mimkundur.
Bazi parametreler “yalnizca Devreye Alma” parametreleridir ve bu “filtre” parametresiyle
izlenebilirler ancak, bunlar yalnizca P0010=1 (Hizli Devreye Alma).parametre ayari kullanilarak
ayarlanabilirler. Bu Parametreler, sagdaki siitunda bulunan anahtar semboliiyle ‘&=’ belirtilirler.
P0005 Ekran goriintiisii segimi 0 2
4000 12
. . e [0] ‘o’
r0000 parametresine ait ekran goérintlsini seger _
En yaygin ayar konumlari:
21 Gergek frekans
25 Cikis voltaji
26 DC bag voltaji
27 Cikis akimi
Not:
Buradaki ayar konumlari, sadece okunabilen 6zellikte olan parametre numaralarina aittir..
Daha ayrintili bilgi icin lutfen “rXXXX” parametre agiklamalarina bakiniz.
P0010 Devreye alma parametre gruplari 0 1
30 All
0
Bu ayar konumu, parametrelerin filtreden gegirilerek sadece asagidaki tabloda gdsterilen, [_]
bir fonksiyon grubuyla iligkili olan parametrelerin secilmesini saglar.
Uygulanmasi miimkiin olan ayar konumlari:
0 Calismaya hazir
1 Hizli devreye alma
30 Fabrika ayarlari
Notlar:
1 Bu parametre, inverter caligmadan 6nce 0’a resetlenmelidir. (P3900 # 0 iken
(varsayilan ayar) otomatik olarak uygulanir).
2 Erisilen parametreler, Kullanici Erigsim Seviyesi parametresi (P0003)
tarafindan da degistiriimektedir.
r0018 Bellenim Siiriimii - 1
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5. SISTEM PARAMETRELERI

Uluslararasi Ingilizce

+P0003 Kullanici
Minimum Erigim Seviyesi
Parametre Parametre Adi Maksimum | ¢P0004 Ayar
Numarasi [Varsayilan] |[Konumu
Birimler | e Degistirilebilen
Durum
- 2
Kurulmus olan bellenimin siirim numarasini ekrana getirir. [0]
r0019 Operator paneli kontrol kelimesi - 3
- 7
Operatdr panel komutlarinin durumunu gérinttler. -]
Asagidaki ayarlar, BICO giris parametrelerine baglanirken tus takimi icin “kaynak” kodlari i
olarak kullaniimaktadir.
Bit0O0O ON/OFF1 0 HAYIR
1 EVET
Bit01 OFF2: Elektriksel durus 0 EVET
1 HAYIR
Bit08 Saga JOG 0 HAYIR
1 EVET
Bit11 Ters yon (set degeri gevrimi) 0 HAYIR
1 EVET
Bit13 Motor potansiyometresi MOP yukari 0 HAYIR
1 EVET
Bit14 Motor potansiyometresi MOP asagi 0 HAYIR
1 EVET
Fonksiyonlari panel tuslarina atamak igin BICO teknolojisi kullanildiginda, bu parametre ilgili
komutun o anki durumunu goérintuler .
Asagidaki fonksiyonlarin herbiri farkl tuslara baglanabilir:
- ON/OFF1,
- OFF2,
-JOG, .
- REVERSE (TERS YON),
- INCREASE (ARTIRMA),
- DECREASE (AZALTMA)
r0021 inverter gikis frekansi (kayma dengelemesi dahil edilmemistir) - 2
- 13
[-]
Hz
r0025 inverter gikis voltaji - 2
- 13
Motora uygulanan rms, voltaj degerlerini ekrana getirir. [\'/]
r0026 DC-bag voltaji - 2
- 2
[-]
\
r0027 Motor akimi - 2
- 13
Motor akiminin (A) rms. Degerini ekrana getirir. [A]
r0034 Termal Motor korumasi (I’t) - 2
. - 3
Izin verilen maksimum degerin ylizdesi olarak hesaplanan motor sicakligini ekrana getirir. [-]
%
Not:
100% deger, motorun izin verilen maksimum sicakhga ulastigini belirtmektedir. Bu durum
olustugunda inverter, P0610 parametresinde (Seviye 3) tanimlanan sekilde motorun yikinu
azaltmaya calisacaktir.
r0039 Enerji tiikketim sayaci [kW saat] 0 2
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5. SISTEM PARAMETRELERI

Uluslararasi Ingilizce

+P0003 Kullanici

Minimum Erigim Seviyesi
Parametre Parametre Adi Maksimum | ¢P0004 Ayar
Numarasi [Varsayilan] |[Konumu
Birimler | e Degistirilebilen
Durum
- 2
En son resetlenen ekran degerinden itibaren tahrik donanimi tarafindan kullanilan elektrik [0]
enerjisi miktarini ekrana getirir.(bkz. P0040) kWhours
Not:
Ekranda okunan deg@er, P3900=1 (hizli devreye alma islemi esnasinda), P0970=1 (fabrika
resetlemesi) oldugunda veya P0040 kullanilarak resetlenir.
P0040 Enerji tiikketim sayacini [kWsaat] resetleme 0 2
1 2
_— , N [0]
Tuketilen enerji ekran degerini sifira resetler. _
Uygulanmasi miimkiin ayar konumlari:
0 = Resetleme yapilmaz
1 =r0039'u O’a resetler
Not:
“P”ye basildiginda resetleme yapilir.
r0052 Durum soézciigii 1 - 2
- 7
[-]
Bu parametre, inverterin ilk aktif durum s6zcuglni (bit formatinda) ekrana getirir ve
inverterin durumunu teshis etmek icin kullanilabilir. Durum s6zcugu ekran gérinimu
dilimlerinin bir agiklamasi Parametrelere Giris kisminda yer almakta olup , asagdida belirtilen
sekilde yorumlanabilir.
Miimkiin olan degerler:
Bit 00 Tahrik donanimi hazir 0 HAYIR
1 EVET
Bit 01 Tahrik donanimi galigmaya hazir 0 HAYIR
1 EVET
Bit 02 Tahrik donanimi galigiyor 0 HAYIR
1 EVET
Bit 03 Tahrik donanimi arizasi aktif 0 EVET
1 HAYIR
Bit 04 OFF2 aktif 0 EVET
1 HAYIR
Bit 05 OFF3 aktif 0 EVET
1 HAYIR
Bit 06 Devreye sokma 6nleme diizenegi aktif 0 HAYIR
1 EVET
Bit 07 Tahrik donanimi uyarisi aktif 0 HAYIR
1 EVET
Bit 08 Ayar noktasi sapmasi/gercek deger 0 EVET
1 HAYIR
Bit 09 PZD Kontroli (Streg Veri Denetimi) 0 HAYIR
1 EVET
Bit 10 Ulasilan maksimum frekans 0 HAYIR
1 EVET
Bit 11 Uyari: Motor akimi siniri 0 EVET
1 HAYIR
Bit 12 Motor tutma freni aktif 0 EVET
1 HAYIR
Bit 13 Motorda asiri yik 0 EVET
1 HAYIR
Bit 14 Motor devir yonu saga dogru 0 HAYIR
1 EVET
Bit 15 inverterde agir yiik 0 EVET
1 HAYIR
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5. SISTEM PARAMETRELERI

Uluslararasi Ingilizce

+P0003 Kullanici

Minimum Erigim Seviyesi
Parametre Parametre Adi Maksimum | ¢P0004 Ayar
Numarasi [Varsayilan] |[Konumu
Birimler | e Degistirilebilen
Durum
r0053 Durum soézciigii 2 - 2
- 7

Bu parametre, inverterin ikinci durum s6zcugunu (bit formatinda) ekrana getirmektedir.

Giris kisminda verilen bilgilere istinaden, inverterin durumunu teshis etmek igin
kullanilabilir.

Miimkiin olan degerler:

Bit 00

Bit 01

Bit 02

Bit 03

Bit 04

Bit 05

Bit 06

Bit 07

Bit 08

Bit 09

Bit 10

Bit 11

DC freni aktif

inverter frekansi < devreden ¢ikarma siniri
inverter frekansi < minimum frekans
Akim > sinir

Gergek frekans > referans frekansi
Gergek frekans < referans frekansi
Gergek frekans > ayar noktasi
Voltaj < esik degeri

Voltaj > esik degeri

yedek

Pl frekansi < esik degeri

Pl doyumu

-0 -~0-~r0,r0~,r0~,r0~,r0~,r0~r0~~0-~~0-0

HAYIR
EVET
EVET
HAYIR
EVET
HAYIR
HAYIR
EVET
HAYIR
EVET
HAYIR
EVET
HAYIR
EVET
HAYIR
EVET
HAYIR
EVET
HAYIR
EVET
HAYIR
EVET
HAYIR
EVET
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5. SISTEM PARAMETRELERI

Uluslararasi Ingilizce

+P0003 Kullanici

Minimum Erigim Seviyesi
Parametre Parametre Adi Maksimum | ¢P0004 Ayar
Numarasi [Varsayilan] |[Konumu
Birimler | e Degistirilebilen
Durum
r0056 VIF igin durum sozcigi - 2
- 13
inverterin durumunu teshis etmek igin kullanilabilen Durum sézciigini bit formatinda [_]
ekrana getirir. Ekran yerlesim diizeni igin r0052’deki semaya basvurunuz.
Miimkiin olan degerler:
Bit 00 baslatma kontroli tamamlandi 0 HAYIR
1 EVET
Bit 01 Motor miknatislik giderme islemi tamamlandi 0 HAYIR
1 EVET
Bit 02 Palslar etkinlestirildi 0 HAYIR
1 EVET
Bit 03  Voltaj yumusak ilk haraket secimi 0 HAYIR
1 EVET
Bit 04 Motor uyariimasi tamamlandi 0 HAYIR
1 EVET
Bit 05 Ik hareket amplifikasyonu aktif 0 HAYIR
1 EVET
Bit 06 Hizlanma amplifikasyonu aktif 0 HAYIR
1 EVET
Bit 07 Frekans negatif 0 HAYIR
1 EVET
Bit 08 Saha zayiflatmasi aktif 0 HAYIR
1 EVET
Bit 09 Volts ayar noktasi sinirlandi 0 HAYIR
1 EVET
Bit 10 Kayma frekansi sinirlandi 0 HAYIR
1 EVET
Bit 11  I-maks. Kontrolori aktif 0 HAYIR
1 EVET
Bit 12 Vdc-maks. Kontrolér( aktif 0 HAYIR
1 EVET
Bit 15 Vdc-min. Kontrolori aktif 0 HAYIR
1 EVET
P0100 Avrupa/Kuzey Amerika normlarinda galisma 0 1
2 1
. T - o T [0] e
Gig ayarlarinin (6rnegin, etiket plakasinda belirtilen nominal giiciin — P0307), kW ya da hp biriminden ifade -
edilip edilmedidini belirtir. Referans frekansina ilaveten (P2000), nominal galisma frekansi (P0310) ve
maksimam motor frekansi (P1082) igin varsayilan ayar konumlari, burada da otomatik olarak ayarlanmaktadir.
Uygulanmasi miimkiin ayar konumlari:
0 = kW biriminde gu¢ ayarlari; varsayilan frekans 50 Hz (DIP anahtari 2yi
kullaniniz).
1 = hp biriminde gui¢ ayarlari; varsayilan frekans 60 Hz (DIP anahtari 2’yi
kullaniniz)
2 = kW biriminde glg ayarlari; varsayilan frekans 60 Hz
Uyar:
OPERATOR PANOSUNUN ALTINDA BULUNAN DIP ANAHTARININ Kw/HP AYARLARI, GUG BASMA ASAMASINDA
0 VEYA 1 AYARLARININ UZERINE KAYDEDILECEKTIR. 2 nolu ayar konumunun iizerine kaydedilme yapiimaz.
Not:
Bu parametre, sadece P0010=1 (Devreye alma konumu) iken degistirilebilir.
r0206 Nominal inverter giicii - 2
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5. SISTEM PARAMETRELERI

Uluslararasi Ingilizce

+P0003 Kullanici

Minimum Erigim Seviyesi
Parametre Parametre Adi Maksimum | ¢P0004 Ayar
Numarasi [Varsayilan] |[Konumu
Birimler | e Degistirilebilen
Durum
- 2
inverter tarafindan beslenebilen nominal motor giic bilgilerini ekrana getirir. [-]
Not:
P0100 ayar konumuna bagli olarak ekranda okunan deger kW ya da hp biriminde olacaktir.
r0207 inverter akimi degeri 2
- 2
inverterin maksimum siirekli ¢ikis akimi degerini ekrana getirir. [ZA]
r0208 Nominal inverter giris voltaji - 2
- 2
inverterin nominal AC besleme voltajini ekrana getirir. [\_/]
Miimkiin olan degerler:
230 = 200-240V + 10%
400 = 400-480V + 10%
P0300 Motor tipinin segimi 1 2
2 3
. (1] Ead
Motorun tipini seger. -
Miimkiin olan ayarlar :
1 = Asenkron motor.
2 = Senkron motor.
Not 1:
Bu parametre, sadeceP0010=1 iken degistirilebilir. er-3
Devreye alma islemi esnasinda, motor tipinin secilmesi ve inverter performansinin en Ust
dlzeye cikarilabilmesi igin bu parametreye ihtiyag duyulmaktadir. Motorlarin gogu asenkron
tiptedir.; emin degilseniz, asagidaki formull kullaniniz.
(P0310 x 60) / PO311
Cikan sonug tam sayiysa, motor senkron tiptedir.
Not 2:
Senkron motor segildigi takdirde, asagidaki fonksiyonlar uygulanamaz: Gug faktori
(P0308), Motor verimi (P0309), miknatislanma suresi (P0346, Seviye 3), miknatislk
giderme suresi (P0347, seviye 3), flying restart (P1200, P1202, Seviye 3, P1203, Seviye 3),
DC frenleme (P1230, Seviye 3, P1232, P1233), kayma dengelemesi (P1335), kayma siniri
(P1336).
P0304 Nominal motor voltaji 10 1
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5. SISTEM PARAMETRELERI

Uluslararasi Ingilizce

+P0003 Kullanici

Minimum Erigim Seviyesi
Parametre Parametre Adi Maksimum | ¢P0004 Ayar
Numarasi [Varsayilan] |[Konumu
Birimler | e Degistirilebilen
Durum
2000 3
Etiket plakasinda belirtilen nominal motor voltaji (V). [*** o’
\Y,
Asagidaki semada, motorunuza ait etiket bilgilerini nerede bulacaginiz gosterilmektedir..
[ ozt ] [ Posos |[ Posos |
[
3~Mot EN 60034
1LA7130-4AA10
No UD 0013509-0090-0031 TICIF 1325 IP 55 IMB3
[ sohe | [ 2s0400v | | [Teohz | [ awov |
@{ 5.5kW I 19.711.A I [(esw | [ 109a |®
—| Cosgo.s1 I 1455/min l | Cos ¢ 0.82 | | 1755/min |
[111134] [ kg |—+—] Posss
o] e ]
Not:
Bu parametre, sadece P0010=1 iken degistirilebilir.
P0305 Nominal motor akimi 0.12 1
10000 3
[***] [ —
Etiket plakasinda belirtilen nominal motor akimi (A) — bkz. Sema P0304 A
Not:
Bu parametre, sadece P0010=1 iken degistirilebilir.
Maksimum deger, 2 * nominal inverter akimi (r0207) olarak tanimlanir.
Minimum deger, 1/32 * nominal inverter akimi (r0207) olarak tanimlanir.
P0307 Nominal motor giicii 0.01 1
2000 3
[***] ‘D_"
Etiket plakasinda belitilen nominal motor giicii (kW) If P0100 = 1 ise, degerler hp biriminde belirtilecektir- bkz. Sema P0304 )
Not:
Bu parametre, sadece P0010=1 iken degistirilebilir.
P0308 Nominal motor cos ¢ 0 2
1 3
[0] Rl
Etiket plakasinda belirtilen nominal motor giict faktori (cos ¢) — bkz. Sema P0304 -
Not:
Bu parametre, sadece P0010=1 iken degistirilebilir.
Bu parametre, sadece P0100 = 0 veya 2 iken (yani motor glicii kW olarak girildigi zaman) goriilebilir.
Not:
Bir 0 ayar konumu uygulandiginda, degerin dahili olarak hesaplanmasi saglanir.
P0309 Nominal motor verimi 0 2
100 3
i - . _ [0] el
Etiket plakasinda belirtilien nominal motor verimi (%) — bkz. Sema P0304. %
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5. SISTEM PARAMETRELERI

Uluslararasi Ingilizce

+P0003 Kullanici

Minimum Erigim Seviyesi
Parametre Parametre Adi Maksimum | ¢P0004 Ayar
Numarasi [Varsayilan] |[Konumu
Birimler | e Degistirilebilen
Durum
Not:
Bu parametre, sadece P0010=1 iken degistirilebilir
Bu parametre, sadece P0010=1 iken (yani, motor guicli hp olarak girildigi zaman) gérulebilir.
Not:
Bir 0 ayar konumu uygulandiginda, degerin dahili olarak hesaplanmasi saglanir.
P0310 Nominal motor frekansi 12 1
650 3
. - . . [50] ad
Etiket plakasinda belirtilen nominal motor frekansi (Hz) — bkz. sekil P0304 Hz
P0311 Nominal motor devri 0 1
40000 3
. g [***1 Eal
Yalnizca P0010 = 1 (hizh devreye alma) iken degistirilebilir. 1/dak
Parametrenin 0’a ayarlanmasi degerin otomatik olarak éngériilmesine sebep olur.
Vektdr kontrol veya hiz kontrol modunda V/f caligirken bu parametre girilmelidir.
V/f kontroldeki kayma kompanzasyonunun dogru galisabilmesi i¢in nominal motor hizi
gereklidir.
Parametre degistirildiginde cift kutup sayisi otomatik olarak yeniden hesaplanir.
P0335 Motor sogutmasi 0 2
1 3
y T [0] e
Kullanilan motor sogutma sistemini belirtir. _
Uygulanmasi miimkiin ayar konumlari:
0 Kendinden sogutmali — motor miline takilan fan kullanilr.
1 basingli sogutma — enerijisi ayri bir hattan saglanan sogutma fani kullanilir.
P0340 Motor parametrelerinin hesaplanmasi 0 2
1 3
. [0]
Uygulanmasi miimkiin ayar konumlari: _
0 "Hesaplama yapilmaz "
1 "Motor parametrelerinin hesaplanmasi girilen etiket plakasi verilerinden yapilir "
P0344 (Seviye 3), (motor agirhgi), P0350 (stator direnci), P0346 (Seviye 3), miknatislasma
siresi) ve P0347 (Seviye 3) (miknatislik giderme suresi), P2000 (referans frekansi), P2002
(Seviye 3) (referans akimi),
Not
inverter performansinin en st diizeye cikarilabilmesi igin bu parametreye ihtiyac duyulur.
P0350 Hatlar arasi stator direnci 0 2
300 3
[***] l.l
MICROMASTER 420 Caligtirma Talimatlari 56

6SE6400-5AA00-0BPO




5. SISTEM PARAMETRELERI

Uluslararasi Ingilizce

+P0003 Kullanici
Minimum Erigim Seviyesi
Parametre Parametre Adi Maksimum | ¢P0004 Ayar
Numarasi [Varsayilan] |[Konumu
Birimler | e Degistirilebilen
Durum
Baglanmis olan motor icin Ohm biriminde stator direnci degeri. Ohm
Bu parametrenin degerini belirlemek igin i¢ yontem bulunmaktadir:
1. Bu degerin, P0340 = 1 vasitasiyla hesaplanmasi mumkundr.
2. Bu degerin, P1910 = 1 vasitasiyla ol¢ilmesi mimkindur.
3. Bir Ohmmetre yardimiyla degerin elle dlgtilmesi mimkuindur.
Not
P0350’de girilen deger, son kullanilan yéntemin sonucudur.
P0611 Motor It siire sabiti 0 2
16000 3
Motorun termal sire sabitini tanimlar ve motor bilgilerinden (P0340) otomatik olarak [ s ]
hesaplanir.
Not:
Rakamlar buyudikge hesaplanan motor sicakliginin dedismesi icin gegecek sire artar.
P0614 Motor It asir yiik uyari seviyesi 0 2
400 3
. ) o [100]
Motor I°t hesabi, motorun fazla isinmadan asiri yik altinda calisabilecegi sureyi %
vermektedir. izin verilen maksimum sire doldugunda, motor 1’t hesaplamasinin sonucu
%100°dir. (bkz. r0034). Bu parametre, bir uyari sinyalinin (A0511) olusturuldugu %
biriminde hesaplanan I’t degerini tanimlamaktadir.
Not:
Bu seviyenin %110’nunda motor asiri sicaklik devre kesme rdlesi (FO011) devreyi agar.
P0640 Motor agin yiik faktorii (%) 0 2
400 3
. . . . . [150] ‘o’
Nominal motor akiminin ylzdesi (%) olarak ani motor akimi sinirini tanimlar. Bu deger, %
nominal inverter akiminin (r0207) %150’si veya motor akiminin %400’uyle (hangisi daha
distkse) sinilanmigtir.
P0700 Kumanda (komut) kaynaginin segimi 0 1
6 7
0 L
Sayisal kumanda kaynagdini segmek igin parametre. Parametre degistirilirken, bitin [_]
sayisal giris parametreleri makul degerlere ayarlanir..
Uygulanmasi miimkiin olan ayarlar
0 "Varsayilan fabrika ayar konumu"
1 "Klavye"
2 "Terminal"
4 " BOP baglantisi tizerindeki USS1"
5 "lletisim baglantisi Gzerindeki USS2"
6 "lletisim baglantisi Gzerindeki PROFIBUS / Saha barasi "
Not:
Bu parametrenin degistiriimesi ayarlari, segilen unsura ait varsayilan ayar konumuna
resetler (6rnegin, ayar konumu 1’den ayar konumu 2’ye gegerseniz, bu durumda butin
sayisal girigler varsayilan ayar konumlarina ayarlanir).
P0701 Sayisal girig 1’in foksiyonu 0 2
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5. SISTEM PARAMETRELERI

Uluslararasi Ingilizce

Parametre
Numarasi

Parametre Adi

Minimum
Maksimum
[Varsayilan]
Birimler

+P0003 Kullanici
Erigim Seviyesi
+P0004 Ayar
Konumu
#Degistirilebilen
Durum

Sayisal giris 1'in fonksiyonunu seger.

0 Sayisal giris pasiflestirildi

1 DEVREDE (ON) saga

2 DEVREDE (ON) Sola" (DEVREDE+Ters donus yonu)

3 OFF2 - kademeli olarak durma

4 OFF3 — motor devrinin hizli sekilde diismesi (P1135 motor devri disme siresini
tanimlamaktadir)

9 Ariza onay!i

10 Saga dogru disik devirde donis

11 Sola dogru disuk devirde donls

12 Ters yone donls

13 Frekansi arttirma (Anal/ilave ayar noktasi=Klavye(P1000))

14 Frekansi dugiirme (Ana veya ilave ayar noktasi = Klavye)

15 Sabit frekans 1 (bkz P1001)

16 Sabit frekans 1 + DEVREDE (bkz P1001)

17 Sabit frekanslar 1 ... 7 (ift kodlu) (bkz P1001)

25 DC frenini aktiflestirme (bkz P1230 to P1233)

29 Harici devre kesme fonksiyonu

33 llave ayar noktasini pasiflestirme (P1000’de tanimlanmustir)

99 BICO parametrelendirmesini aktiflestirme— sadece uzman kullanimi igin

Sadece P0700 veya P3900 = 1, 2 ya da fabrika ayar konumu P0970 = 1 vasitasiyla

resetlenebilme fonksiyonu.

99
(1

7

P0702

Sayisal girig 2’nin fonksiyonu
Sayisal giris 2'nin fonksiyonunu seger.

0 sayisal giris pasiflestirildi

1 DEVREDE (ON) Saga

2 DEVREDE (ON) Sola" (DEVREDE + Ters donis yoni)

3 OFF2 - kademeli olarak durma

4 OFF3 — motor devrinin hizli sekilde diismesi (P1135 motor devri disme siiresini
tanimlamaktadir)

9 Ariza onayi

10 Saga dogru dislk devirde donus

11 Sola dogru dusuk devir donus

12 Ters yone donis

13 Frekansi arttirma(Ana/ilave ayar noktasi =Klavye (P1000))

14 Frekansi disirme (Ana veya ilave ayar noktasi= Klavye)

15 Sabit frekans 2 (bkz. P1002)

16 Sabit frekans 2 + DEVREDE (bkz P1002)

17 Sabit frekanslar 1 ... 7 (gift kodlu) (bkz P1002)

25 DC frenini aktiflestirme (bkz P1230 ... P1233)

29 Harici devre kesme fonksiyonu

33 llave ayar noktasini pasiflestirme (P1000’de tanimlanmustir)

99 BICO parametrelendirmesini aktiflestirme — sadece uzman kullanimi igin.

Sadece P0700 veya P3900 = 1, 2 ya da fabrika ayar konumu P0970 = 1 vasitasiyla

resetlenebilme fonksiyonu.

99
2]

~N N

P0703

Sayisal giris 3’lUin foksiyonu
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5. SISTEM PARAMETRELERI

Uluslararasi Ingilizce

Parametre
Numarasi

Parametre Adi

Minimum
Maksimum
[Varsayilan]
Birimler

+P0003 Kullanici
Erigim Seviyesi
+P0004 Ayar
Konumu
#Degistirilebilen
Durum

Sayisal girig 3’Uin fonksiyonunu secer.

0 Sayisal giris pasiflestirildi.
1 DEVREDE (ON) saga
2 DEVREDE (ON) Sola" (DEVREDE+ Ters donus yonu)
3 OFF2 - kademeli olarak durma
4 OFF3 — motor devrinin hizli sekilde diismesi (P1135 motor devri disme siresini
tanimlamaktadir)
9 Ariza onay!i
Saga dogru disuk devirde donis
11 Sola dogru disuk devirde donus
Ters yone donus
Frekansi arttirma (Ana/ilave ayar noktasi =Klavye (P1000))
Frekansi diisirme (Ana veya ilave ayar noktasi = Klavye)
Sabit frekans 3 (bkz P1003)
Sabit frekans 3 + DEVREDE (bkz. P1003)
Sabit frekanslar 1 ... 7 (¢ift kodlu) (bkz. P1003)
DC frenini aktiflestirme (bkz P1230 ... P1233)
Harici devre kesme fonksiyonu
ilave ayar noktasini pasiflestirme (P1000°de tanimlanmistir)
99 BICO parametrelendirmesini aktiflestirme — sadece uzman kullanimi igin
Sadece P0700 veya P3900 = 1, 2 ya da fabrika ayar konumu P0970 = 1 vasitasiyla
resetlenebilme fonksiyonu.

99
&)

7

P0704

Sayisal girig 4’lin fonksiyon — analog giris lizerinden
Sayisal girig 4’lin fonksiyonunu seger (analog giris Gizerinden)

0 "Sayisal giris olarak kullanilmayan analog giris "

1 "DEVREDE (ON)/OFF1"

2 "DEVREDE (ON)/OFF1 + Ters doniigyoni"

3 "OFF2"

4 "OFF3"

9 "Ariza onay! "
"Saga dogru duslik devirde donus "

11 "Sola dogru dislik devirde donus "

"Ters yone donus"

"Frekansi arttirma "

"Frekansi dusirme "

"Sabit frekans?”

"Sabit frekans? + DEVREDE (ON)"

"Sabit frekanslar? ... ? (gift kodlu) bkz. P1001

"DC frenini aktiflegtirme "

"Harici devre kesme fonksiyonu "

"llave ayar noktasini pasiflestirme "
"BICO parametrelendirmesini aktiflestirme — sadece uzman kullanimi igin
Sadece P0700 veya P3900 = 1, 2 ya da fabrika ayar konumu P0970 = 1 vasitasiyla
resetlenebilme fonksiyonu

Not:
4 \'un uzerindeki sinyaller aktiftir, 1.6 V’'un altindaki sinyaller aktif degildir.

99
0]

~N N

r0720

Dijital giris adedi

Dijital giris adedini gosterir

r0722

Sayisal giris degerleri

~ N
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5. SISTEM PARAMETRELERI

Uluslararasi Ingilizce

+P0003 Kullanici
Minimum Erigim Seviyesi
Parametre Parametre Adi Maksimum | ¢P0004 Ayar
Numarasi [Varsayilan] |[Konumu
Birimler | e Degistirilebilen
Durum
Sayisal girislerin durumunu gosteren bit ekran gérunimu. -
Miimkiin olan degerler:
Bit 00 "Sayisal girig 1" 0 DEVRE DISI (OFF)
1 Aktif
Bit 01 "Sayisal girig 2" 0 DEVRE DISI
1 Aktif
Bit 02 "Sayisal giris 3" 0 DEVRE DISI
1 Aktif
Bit 03 "Sayisal giris 4 (AIN Gzerinden)" 0 DEVREDISI
1 Aktif
Not
Sinyal aktif oldugunda ilgili ekran dilimi aydinlatilir.
P0725 Dijital giriglerin PNP / NPN se¢imi 0 2
1 7
1
Yiksek aktif yada disik aktif olarak dijital girisleri ayarlar [_]
Avyarlar:
0 = Dustk aktif (NPN)
1 = Yiksek aktif (PNP)
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5. SISTEM PARAMETRELERI

Uluslararasi Ingilizce

+P0003 Kullanici

Minimum Erigim Seviyesi
Parametre Parametre Adi Maksimum | ¢P0004 Ayar
Numarasi [Varsayilan] |[Konumu
Birimler | e Degistirilebilen
Durum
P0731 Sayisal ¢gikis fonksiyonu (réle) 0 2
2197.F 7
) [52.3]- ‘e’
52.0 Inverter hazir 0 Kapal
1 Acik
52.1 inverter galismaya hazir 0 Kapal
1 Acik
52.2 inverter galisiyor 0 Kapali
1 Acik
52.3 inverter arizas aktif 0 Kapal
1 Acik
52.4 OFF2 aktif 0 Agik
1 Kapal
52.5 OFF3 aktif 0 Acik
1 Kapali
52.6 Devreye girmeyi 6nleme fonksiyonu aktif 0 Kapali
1 Acik
52.7 inverter uyarisi aktif 0 Kapali
1 Acik
52.8 Sapma ayar noktasi/gercek deger 0 Acik
1 Kapali
52.9 PZD kontroli (Streg Veri Kontrolii) 0 Kapali
1 Acik
52.A Ulasilan maksimum frekans 0 Kapali
1 Acik
52.b Uyari: Motor akimi siniri 0 Acik
1 Kapali
52.C Motor tutma freni aktif 0 Acik
1 Kapali
52.d Motor asir yuku 0 Acik
1 Kapali
52.E Motor devir yonu saga 0 Kapali
1 Acik
52.F inverter agiri yikli 0 Acik
1 Kapali
53.0 DC freni aktif 0 Kapali
1 Acik
53.1 inverter frekansi devreden gikma sinirinin altinda 0 Kapali
1 Acik
53.2 inverter frekansi minimum frekansin altinda 0 Kapali
1 Acik
53.3 Akim sinir degerinden buyuk ya da sinir degerine esit 0 Kapali
1 Acik
53.4 Gergek frekans karsilagtirma frekansindan buyiik 0 Kapali
1 Acik
53.5 Gergek frekans kargilastirma frekansindan kiigiik 0 Kapali
1 Acik
53.6 Gergek frekans ayar noktasindan bulyuk/ayar noktasina esit 0 Kapali
1 Acik
53.7 Voltaj, esik degerinden kiglik 0 Kapali
1 Acik
53.8 Voltaj, esik degerinden buyuk 0 Kapali
1 Acik
53.9 Yedek 0 Kapali
1 Acik
53.A Kontrolor ¢ikisi dusik sinirda (P2292) 0 Kapali
1 Acik
53.b Kontrolor ¢ikisi dusuk sinirda (P2291) 0 Kapali
1 Acik
Not

Bunlar en yaygin olarak kullanilan ayar konumlaridir. Diger ayar konumlarinin uygulanmasi

“Uzman konumunda” mimkinddir.
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5. SISTEM PARAMETRELERI

Uluslararasi

ingilizce

+P0003 Kullanici
Minimum Erigim Seviyesi
Parametre Parametre Adi Maksimum | ¢P0004 Ayar
Numarasi [Varsayilan] |[Konumu
Birimler | e Degistirilebilen
Durum
r0747 Dijital ¢cikiglarin durumu - 2
- 7
[-]
Bit0 0 =Rdle enerjisiz / kontak agik
1 = Role enerjili / kontak kapal
Ekran géruntisu asagidaki gibi olacaktir
>
©
]
14
Bit 0
r0750 Analog girig sayisi 1 2
1 8
y . (11 o’
MM420'de bu deger hep 1'dir. -
r0752 Analog giris voltaji - 2
- 8
Duzeltilen analog giris degerini, karakteristik bloktan 6nce volt olarak ekrana getirir. [\_/]
r0754 Diizeltilen analog giris degeri - 2
- 8
Duzeltilen analog giris degerini, karakteristik bloktan sonra % olarak ekrana getirir. [
%
Not:
%100 = 10V.
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5. SISTEM PARAMETRELERI

Uluslararasi Ingilizce

+P0003 Kullanici

Minimum Erigim Seviyesi
Parametre Parametre Adi Maksimum | ¢P0004 Ayar
Numarasi [Varsayilan] |[Konumu
Birimler | e Degistirilebilen
Durum
r0755 16384’e normallestirilen analog giris degeri (4000 Alti ondalik) - 2
- 8
ASP min. Ve ASP maks. Vasitasiyla él¢eklendiriimis analog giris dederini ekrana getirir. [:]
Analog 6lgeklendirme fonksiyonundaki analog ayar noktasi (bkz. Parametreler P0757 ...
P0760), ilgili semada gosterildigi izere ASPmin.’dan ASPmaks’a kadar degisebilir.
ASPmin.ve ASPmaks.’in en blyiik dederi (isaret tasimayan deger), 16384 dlceklendirmesini tanimlar.
Ornekler:
ASPmin = %300, ASPmaks = %100, bu durumda 16384, %300’l ifade eder. Bu parametre,
5461°’den 16384’e kadar degisir.
ASPmin = -%200, ASPmaks = %100, bu durumda 16384,%200' ifade eder. Bu parametre
—16384’den +8192’e kadar degisir.
Not:
Bu deger, analog BICO konnektdrlere giris olarak kullanilir.
P0756 Analog girigin izlenmesi 0 2
1 8

Analog girisi izleme fonksiyonunu devreye sokar.
Uygulanmasi miimkiin ayar konumlari:

!zleme fonksiyonu devreden gikarildi.
Izleme fonksiyonu devreye sokuldu.

0
1
izleme fonksiyonu aktif hale getirildiginde (devreye sokuldugunda), bir 6lii band degeri
tanimlanir (P0761), analog giris voltaji 6li band voltajinin %50 altina distiigiinde, bir ariza
durumu olusturulur (FO080).

Not:

Analog 6lgeklendirme blogu (bkz. PO757 — P0760) negatif ¢ikis ayar noktalarina
programlandiginda, bu fonksiyon devre disi birakilir.
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5. SISTEM PARAMETRELERI

Uluslararasi Ingilizce

+P0003 Kullanici
Minimum Erigim Seviyesi
Parametre Parametre Adi Maksimum | ¢P0004 Ayar
Numarasi [Varsayilan] |[Konumu
Birimler | e Degistirilebilen
Durum
P0757 Analog giris 6lceklendirmesinin X1 degeri 0 2
10 8
O [P
P0757 — P0O760 parametreleri, sekilde gérildugu gibi analog giris dlgeklendirmesini [_] ¢
olusturmak igin kullanilirlar:
Setpoint (%)
A
ASPmax -———-——-————————— -
(%)PO760 Y2 | —— - — - e
Analogue
(V) PO757 X1 inpu"( %)
ov T v
|
|
(%) PO758 Y1 | ———————
ASPmin
Alternatif olasiliklar, agagidaki semalarda gdsterilmistir.
ASPmax
ASPmax @
ov ov
ASPmin
ASPmin
Notlar:
Analog Ayar Noktalari, P2000’de normallestirilen frekansin bir yiizdesini (%) temsil
etmektedir.
Analog Ayar Noktalari, %100’den daha buyuk olabilir.
ASPmaks en ylUksek analog ayar noktasini temsil etmektedir. (Bu 0V'da olabilir).
ASPmin., en diisik analog ayar noktasini temsil etmektedir.(Bu 10V’da olabilir).
Varsayilan degerler, 0V=%0, ve 10V=%100’lik 6lgeklendirme sadlamaktadir.
P0758 Analog giris o6lgeklendirmesinin Y1 degeri -99999 2
99999 8
O (]
P0757'de agiklanan sekilde Y1 degerini girer [%] *
P0759 Analog giris 6lgeklendirmesinin X2 degeri 0 2
10 8
P0757°de agiklanan sekilde X2 degerini girer. [10] ‘o’
\
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5. SISTEM PARAMETRELERI

Uluslararasi Ingilizce

+P0003 Kullanici

Minimum Erigim Seviyesi
Parametre Parametre Adi Maksimum | ¢P0004 Ayar
Numarasi [Varsayilan] |[Konumu
Birimler | e Degistirilebilen
Durum
P0760 Analog giris 6lgeklendirmesinin Y2 degeri -99999 2
99999 8
P0757°de acgiklanan sekilde Y2 degerini girer. [100] ‘o’
%
P0761 Olii band genisligi 0 2
10 8
o . o [0] ‘e’
Analog giris Uizerindeki 6li bandin genisligini tanimlamaktadir. Vi
Kullanim agiklamalari igin litfen asagidaki semalara bakiniz;
Ornek 1 —2ila 10V 0 ila 50Hz
Setpoint (%)
A
P0760 Y2 (100%)
ASPmax |
|
|
|
|
|
|
|
l
I Analogue
: input (V)
P0758 Y1 (0%) | L
ASPmin | P0761 | P0757 X1 (2V) P0759 X2 (10V)
(2v)
Yukaridaki 6rnekte, 2 ila 10 V, 0 ila 50HZ’lik analog giris saglanmaktadir.
PO757 = 2V
P0761 =2V
P2000 = 50Hz
Ornek 2 — Merkez sifir (0 ila 10V = - 50 ila +50Hz)
Setpoint (%)
ASPmax A
P0O760 Y2 (100%) ——— "~~~ """ """ T T oo TTT |
|
|
|
|
|
|
l
P I Analogue
7 | input (V)
ov % -
/4\ |/4 | P0759 X2 (10V)
P0761 (0.1V)
ASPmin
P0758 Y1 (-100%
P0757 X1 (0%)
Yukaridaki érnekte, merkez sifirda ve 0.2 V genisligindeki bir “tutma noktasinda” 0 ila 10V, -
50 Hz. lla +50Hz saglanmaktadir.
P0758 = -%100
P0761 = 0.1 (0.1V merkezin her iki yaninda)
P2000 = 50Hz
Not:
Merkez sifir ayar konumu kullanilirken, Fmin (P1080) sifir olmahdir.
Ol bandin sonunda histeri bulunmamaktadir.
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5. SISTEM PARAMETRELERI

Uluslararasi Ingilizce

+P0003 Kullanici
Minimum Erigim Seviyesi
Parametre Parametre Adi Maksimum | ¢P0004 Ayar
Numarasi [Varsayilan] |[Konumu
Birimler | e Degistirilebilen
Durum
P0771 Analog cikis fonksiyonu 0 2
2248.0 8
21 ‘o’
0 —20 mA’lik analog ¢ikisin fonksiyonunu tanimlamaktadir. [ _ ! °
Uygulanabilen ayar konumlari:
Bunlar en yaygin sekilde kullanilan degerlerdir:
21 Gercek frekans (P2000'ne 6lceklendirilmigtir)
24 Cikis frekansi (P2000’ne 6lgeklendirilmistir)
25 Cikis voltaji (1000 V’a odlceklendiriimisti)
26 DC bag voltaji ( P2001 1000 V'a dlgeklendirilmistir)
27 Cikis akimi (P2002 Seviye 3’e dlgeklendirilmistir)
Diger degerler: her parametrenin tanimina bakiniz
r0774 Analog cikig degeri - 2
- 8
Analog ¢ikis degerini, mA biriminde gosterir. E;g
Not:
100% = 20mA.
PO777 Analog cikis karakteristiklerinin X1 degeri -99999 2
99999 8
N [0]
x1 ¢ikis karakteristigini tanimlar. %
PO777 — PO780 parametrelerinin fonksiyonlari; asagida belirtilmistir:
Output signal (mA)
A
20 -~ 20 mA
P0780 Y2
P0O778 Y1
0
PO777 P0O779
-1009 1009
(-100%) X1 X2 00%
(x1, y1), (x2,y2) noktalari kisittama olmaksizin segilebilir
P0778 Analog cikis karakteristiklerinin Y1 degeri 0 2
4 8
e 0] o’
Y1 cikis karakteristigini tanimlar -
P0779 Analog cikis karakteristiklerinin X2 degeri -99999 2
99999 8
o [100] ‘o’
X2 cikis karakteristigini tanimlar A
P0780 Analog c¢ikis karakteristiklerinin Y2 degeri 0 2
20 8
o 20]
Y2 cikisg karakteristigini tanimlar _
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5. SISTEM PARAMETRELERI

Uluslararasi Ingilizce

+P0003 Kullanici

Minimum Erigim Seviyesi
Parametre Parametre Adi Maksimum | ¢P0004 Ayar
Numarasi [Varsayilan] |[Konumu
Birimler | e Degistirilebilen
Durum
P0781 Analog ¢ikig 6lii bandi 0 2
20 8
. o 0]
Analog ¢ikis icin mA biriminde bir 61U band geniglik degerini girer. -
P0918 PROFIBUS adresi 0 2
127 20
3 l.v
PROFIBUS adresini veya istege bagh olarak temin edilen diger modullerin adresini [_]
tanimlar. Bara adresini girmek igin iki yontem bulunmaktadir:
1 PROFIBUS modiilii DIP analtarlari vasitasiyla
2 kullanici tarafindan girilen bir deger vasitasiyla
uygulanmasi miimkiin olan PROFIBUS ayar konumlari:
1...125
0, 126, 127’nin kullaniimasina izin veriimez
P0927 Degistirilebilen parametreler 0 2
15 20
[19]

Parametrelerin kullanici tarafindan nasil degistirilebilecegini belirtir.

Uygulanmasi miimkiin ayar konumlari:

Ayar konumu RS485 USS RS232 USS | BOP COMMS modiilii
0 0 0 0 0
1 0 0 0 1
2 0 0 1 0
3 0 0 1 1
4 0 1 0 0
5 0 1 0 1
6 0 1 1 0
7 0 1 1 1
8 1 0 0 0
9 1 0 0 1
10 1 0 1 0
11 1 0 1 1
12 1 1 0 0
13 1 1 0 1
14 1 1 1 0
15 1 1 1 1
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5. SISTEM PARAMETRELERI

Uluslararasi Ingilizce

+P0003 Kullanici

Minimum Erigim Seviyesi
Parametre Parametre Adi Maksimum | ¢P0004 Ayar
Numarasi [Varsayilan] |[Konumu
Birimler | ¢ Degistirilebilen
Durum
r0947 Son ariza kodu - 2
- 21
Arizanin tarihgesini ekrana getirir [:]
Asagidaki semada:
L)
MOST RECENT
o FAULT CODES
|
, F1le
Fle | 3
MOST RECENT
T FAULT CODES - 1
! Fle
Fle Ol
MOST RECENT
6j FAULT CODES - 2
7]
F1le ~
MOST RECENT
81- FAULT CODES - 3
“F1” bir ariza onayindan ya da devreye alma isleminden sonraki ilk arizadir.
“F2” bir ariza onayindan ya da devreye alma isleminden sonraki ilk arizadir.
“F1e” F1’in olusmasidir, yani F1’in ortaya ¢iktig1 zamandir.
En yakin zamanda ortaya ¢ikan arizalar O ve 1 dizinlerinde saklanirlar..
Ornegin:
Inverter, disuk voltaj durumunda devreden ¢ikar ve disUk voltaj durumu onaylanmadan
once harici bir devre kesme sinyali alirsa su sonugclari alirsiniz.:
Dizin0 = 3 Duslk voltaj
Dizin 1 = 85 Harici devre kesme sinyali
Dizin 1’in (F1e) igine bir ariza girdisi yapildiginda, mevcut ariza tarihgesi semada goruldigu
gibi hareket ettirilir.
Not
Bolum 6’daki ariza kodlarinin listesine bakiniz.
Dizin 2, yalnizca 2. Arizanin, 1. Ariza onaylanmadan 6nce ortaya ¢ikmasi durumunda
kullanihr.
P0970 Fabrika ayarlan 0 1
1 30
- . L . - [0] kel
Butin parametreleri, onlarin varsayilan degerlerine resetler. Bu fonksiyonu uygulamak igin, _
P0010=30, ve sonra P0970=1ayarlarini yapmalisiniz.
P0100, DIP Anahtarinin ayar konumuna gore ayarlanir.
MICROMASTER 420 Caligtirma Talimatlari 68

6SE6400-5AA00-0BPO




5. SISTEM PARAMETRELERI

Uluslararasi Ingilizce

+P0003 Kullanici

Minimum Erigim Seviyesi
Parametre Parametre Adi Maksimum | ¢P0004 Ayar
Numarasi [Varsayilan] |[Konumu
Birimler | ¢ Degistirilebilen
Durum
P1000 Frekans ayar noktasinin segimi 0 1
66 10
2
Frekans ayar noktasinin kaynagini secer. Asagida verilen uygulanmasi mimkun ayar [_] iva
konumlari tablosunda, temel ayar noktasi anlami en dlstk haneden (yani 1...6) ve ilave
sayllarin herhangi birisi ise anlami en buyiik haneden (yani x0...x6) segilir. Ornegin, ayar
konumu 12, klavyeden gelen ilave ayar noktasiyla (1) birlikte, analog giristen tiretilen temel
ayar noktasini (2) segmektedir.
Tek haneler, sadece, ilave ayar noktasi bulunmayan temel ayar noktalarini ifade
etmektedir.
ilave ayar noktasi
)
g 2
S o
< &
. 0|0
3|8 O o>
> ® 2|2 |E
) — c [y [
ol 3 OO |=
1] |o|2l2]2
o) [ [ =
cls|2|s|g|g|®
g \E, o e = =
T O [D|E N (WO |,
ol 212 |= |22 |5
> N |
Temel ayar noktasi zl&|2|8|a|a|L
=|X¥ |< |0 || |2
Temel ayar noktasi yok 0| 10| 20| 30| 40| 50| 60
Klavye (Motor potansiyometresi) ayar noktasi 11 11| 21| 31| 41| 51| 61
Analog giris 2| 12| 22| 32| 42| 52| 62
Sabit frekans 3| 13| 23| 33| 43| 53| 63
RS232 Gzerinden USS 4| 14| 24| 34| 44| 54| 64
RS485 lizerinden USS 5| 15| 25| 35| 45| 55| 65
istege bagli iletisim panosu 6| 16| 26| 36| 46| 56| 66
En yaygin olarak kullanilan ayar konumlari sunlardir:
1 Klavye (Motor potansiyometresi) ayar noktasi
2 Analog giris
3 Sabit frekans
4 RS232 tizerinden USS
5 RS485 lizerinden USS
istege Bagli iletisim Panosu
llave bir ayar noktasini kapsayan diger ayar konumlari, yukaridaki tablo vasitasiyla
segilebilir.
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5. SISTEM PARAMETRELERI

Uluslararasi Ingilizce

+P0003 Kullanici
Minimum Erigim Seviyesi
Parametre Parametre Adi Maksimum | ¢P0004 Ayar
Numarasi [Varsayilan] |[Konumu
Birimler | ¢ Degistirilebilen
Durum
P1001 Sabit frekans 1 -650 2
650 10
. [0] ‘o’
Sabit frekans ayar noktasini tanimlar Hz
Sabit frekanslari kullanma sekli;
Sabit frekanslari kullanabilmek igin P1000 vasitasiyla sabit frekans fonksiyonunu segmek gerekmektedir.
Sabit frekanslar, sayisal giris vasitasiyla segilebilir ve ayni zamanda, bir DEVREYE ALMA
(ON) komutuyla birlestirilebilirler.
Ug tip sabit frekans bulunmaktadir:
1) Dogrudan segim
2) Dogrudan se¢im + DEVREYE ALMA komutu
3) Ikili kodlu segim + DEVREYE ALMA komutu
1. Dogrudan sec¢im (P0701 — P0703 = 15)
Bu galisma konumunda, 1 sayisal girdi 1 sabit frekansi segmektedir. .
Birkag girdininin ayni anda aktif olmasi durumunda, segilen frekanslar toplanir. Orn. (FF1 + FF2 + FF3)
Not:
Inverteri calistirmak igin de bir DEVREYE ALMA komutuna ihtiyag vardir (6rnegin, bir
klavye veya seri baglanti vb. vasitasiyla).
2. Dogrudan se¢im + DEVREYE ALMA komutu (P0701 — P0703 = 16)
Bu sabit frekans segimi, sabit frekansalri bir DEVREYE ALMA komutuyla birlestirmektedir.
Bu ¢alisma konumunda, 1 sayisal girdi 1 sabit frekansi se¢gmektedir. .
Birkag girdinin ayni anda aktif olmasi durumunda, segiln frekanslar toplanir.. Orn. (FF1 +
FF2 + FF3).
3. ikili kodlu segim + DEVREYE ALMA komutu (P0701 — P0703 = 17)
Bu yontem kullanilarak, 7 adede kadar sabit frekans sec¢imi yapilabilir. Sabit frekanslar,
asagidaki tabloya gore segilirler. :
DIN3 DIN2 DIN1
DEVRE DISI Pasif Pasif Pasif
P1001 FF1 Pasif Pasif Aktif
P1002 FF2 Pasif Aktif Pasif
P1003 FF3 Pasif Aktif Aktif
P1004 FF4 Aktif Pasif Pasif
P1005 FF5 Aktif Pasif Aktif
P1005 FF6 Aktif Aktif Pasif
P1007 FF7 Aktif Aktif Aktif
P1002 Sabit Frekans 2 -650 2
650 10
: , [5] o’
Sabit frekans ayar noktasi 2’yi tanimlar. Hz
P1001 hakkindaki aciklamaya bakiniz.
P1003 Sabit Frekans 3 -650 2
650 10
. . [10] ‘o’
Sabit frekans ayar noktasi 3’u tanimlar Hz
P1001 hakkindaki aciklamaya bakiniz.
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5. SISTEM PARAMETRELERI

Uluslararasi Ingilizce

+P0003 Kullanici

Minimum Erigim Seviyesi
Parametre Parametre Adi Maksimum | ¢P0004 Ayar
Numarasi [Varsayilan] |[Konumu
Birimler | ¢ Degistirilebilen
Durum
P1004 Sabit Frekans 4 -650 2
650 10
. [15]
Sabit frekans ayar noktasi 4’ tanimlar. Hz
P1001 hakkindaki agiklamaya bakiniz
P1005 Sabit Frekans 5 -650 2
650 10
: . [20] o’
Sabit frekans ayar noktasi 5'i tanimlar. Hz
P1001 hakkindaki agiklamaya bakiniz
P1006 Sabit Frekans 6 -650 2
650 10
. [25]
Sabit frekans ayar noktasi 6’yi tanimlar Hz
P1001 hakkindaki agiklamaya bakiniz
P1007 Sabit Frekans 7 -650 2
650 10
. . [30]
Sabit frekans ayar noktasi 7’yi tanimlar. Hz
P1001 hakkindaki agiklamaya bakiniz.
P1031 Klavyenin (Motor Potansiyometresi) ayar noktasi bellegi 0 2
1 10
0 (%]
DEVREDEN CIKARMA (OFF) komutundan veya glg¢ beslemesi kesilmeden énce aktif olan [_] *
en son klavye (Motor potansiyometresi) ayar noktasini bellege kaydeder.
Uygulanmasi miimkiin ayar konumlari:
0 = Kaydedilmedi
1 = Kaydedildi (P1040 guncellestirildi).
Not:
Bir sonra ki DEVREYE ALMA komutunda, klavye (Motor potansiyometresi) ayar noktasi,
P1040’a kaydedilen deger olacaktir
P1032 Klavyenin (Motor potansiyometresi) ters yone calistirma fonksiyonunun énleme 0 2
1 10
1
Klavyenin (Motor potansiyometresi), temel ayar noktasi olarak ya da ilave ayar noktasi olarak [_]
(P1000 kullanilarak) segilmesi durumunda, ters yone galistirma ayar noktasi segimini énler
Uygulanmasi miimkiin ayar konumlari:
0 Ters ydne donus mumkun — klavye (Motor potansiyometresi) ayar noktasi kullanilarak
(frekansi, sayisal girigler ya da klavyenin yukari / asagi tuslari vasitasiyla arttirma /
azaltma yoluyla) motor doniis yonunin degistirilmesi mimkuindur.
1 Ters yone donls engellenmis durumda
P1040 Klavyenin (Motor potansiyometresi) Ayar Noktasi -650 2
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5. SISTEM PARAMETRELERI

Uluslararasi Ingilizce

+P0003 Kullanici

Minimum Erigim Seviyesi
Parametre Parametre Adi Maksimum | ¢P0004 Ayar
Numarasi [Varsayilan] |[Konumu
Birimler | ¢ Degistirilebilen
Durum
650 10
Klavye (Motor potansiyometresi) kumandasinin (P1000=1) ayar noktasini belirler.. [5] ‘o’
Hz
Not:
Klavye (Motor potansiyometresi) ayar noktasinin, Temel ayar noktasi ya da ilave ayar
noktasi olarak segilmesi durumunda, ters yéne dénus fonksiyonu, P1032. kullanilarak
varsaylilan ayari konumu vasitasiyla dnlenecektir. Ters yone donus fonksiyonunu tekrar akti
hale getirmek istiyorsaniz P1032 = 1 ayarini yapiniz.
P1058 Saga diigiik devir frekansi 0 2
650 10
5 0
Dusuk devirde galistirma fonksiyonu, motoru kiigiik miktarlarda hareket ettirmek igin [H; *
kullaniimaktadir. Diistik devirde calistirma (Jog) digmesi vasitasiyla ya da sayisal girislerden
birinin Gzerinde bulunan kilittenmeyen tipteki bir anahtar kullanilarak kumanda edilebilir.
Sag@a dusuk devir fonksiyonu segilirken, bu parametre inverterin calisacagi frekansi belirler.
Dusik devirde ¢alisma islevi esnasinda kullanilan motor devri yikselme ve diigsme sureleri,
P1060 ve P1061’e sirasiyla girilir.
P1059 Sola diisiik devir frekansi 0 2
650 10
5 0
Sola dusik devir fonksiyonu segilirken, bu parametre inverterin galisacagi frekansi belirler. I[-é *
P1060 Diisuik devirde motor devri yiikselme siiresi 0 2
650 10
o TN - . o [10] o’
Motor devri yikselme suresini belirler. Bu, disuk devirde ¢alisma esnasinda ya da “dugik san
devirde motor devri ylikselme — diisme surelerini kullan (use jog ramp times)” fonksiyonu
aktif hale getirildiginde kullanilan siredir.
f (Hz)
A
i
f max !
(G |
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
1
|
L » time (s)
0 «——— Jog Ramp up time (P1060) ——>
P1061 Dusuk devirde motor devri diigme siiresi 0 2
MICROMASTER 420 Caligtirma Talimatlari 72

6SE6400-5AA00-0BPO




5. SISTEM PARAMETRELERI

Uluslararasi Ingilizce

+P0003 Kullanici

Minimum Erigim Seviyesi
Parametre Parametre Adi Maksimum | ¢P0004 Ayar
Numarasi [Varsayilan] |[Konumu
Birimler | ¢ Degistirilebilen
Durum
650 10
Motor devri diisme suresini (san) belirler.Bu, dislik devirde ¢alisma esnasinda ya da [10] ‘o’
“disiik devirde motor devri yiikselme — diisme surelerini kullan (use jog ramp times)” san
fonksiyonu aktif hale getirildiginde kullanilan stredir.
f (Hz)
A
i i
f max ‘ }
(P1082) ! !
| |
| |
| |
| |
| |
| |
| |
| |
| |
| |
| |
| |
| |
| |
| |
| |
: :
1 »
0 ~«—Jog Ramp Down Time P1061—— time (s)
P1080 Minimum Frekans 0 1
650 10
0 (%]
Motorun, frekans ayar noktasini dikkate almadan galisacagi minimum motor frekansini (Hz) belirler L; *
Burada girilen deger, hem saat yoniinde hem de saat yoniiniin tersine dogru donis igin gegelidir.
Not
Belirli kosullar altinda (6rnegin, motor devri yiikselme-diisme, akim sinirlama fonksiyonlart),
inverter minimum frekans degerinin altinda galigabilir.
P1082 Maksimum Frekans. 0 1
650 10
. . . . [50]
Motorun, frekasn ayar noktasini dikkate almadan ¢alisacag maksimum motor frekansini (Hz) belirler. Hz
Burada girilen deger, hem saat yoniinde hem de saat yoniiniin tersine dogru donis igin gegerlidir.
Notlar
Bir motorun calisabilecedi maksimum devre istinaden mekanik sinirlamalar bulunmaktadir. Genellikle
maksimum motor frekansi, etiket plakasinda belirtilen nominal motor frekansinin ¢ katini agsmamalidir.
Asagidaki unsurlardan birisinin aktif olmasi durumunda maksimum frekansin asilmasi mimkindr:
Kayma dengelemesi (frnaks + fkayma dengelemesi maks)
(P1082) (P1329)
veya
Devirli ilk hareket fonksiyonu (frmaks *+ Faominal kayma)
(P1082) (r1337)
P1120 Motor devri yiikselme siiresi 0 1
650 10
[10] ‘o’
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5. SISTEM PARAMETRELERI

Uluslararasi Ingilizce

+P0003 Kullanici

Minimum Erigim Seviyesi
Parametre Parametre Adi Maksimum | ¢P0004 Ayar
Numarasi [Varsayilan] |[Konumu
Birimler | ¢ Degistirilebilen
Durum
Motor, yuvarlatma fonksiyonu hi¢ kullaniimadiginda, hareketsiz konumdan maksimum san
motor frekansina (P1082) hizlanmasi igin gegen suredir.
f(Hz)
A
f max
(P1082)
» time (s)
0 e Ramp up tme —————>
Motor devri yikselme siresi ¢ok kisa ayarlandidi takdirde inverter, devre kesme rolesi
vasitasiyla devreden cikarilabilir (asir akim korumasi).
Notlar
Motor devri yiikselme-dlisme sirelerini belirleyen harici bir frekans ayar noktasi (6rnegin bir
PLC) kullaniyorsaniz, P1120 ve P1121’deki devir yiikselme-diigme slreleri PLC’deki
degerlerin biraz altina ayarlandidi takdirde en uygun tahrik performansi elde edilir.
P dugmesine basarak onaylanmadigi takdirde, motor devri yukselme-disme surelerini
degistirme fonksiyonlari aktif hale gelmez.
P1121 Motor devri diigme siresi 0 1
650 10
10 ‘o’
Motorun, yuvarlatma fonsiyonu hig¢ kullaniimadiginda, maksimmum motor frekansindan [sar3 *
(P1082) harekeksiz konuma ulagmasi icin gegen suredir.
f(Hz)
A
f max
(P1082)
» time (s)
0 -« p1i21 —»
Notlar
Motor devri disme suresi ¢ok kisa ayarlandigi takdirde inverter, devre kesme rolesi
vasitasiyla devreden c¢ikarilabilir.(ylksek voltaj (FO002)/asiri akim (FO001) korumasi).
P dugmesine basilarak onaylanmadigi takdirde, motor devri yikselme-disme surelerini
degistirme fonksiyonlari aktif hale gelmez.
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5. SISTEM PARAMETRELERI

Uluslararasi Ingilizce

+P0003 Kullanici
Minimum Erigim Seviyesi
Parametre Parametre Adi Maksimum | ¢P0004 Ayar
Numarasi [Varsayilan] |[Konumu
Birimler | ¢ Degistirilebilen
Durum
P1130 Motor devrinin yiikseltilmesi icin ilk yuvarlatma siiresi 0 2
40 10
[0] o’
Asagidaki semada gosterildigi Uzere saniye olarak ilk diizeltme suresini tanimlar. san
A
<> R <+ <+
P1130 P1131 P1132 P1133
where
Tyukan toplam = %2 P1130 + X * P1120 + %2 P1131
Tasag toplam = % P1132 + X * P1121 + 2 P1133
X ’ Af= X*Fmaks. olarak tanimlanir
P1131 Motor devrinin ylikseltilmesi i¢in son yuvarlatma siiresi 0 2
40 10
0 (%]
P1130'da gésterildigi Gizere devir yikselmesinin sonundaki dlizeltme siresini tanimlar.. s[aL *
P1132 Motor devrinin diisiiriilmesi i¢in ilk yuvarlatma siiresi 0 2
40 10
0 (%)
P1130’da gosterildidi Uzere devir digsmesinin basindaki duzeltme suresini tanimlar. s[a11 *
P1133 Motor devrinin diisiiriilmesi i¢in son yuvarlatma siiresi 0 2
40 10
0 (%]
P1130'da gosterildigi izere devir digmesinin sonundaki diizeltme suresini tanimlar. [s] *
P1134 Yuvarlatma tipi 0 2
MICROMASTER 420 Caligtirma Talimatlari 75

6SE6400-5AA00-0BPO




5. SISTEM PARAMETRELERI

Uluslararasi Ingilizce

+P0003 Kullanici

Minimum Erigim Seviyesi
Parametre Parametre Adi Maksimum | ¢P0004 Ayar
Numarasi [Varsayilan] |[Konumu
Birimler | ¢ Degistirilebilen
Durum
1 10

DEVREDEN GIKARMA (OFF) komutlarina ya da ayar noktasinin azaltilmasina bir yanit [0] ‘o'
olarak surekli (varsayilan) veya fasilah dlizeltme fonksiyonunu tanimlar. -
Toplam diizeltme siiresi > saniye olarak ayarlanmalidir; aksi takdirde, bu parametrenin
hicbir etkisi olmayacaktir.
Uygulanmasi miimkiin ayar konumlari:

= Surekli
1 = fasilali

A
freq
Continuous
Discontinuous
0 -
Stop Time
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5. SISTEM PARAMETRELERI

Uluslararasi

ingilizce

+P0003 Kullanici
Minimum Erigim Seviyesi
Parametre Parametre Adi Maksimum | ¢P0004 Ayar
Numarasi [Varsayilan] |[Konumu
Birimler | ¢ Degistirilebilen
Durum
P1200 Devirli ilk hareket 0 2
6 12
. s . _y . [0]
Invertere, dénmekte olan bir motor tzerinde yol verir. _
Ana besleme sebekesindeki kisa bir kesintiden sonra motor mili hala dénuyorsa ya da
motor, ylk tarafindan tahrik edilebiliyorsa, devirli ilk hareket kullaniimalidir — aksi takdirde,
asiri akim koruma diizenegi devreye girer.
Bu fonksiyon, 6zellikle ataleti yiiksek olan motorlar igin yararlidir.
Uygulanmasi miimkiin ayar konumlari:
0 “devirli ilk hareket fonksiyonu pasif”
1 “devirli ilk hareket daima aktif”, ayar noktasi yoninde calismaya baslar
2 “Gug beslemesi, ariza, OFF2 konumlarinda devirli ilk hareket”, ayar noktasi
yoénunde calismaya baglar
3 “Ariza, Off2 konumlarinda devirli ilk hareket”, ayar noktasi yoniinde galismaya baslar
4 “Devirli ilk hareket daima aktif. Sadece ayar noktasi yoniinde arama iglevi”
5 “Gug beslemesi, ariza, OFF2 konumlarinda devirli ilk hareket. Sadece ayar noktasi
yoniinde arama islevi
6 “ Ariza, off2 konumlarinda devirli ilk hareket,Sadece ayar noktasi yoniinde arama iglevi.”
(Frnax * 2 tiip nom)
'ramps to set tpoint with
normal ramp'
rate set by P1203
|
F out : i
‘ > time
i
P1202 "
I R i
i
b LmARIARIARD
Ty vy
I i
! |
! |
! |
! |
! |
! |
! |
| i
! |
/N
lin ! L >
! !
| |
x ,,,,, :,/_ |
Vi nom ! as per V/f
! “ characteristic
; !
! |
| ?
|
V out T »>
/ I i
T 'motor speed found'
Bu islemi, gergcek motor devri bulununcaya kadar inverterin ¢ikis frekansini hizla
degistirmek suretiyle yapar. Bu olay gerceklesir gergeklesmez, motor devri, normal devir
yukselme suresi kullanilarak ayar noktasina yukselir.
Not:
1....3 nolu ayar konumlarinda her iki ydnde arama yapilir. Sadece ayar noktasi yoniinde
arama yapilabilmesi igin 4...6 nolu ayar konumlarinin uygulanmasi gerekmektedir.
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5. SISTEM PARAMETRELERI

Uluslararasi Ingilizce

+P0003 Kullanici

Minimum Erigim Seviyesi
Parametre Parametre Adi Maksimum | ¢P0004 Ayar
Numarasi [Varsayilan] |[Konumu
Birimler | ¢ Degistirilebilen
Durum
P1210 Otomatik ilk hareket 0 2
5 12
1 (0
Ana besleme sebekesindeki bir kesintiden sonra veya bir arizadan sonra tekrar yol [_] *
verilebilmesini saglar.
Uygulanmasi miimkiin ayar konumlari:
0 = devre disi birakiimig )
1 = guc basilirken ariza onaylamasi yapar — invertere yol verilmez. Inverteri
calistirmak icin DEVREYE ALMA komutunun verilmesi gerekir.
2 = Ana besleme sebekesi kesintisinden (karartma) / gli¢ basiimasindan
sonra tekrar yol verme
3 = Arizadan/ana besleme sebekesi kesintisinden (karartma) sonra tekrar yol verme
4 = Ana besleme sebekesi kesintisinden (karartma) sonra tekrar yol verme
5 = Onceki ariza tarihgesini goz ardi ederek ana devre sebekesi
kesintisinden/arizadansonra tekrar yol verme
Uyar:
2...5 ayar konumlari, motorun kontrol digi ¢alistiriimasina neden olabilir.
Not
Otomatik yol verme fonksiyonu, sadece DEVREYE ALMA (ON) komutunun stirekli mevcut
olmasi durumunda caligir. (Ornegin, sayisal bir giris devresi baglantisi Gzerinden).
Motor hala donlyorsa ya da yuk tarafindan tahrik ediliyorsa, devirli ilk hareket fonksiyonu
da (P1200) aktif hale getiriimelidir.
P1215 Tutma freni profili aktif 0 2
1 12
0
Tutma freni fonksiyonunu devreye sokar/devre disi birakir. [_]
inverterin agagidaki profili takip etmesini saglamak icin bu profili kullanabilirsiniz
4
Point 1 Point 2
fmin
(P1080)
> > o
P1216 P1217
Uygulanmasi miimkiin ayar konumlari:
0 = Pasif
1 = Aktif
Not
P0731 vasitasiyla aktif hale getirildidi takdirde, fren rélesi Nokta 1'de agilir. Fren rdlesi, Nokta 2'de kapanir.
P1216 Tutma frenini serbest birakma gegikmesi 0 2
20 12
1
Nokta 1’de devri ylkselmeden 6nce inverterin, fin'da galistigi streyi tanimlar (P1215 s[aL
semasinda gorildugu uzere.
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5. SISTEM PARAMETRELERI

Uluslararasi Ingilizce

+P0003 Kullanici

Minimum Erigim Seviyesi
Parametre Parametre Adi Maksimum | ¢P0004 Ayar
Numarasi [Varsayilan] |[Konumu
Birimler | ¢ Degistirilebilen
Durum
Note:
inverter, bu profilde f.;,’da calismaya baslar yani bir devir yilkselme fonksiyonu kullanmaz.
Eger bu islem, mekanik bir fren etkisine kargi motoru belirli bir frekansta tutmak igin
kullanihyorsa (yani, mekanik bir freni kontrol etmek igin bir role kullaniyorsaniz), fnin < 5 Hz;
olmasi 6nem tasimaktadir. Aksi takdirde, gekilen akim ¢ok ylksek olabilir ve inverter, akim
sinirinda olmasina karsin réle agiimayabilir.
Bu tip uygulama igin tipik bir fy,, degeri, motorun kayma frekansidir.
Asagidaki formull kullanarak nominal kayma frekansini hesaplayabilirsiniz:
r]syn — N nominal
X f nominal
n syn
P1217 Devir diigmesinden sonra tutma siiresi 0 2
20 12
1
Nokta 2’de motor devri distiikten sonra inverterin f,, ‘da ¢alistigi streyi tanimlar (P1215 s[aL
semasinda gosterilmistir.)
P1232 DC frenleme akimi 0 2
250 12
. . . o [100] ‘o’
Nominal motor akiminin (P0305) ylizdesi olarak DC akiminin seviyesini tanimlar. %
P1233 OFF1’den sonra DC frenlemesinin siiresi 0 2
250 12
0 (PR
Bir OFF1 (DEVREDEN CIKARMA) komutunun ardindan DC enjeksiyon frenlemesinin aktif s[aL *
olmasi gereken sureyi tanimlamaktadir.
Uygulanmasi miimkiin ayar konumlari:
0 = OFF1 komutunun ardindan aktif konuma gelmez
1-250 = ongorilen silre zarfinda aktif
Not
DC frenleme fonksiyonu, bir DC frenleme akimi uygulamak suretiyle motorun hizli bir
sekilde durmasina neden olur (uygulanan akim ayni zamanda mili sabit konumda da
tutar).DC frenleme sinyali uygulandidinda, inverterin ¢ikis palsleri bloke edilir ve ancak,
motorun miknatisligi yeterince giderildikten sonra DC akim tatbik edilir. (Miknatishigi
giderme suresi, Motor bilgileri vasitasiyla otomatik olarak hesaplanir).
Uyari
DC frenleme fonksiyonunun uzun sireli olarak sik sik kullaniimasi, motorun asiri miktarda
Isinmasina neden olabilir.
P1236 Bilesik frenleme akimi 0 2
250 12
0 (%]
AC dalga sekli izerine bindirilmis DC seviyesini tanimlamaktadir. Bu frenleme sekli, bir [%] *
OFF1 / OFF3 komutunun ardindan aktif duruma gelir.
Degerin arttiriimasi, genellikle frenleme performansini da arttirir; bununla birlikte, gok
yuksek bir degere ayarlarsaniz, yliksek voltaj devre kesme korumasi devreye girebilir.
Uygulanmasi miimkiin ayar konumlari:
0 = Bilesik frenleme devre disi
1-250 = nominal motor akiminin ylizdesi olarak tanimlanan DC frenleme akimi
seviyesi (P0305)
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5. SISTEM PARAMETRELERI

Uluslararasi Ingilizce

+P0003 Kullanici

Minimum Erigim Seviyesi
Parametre Parametre Adi Maksimum | ¢P0004 Ayar
Numarasi [Varsayilan] |[Konumu
Birimler | ¢ Degistirilebilen
Durum
P1300 VIF & FCC Kontrol modu 0 2
3 13
1
Motorun devri ile inverter tarafindan beslenen voltaj arasindaki iligkiyi kontrol eder. [_]
Uygulanmasi miimkiin ayar konumlari:
0 = Dogrusal V/f (varsayilan)
1 = FCC(Aki akim Kotrolli) — verimin arttiriimasi igin motor akisi akimini muhafaza eder
2 = Ikinci dereceden V/f — merkezkag prensibiyle ¢alisan fanlar/pompalar igin uygundur
3 = Cok noktali V/f (programlanabilmesi mimkiindir — Sadece Uzman konumunda).
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5. SISTEM PARAMETRELERI

Uluslararasi Ingilizce

+P0003 Kullanici

Minimum Erigim Seviyesi
Parametre Parametre Adi Maksimum | ¢P0004 Ayar
Numarasi [Varsayilan] |[Konumu
Birimler | ¢ Degistirilebilen
Durum
P1310 Siirekli amplifikasyon 0 2
250 13
Hem dogrusal hem de ikinci dereceden V/f dalgalarina, asagidaki semaya gore [EO] o
uygulanacak bir amplifikasyon seviyesini tanimlar %
Linear V/f
Q&
A ((\'b\ //Q\
N
\Y \*Q,\fb
N V Max
V Nom
(P0304)
100% \
50%
0 F Boost Min F Nom F Max
(P1316) (P0310) (P1082)
Quadratic
v A
V Max V Max
V Nom
(P0304)
VBoost,100
50% Normal quadratic
(P1300 = 2)
0 F Boost Min F Nom F Max
(P1316, Level 3) (P0310) (P1082)
0 VAMPLIFIKASYONU 100 = Nominal Motor Akimi tarafindan verlien voltaj (P0305)
1 * Stator Direnci (P0350)
Notlar :
¢ Surekli Amplifikasyon P1310, diger Amplifikasyon Parametreleriyle (Hizlandirma Amplifikasyonu
P1311 & llk Hareket Amplifikasyonu P1312) birlikte kullanilirken, amplifikasyon degerleri
birlestirilir. Bununla birlikte, 6ncelikler bu parametrelere asagida belirtilen sekilde tahsis edilir:
¢ P1310>P1311>P1312
¢ Ulasilabilen amplifikasyon degeri, P0640 ayar konumuyla sinirlandiriimigtir.
¢ Amplifikasyon Seviyelerinin arttirimasi, 6zellikle hareketsiz konumda motorun isinmasini arttirmaktadir.
¢ T Amplifikasyonlar < 300/I,,¢* Rg
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5. SISTEM PARAMETRELERI

Uluslararasi Ingilizce

+P0003 Kullanici
Minimum Erigim Seviyesi
Parametre Parametre Adi Maksimum | ¢P0004 Ayar
Numarasi [Varsayilan] |[Konumu
Birimler | ¢ Degistirilebilen
Durum
P1311 Hizlanma amplifikasyonu 0 2
250 13
0 (%)
Positif bir ayar noktasi degisiminden sonra amplifikasyon uygular ve ayar noktasina ulasilir [%] *
ulasiimaz tekrar eski konuma diser. Bu fonksiyon, kiiglik pozitif ayar noktasi degisikliklerini
yanitlama kaabiliyetini arttirmasi bakimindan yararl olabilir.
A
\%
V Max V Max
V Nom
(P0304)
100% &
>
50% e°§
F boost min F Nom F Max "
(P1305 - expert) (P0310)  (P1082)
Not
e Amplifikasyon Seviyelerinin arttiriimasi, motorun isinmasini arttirmaktadir.
e P1310°'da yer alan, Amplifikasyon oncelikleri hakkindaki nota bakiniz.
e Ulasilabilen amplifikasyon degeri, P0640 ayar konumuyla sinirlandinimistir.
e 3 Amplifikasyonlar < 300/l,,0t" Rg
P1312 ilk Hareket Amplifikasyonu 0 2
250 13
0 [P%]
Bir DEVREYE ALMA (ON) komutundan sonra aktif V/f egrisine (dogrusal ya da ikinci [%] *
seviyeden) sabit bir dogrusal ofset uygular ve ayar noktasina, ilk kez ulasilincaya kadar
aktif konumda kalir. Bu, yiksek ataletli yiklerle ilk hareket icin yararlidir.
A
\Y
V Max V Max
V Nom
(P0304)
Normal V/f
P1312
0 F Nom FMax
(P0310) (P1082)
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5. SISTEM PARAMETRELERI

Uluslararasi Ingilizce

+P0003 Kullanici

Minimum Erigim Seviyesi
Parametre Parametre Adi Maksimum | ¢P0004 Ayar
Numarasi [Varsayilan] |[Konumu
Birimler | ¢ Degistirilebilen
Durum
Notlar
ilk Hareket Amplifikasyonunun gok yiiksek bir degere ayarlanmasi, inverterin akim siniri igine
girmesine neden olur ve neticede ¢ikis frekansi, ayar noktasi frekansinin altina kisitlanir.
Amplifikasyon Seviyelerinin arttirlmasi, motorun isinmasini arttirmaktadir.
P1310’de yer alan, Amplifikasyon éncelikleri hakkindaki nota bakiniz.
Ulasilabilen amplifikasyon degeri, P0640 ayar konumuyla sinirlandiriimigtir.
T Amplifikasyonlar < 300/I,0t* Rg
P1335 Kayma dengelemesi 0 2
600 13
0 (%]
Motor devrinin, motor yukinden bagimsiz olarak sabit devirde muhafaza edilmesini [%] *
saglayacak sekilde inverterin cikis frekansini dinamik olarak ayarlar.
0% = Kayma dengelemesi devre digi
100% = Bu fonksiyon, nominal kayma frekansinin nominal motor devri ve akiminda
ilave edilmesni saglayacak sekilde motor bilgileri ve motor modeli kullanir.
Not
Gerektigi takdirde, gergek motor devrinin hassas olarak ayarlanabilmesi igin kazang
degerinin hesaplanmasi mimkaindir.
P1336 Kayma siniri 0 2
600 13
. . . . . [250] ‘o’
Kayma dengelemesi fonksiyonu aktifken, frekans ayar noktasina ilave edilen kayma %
dengelemesini sinirlar.
P1800 Pals frekansi 2 2
16 2
. 4
Inverter gli¢ besleme anahtarlarinin pals frekansini belirler. Frekans degeri, 2 kHz'lik k[H]z ‘o’
basamaklar halinde degistirilebilir.
Sessiz galisma islevinin mutlak surette gerekmemesi durumunda, distik pals frekanslari
segilerek inverter kayiplarinin ve radyo frekansi emisyonlarinin azaltilmasi mimkundur.
380-480V’luk Uinitelerde pals frekanslari > 4kHz olarak segildigi takdirde, maksimum sabit motor
akimi degeri, azaltilir.Gereken anma degerini dlistirme miktari, asagidaki tabloda gosteilmistir.
380-480V’luk (initeler icin maksimum sabit motor akimi degeri (A)
inverter 4 kHz 6 kHz 8 kHz 10 kHz 12 kHz 14 kHz 16 kHz
Gucl
0.37 1.2 1.2 1.2 1.2 1.2 1.2 1.1
0.55 1.6 1.6 1.6 1.6 1.6 1.6 1.1
0.75 21 21 21 2.1 1.6 1.6 1.1
1.1 3.0 3.0 2.7 2.7 1.6 1.6 1.1
1.5 4.0 4.0 2.7 2.7 1.6 1.6 1.1
2.2 5.9 5.9 5.1 5.1 3.6 3.6 2.6
3 7.7 7.7 5.1 5.1 3.6 3.6 2.6
4 10.2 10.2 6.7 6.7 4.8 4.8 3.6
5.5 13.2 13.2 13.2 13.2 9.6 9.6 7.5
7.5 18.4 18.4 13.2 13.2 9.6 9.6 7.5
11 26.0 26.0 17.9 17.9 13.5 13.5 10.4
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5. SISTEM PARAMETRELERI

Uluslararasi Ingilizce

+P0003 Kullanici
Minimum Erigim Seviyesi
Parametre Parametre Adi Maksimum | ¢P0004 Ayar
Numarasi [Varsayilan] |[Konumu
Birimler | ¢ Degistirilebilen
Durum
Not
inverter, belirli kosullar altinda, asiri 1sinmaya karsi koruma saglamak (izere yol verme
frekansini azaltabilir (bkz. P0290, Seviye 3).
Pals frekansinin minimum degeri, P1082 maks. Frekansina ve P0310 Nominal Motor
frekansina baghdir.
P1820 Ters cikis fazi sirasi 0 2
1 2
0
Ayar noktasi kutbiyetini degistirmeksizin motorun dénis yonunu degigtirir. [_]
Uygulanmasi miimkiin ayar konumlari
0 = Normal
1 = Ters faz sirasi.
Motor galisirken degistiriimesi mimkin degildir.
P1910 Motor bilgileri tanitiminin se¢imi 0 2
2 3
T y [0] =
Stator direncini 6lgme islemini gerceklestirir. _
Olasi degerler:
0=0lglim yapilmaz— (P0350 ayar konumu kullanilir)
1=Stator direncinin él¢llmesi - (P0350 ayar konumunun tzerine kaydedilir.)
2=S8tator direncinin 6l¢ilmesi. - Bu konumda, hesaplanan degerler varsayilan
degerlerin tzerine
kaydendilmez.— (orjinal P0350 ayar konumu kullanilir)
Notlar
Stator direng 6lgimi baslatiimadan énce motor bilgileri dogru sekilde girilmelidir.
Aktif hale getirilir getirilmez, stator direng 6lgiimiinin bir sonraki DEVREYE ALMA (ON)
komutunda yapilacagi uyarisin vererek (P1910=1) A0541 olusuturulur.
Ayar konumu 1 segilirse, stator direnci icin manuel olarak hesaplanan deger (bkz P0350)
hafizaya yazilr.
Ayar konumu 2 segilirse, heniiz hesaplanmis degerle hafizaya yazilmaz.
r1912 Tanimlanan stator direnci - 2
- 3
Olglilmis olan stator direnci degerini (hatlar arasi) Ohm biriminde ekrana getirir (P1910=1 [l
veya 2 konumu kullanilarak élglilen degeri). Ohms
P2000 Referans frekansi 1 2
650 20
[***]
Seri baglanti, analog I/0 tarafindan kullanilan tam 6lgekdeki frekans ayar konumu. Bu Hz
deger, 4000H’ye denktir..
P2010 USS baud hizi 3 2
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5. SISTEM PARAMETRELERI

Uluslararasi Ingilizce

Parametre
Numarasi

Parametre Adi

Minimum
Maksimum
[Varsayilan]
Birimler

+P0003 Kullanici
Erigim Seviyesi
+P0004 Ayar
Konumu
#Degistirilebilen
Durum

USS iletisimleri igin kullanilacak olan baud hizini tanimlar.
Dizin

0
1

USS?2 = iletisim Baglantisi (RS485) (Terminaller)
USS1 = klavye (RS232)

Uygulanmasi miimkiin ayar konumlari:

1200 baud
2400 baud
4800 baud
9600 baud
19200 baud
38400 baud
57600 baud

Coo~NOOO AW
muwnmnunnn

9
[6]

20

P2011

USS adresi

inverter igin tek bir adres tanimlar.

Seri baglanti.lizerinden maksimum 31 adede kadar inverter baglayabilir ve bunlari kontrol
etmek igin USS seri dagitim gubugdu protokoliini kullanabilirsiniz. Bu parametre, inverter
icin tek bir adres tanimlamaktadir

Dizin
0

1

USS?2 = lletisim Baglantisi (RS485)
USS1 = klavye (RS232)

[0]

R2024

Hatasiz telegram sayisi

Index
USS2 = Comm Link (RS485)
USS1 = panel (RS232)

r2110

Uyar tarihgesi

Uyari bilgilerini ekrana getirir.

2 adede kadar aktif uyarinin izlienmesi mimkindir (dizinler O ve 1 ariza tarihgesine ait
uyarilar, dizinler 2 ve 3

Not:

Bir uyarinin aktif olmasi durumunda, klavye yanip séner: LED’ler uyari durumunu
gOsterirler. Gelismis bir operatdr panosu (AOP) kullaniliyorsa, ekranda aktif uyarinin
numarasi ve uyari metni goralur.

Dizin 0 ve 1 kaydedilmedi.

r2197

Konnektor : izleme durum sézciigi 1
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5. SISTEM PARAMETRELERI

Uluslararasi Ingilizce

+P0003 Kullanici
Minimum Erigim Seviyesi
Parametre Parametre Adi Maksimum | ¢P0004 Ayar
Numarasi [Varsayilan] |[Konumu
Birimler | ¢ Degistirilebilen
Durum
- 21
izleme fonksiyonlarinin ilk aktif durum s6zciigiinii ekrana getirir. [-]
[Ekrandaki bit degerlerini okuma yéntemi]
Bit01 “| n, filtreden gegirilmig| < n,2” 0 HAYIR
1 EVET
Bit02 “| n, filtreden gegirilmig| > n,2” 0 HAYIR
1 EVET
Bit03 “| n, filtreden gegirilmig| < n,3” 0 HAYIR
1 EVET
Bit04 “| n, filtreden gegirilmig| > n,3” 0 HAYIR
1 EVET
Bit05 “| n,ayarlanan | < n,min” 0 HAYIR
1 EVET
Bit06 “| n,ayarlanan > 0" 0 HAYIR
1 EVET
Bit07 *“Motor bloke edildi” 0 HAYIR
1 EVET
Bit08 “Motor durdu” 0 HAYIR
1 EVET
Bit09 “|l,gergek | <l,esik” 0 HAYIR
1 EVET
Bit10 “| T,gercek ivmelenme yok| > T,esik” 0 HAYIR
1 EVET
Bit11 “| T,gergek | > T,esik” 0 HAYIR
1 EVET
P2200 Bl: Pl kontroloriinii devreye sokma 0 2
2197.F 22
[0]
Pl konumu _
Kullaniciya, Pl kontrolériini devreye sokma/devreden gikarma olanagi tanir
Olasi ayar konumlari:
0 = Devre digi
1 = Devrede (Etkinlestirilmis)
Not 1
PI kapali devre kontroléri, bu fonksiyonun ayar konumu 1 vasitasiyla devreye sokulabilir.
PI kontol6ri devreye etkinlestirilir etkinlestiriimez, P1120 ve P1121’e ayarlanan devir ylikselme-
dusme sureleri normal frekans ayar noktalarinda oldugu gibi otomatik olarak devre disi birakilir.
Bununla birlikte, bir OFF1 ya da OFF3 komutunun ardindan inverter ¢ikis frekansi, P1121’de
(OFF3 igin P1135) ayarlanmis olan devir periyodu kullanilarak sifira disuralur.
Not 2
Pl ayar noktasi kaynagi, P2253 vasitasiyla segilir. Pl ayar noktasi ve PI geri besleme sinyali,
% degerler olarak (Hz olarak degil) yorumlanir. Pl kontrolériiniin gikisi, ekrana yiizde olarak
getirilir ve sonra PI etkinlestirildiginde, P2000 vasitasiyla Hz'e ¢evrilerek normallestirilir.
Not 3
Kayma frekanslarinin (P1091...P1094) yani sira minimum ve maksimum motor frekanslari
(P1080 ve P1082), inverter ¢ikisinda hala aktif durumdadir. Buna karsin, kayma
frekanslarinin P1 kontrollyle birlikte etkinlestiriimesi kararsizliklara neden olabilir.
Not 4
PI kontroldr kaynagini etkinlestirme islemi, DIN1-DIN3 igin ayar konumlari 722.0...722.2’deki
sayisal girigler ya da seviye 3'deki herhangi bir BICO kaynagi vasitasiyla da yapilabilir.
P2201 Sabit Pl ayar noktasi 1 -130 2
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5. SISTEM PARAMETRELERI

Uluslararasi Ingilizce

+P0003 Kullanici

Minimum Erigim Seviyesi
Parametre Parametre Adi Maksimum | ¢P0004 Ayar
Numarasi [Varsayilan] |[Konumu
Birimler | ¢ Degistirilebilen
Durum
130 22
Sabit Pl Ayar Noktasi 1'i tanimlar [0]
%
Kullanici erigim seviyesi 2'de, ayar noktasi kaynagini etkinlestirmek icin P2200’u
ayarlamaniz gerekecektir. Buna ilaveten, sayisal giris parametrelerinden herhangi birini,
sayisal girisler (P0701-P0703) vasitasiyla sabit Pl ayar noktasina ayarlayabilirsiniz
Pl sabit ayar noktasi igin (¢ se¢im konumu bulunmaktadir.
1 Dogrudan segim (P0701 = 15 veya P0702 = 15, vb)
Bu galisma konumunda, 1 sayisal giris 1 sabit Pl ayar noktasini seger.
Birkac girdi, Pl sabit ayar noktasina programlanir ve birlikte secilirse, secilen ayar noktalari toplanir.
Motora yol vermek icin (palslari etkinlestirmek icin), ya klavyeden ya da sayisal girigler
vasitasiyla veya bu konumda USS’den bir DEVREYE ALMA komutuna ihtiya¢ duyulmaktadir.
2 DEVREYE ALMA komutu ile dogrudan se¢im (P0701 = 16 veya P0702 = 16, vb)
Bu tip segimde, ayar noktasi segimlerinden herhangi birine uygun DEVREYE ALMA komutu
verilmesinin haricinde 1'deki agiklamanin aynisi gegerlidir.
Not
Farkl tipteki sabit frekanslari birbirleriyle karistirabilirsiniz; bununla birlikte, birlikte
secilmeleri durumunda bunlarin toplanacagini unutmayiniz.
3 iki Kodlu Ondalik segim P0701 — P0703 = 17
Bu PI sabit nokta segme yontemini kullanarak, 7 adede kadar farkli Pl ayar noktasinin
secilebilmesi mimkuindur. Ayar noktalar, asagidaki tabloya gore segilir:
DIN3 DIN2 DIN1
DEVRE DISI Pasif Pasif Pasif
P2201 FS. 1 Pasif Pasif Aktif
P2202 FS.2 Pasif Aktif Pasif
P2203 FS.3 Pasif Aktif Aktif
P2204 FS. 4 Aktif Pasif Pasif
P2205 FS.5 Aktif Pasif Aktif
P2205 FS.6 Aktif Aktif Pasif
P2207 FS.7 Aktif Aktif Aktif
P2202 Sabit ayar noktasi 2 -130 2
130 22
(10]
P2201’deki Sabit Ayar Noktas! 1’e iliskin agiklamaya bakiniz. %
P2203 Sabit ayar noktasi 3 -130 2
130 22
(20]
P2201’deki Sabit Ayar Noktas! 1’e iliskin agiklamaya bakiniz. %
P2204 Sabit ayar noktasi 4 -130 2
130 22
(30]
P2201°deki Sabit Ayar Noktas! 1’e iligkin agiklamaya bakiniz. %
P2205 Sabit ayar noktasi 5 -130 2
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5. SISTEM PARAMETRELERI

Uluslararasi Ingilizce

+P0003 Kullanici

Minimum Erigim Seviyesi
Parametre Parametre Adi Maksimum | ¢P0004 Ayar
Numarasi [Varsayilan] |[Konumu
Birimler | ¢ Degistirilebilen
Durum
130 22
R - [40]
P2201’deki Sabit Ayar Noktas! 1’e iliskin agiklamaya bakiniz. %
P2206 Sabit ayar noktasi 6 -130 2
130 22
(50]
P2201°deki Sabit Ayar Noktasi 1’e iliskin agiklamaya bakiniz. %
P2207 Sabit ayar noktasi 7 -130 2
130 22
(60]
P2201’deki Sabit Ayar Noktas! 1’e iliskin agiklamaya bakiniz. %
r2224 Konnektor : Sabit Pl Ayar Noktasi -130 2
130 22
[60]
PI sabit ayar noktasi segiminin toplam cikisini ekrana getirir. %
P2231 Motorlu potansiyometrenin ayar noktasi bellegi (Klavye Ayar Noktasi) 0 2
1 22
0 = ayar noktasi bellegi devre digl. [0]
1 = ayar noktasl bellegi devrede. B
0 segilirse, ayar noktasi, bir OFF komutundan sonra P2240°’da ayarlanmis olan dedere geri déner.
1 segilirse, aktif ayar noktasi hatirlanir ve P2240, o anki degerle giincellestirilir. P2240’a bakiniz.
P2232 Klavye ayar noktasi ters doniis yoniiniin 6nlenmesi 0 2
1 10
1
Ana ayar noktasli ya da ilave ayar noktasi olarak klavye segcildigi takdirde (P1000 [_]
kullanilarak), ters ayar noktasi segimini engeller
Uygulanmasi miimkiin ayar konumlari:
0 Ters dOnis yonune izin verilir — klavye ayar noktasi kullanilarak motor yéninun
degistiriimesi mimkiindur (sayisal girigleri kullanarak ya da klavyenin yukari/asagi
tuslar vasitasiyla frekansi arttiriniz/azaltiniz)
1 Ters donls yonlne izin veriimez
P2240 Sayisal Ayar Noktasi -130 2
130 22
Kullaniciya, % Olarak sayisal bir Pl ayar noktasi ayarlamasina olanak tanir.Ayar noktasi, ya BOP [10.00] ‘o
lizerindeki AV ktuslari vasitasiyla ya da DIN3'U ve 14’e ayarlamak suretiyle degistirilebilir. %
r2250 Aktif sayisal Pl ¢ikigi ayar noktasi -130 2
130 22
Aktif sayisal Pl ayar noktasini % olarak ekrana getirir. [10.00] ‘o’
%
P2253 Kaynak : Pl ayar noktasi 0 2
2248.0 22
[0] v
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5. SISTEM PARAMETRELERI

Uluslararasi Ingilizce

+P0003 Kullanici

Minimum Erigim Seviyesi
Parametre Parametre Adi Maksimum | ¢P0004 Ayar
Numarasi [Varsayilan] |[Konumu
Birimler | ¢ Degistirilebilen
Durum

Ramp - up time for
Setpoint ’|—’
P2257

+

Setpoint Source

P2253

Setpoint
P2260

E

Ramp down time foy
Setpoint F’
P2258

P Gain | Gain
P2280 p2285 PID in upper limit/lower limit
Transducer P53.10/P53.11
R a—
Maximum y Error p Tn y
Fe:;;:fk Source feedback threshold |—b ------ I/— - 3y T p2273 P [/— : 1 Output
Sk 7 Ot O
feedb?;:zkzggeshold |—. R R
PID Outpp\étzgﬁperLimit |_’ ﬂ
>
PID Out;;’uztzléozwer Limit |_’ A/_\\
il > |
P2293 g
Accel/Decel time of PID limits
P2253 parametresi, kullaniciya Pl ayar noktasinin kaynagini se¢me olanagini tanir. Sayisal bir Pl
ayar noktasl, normal sartlarda ya Sabit bir Pl ayar noktasi yada aktif bir ayar noktasikullanilarak
segilir. En yaygin olarak kullanilan ayar noktasi konumlari asagida belirtiimistir :
755 = Analog giris 1
2224 = Sabit Pl ayar noktasi (bkz.P2201 ... P2207)
2250 = Aktif Pl ayar noktasi (bkz. P2240)
P2257 Pl ayar noktasi i¢in motor devri yiikselme siiresi 0 2
650 22
[1] I.Y
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5. SISTEM PARAMETRELERI

Uluslararasi Ingilizce

+P0003 Kullanici

Minimum Erigim Seviyesi
Parametre Parametre Adi Maksimum | ¢P0004 Ayar
Numarasi [Varsayilan] |[Konumu
Birimler | ¢ Degistirilebilen
Durum
Pl ayar noktasi icin motor devri yukselme suresini ayarlar. san
PI Setpoint (%)
A
i
|
S S —— ;
100 % }
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
1
|
0 i » time (s)
< Ramp up time N
(P2257)
Motor devri yikselme suresi cok kisa ayarlandigi takdirde, devre kesme rolesi asiri akima
karsi koruma maksadiyla inverteri devreden cikarabilir.
Not.
P1 kontroli devreye sokulursa, normal devir yikselme suresi (P1120) devreden gikarir.
PI devir suresi sadece Pl ayar noktasinda etkindir ve sadece Pl ayar noktasi degistigi
zaman veya bir hareket et kumandasi verildigi zaman aktif hale gelir (Eger Pl bu devri,
%0’dan kendi dederine ulagsmak igin kullanirsa).
P2258 Pl ayar noktasi i¢in motor devri diigme siiresi 0 2
650 22
PI ayar noktasi igin motor devri disme slresini ayarlar. ] ‘o’
Setpoint (%) s
A
i i
100 % ‘ 1
| |
| |
| |
| |
| |
| |
| |
| |
| |
| |
| |
| |
| |
| |
| |
| |
0 : | » time (s)
! Ramp - down time !
(P1121)
Motor devri digme suresi ¢cok kisa ayarlandidi takdirde, devre kesme rélesi koruma
maksadiyla inverteri devreden cikarabilir (ylksek voltaj (FO002)/ asiri akim (FO001))
Not
PI kontrolli devreye sokulursa, normal devir digme stresi (P1121) devreden ¢ikarilir.
PI ayar noktasi devir yikselme-diisme fonksiyonu, sadece Pl ayar noktasi degisikliklerinde
etkin hale getirilir. OFF1 & OFF3 komutlarindan sonraki motor devri yiikselme-dlisme
sureleri, sirasiyla P1121 ve P1135’de tanimlanmistir.
r2260 Konnektor : Pl ayar noktasi - 2
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5. SISTEM PARAMETRELERI

Uluslararasi Ingilizce

+P0003 Kullanici

Minimum Erigim Seviyesi
Parametre Parametre Adi Maksimum | ¢P0004 Ayar
Numarasi [Varsayilan] |[Konumu
Birimler | ¢ Degistirilebilen
Durum
- 22
Toplam aktif Pl ayar noktasini %.olarak ekrana getirir. [-]
%
P2264 Kaynak : Pl geri beslemesi 0 2
2294.0 22
. R . . o [755] ‘o’
P1 geri besleme sinyalinin kaynagini seger. En yaygin ayar konumlari asagida belirtilmigtir: -
755 = Analog giris 1
Not 1
Analog giris segildiginde, P756 — P760 parametrelerini kullanarak ofseti ve kazanci
gerceklestirmek mumkunddr.
Not 2
Diger ayar konumlari hakkindaki ayrintilar icin “BICO’nun kullanimi” agiklamasina bakiniz.
P2265 Pl geri besleme filtre siiresi sabiti 0 2
60 22
. . [0]
P1 geri besleme filtre suresi sabiti tanimlar. s
r2266 Konnektor : Pl geri beslemesi - 2
- 22
PI1 geri besleme sinyalini ekrana getirir. <[>2
P2271 Pl transduiseri tipi 0 2
1 22
O (%]
Kullanicinin, PI geri besleme sinyali Transduser tipini segmesine olanak tanir. [_] *
0: = [varsayilan] geri besleme sinyali, Pl ayar noktasindan kuiguk ise, Pl kontrolorii bunu
dlzeltmek icin motor devrini arttirir.
1: = geri besleme sinyali, Pl ayar noktasindan kiigik ise, Pl kontrol6rii bunu diizeltmek
icin motor devrini azaltir.
Not
Transduser tipinin dogru segilmesi gok 6nemlidir. 0 yada 1 olmasi konusunda tereddiitiiniiz
varsa, tranduserin gergek tipini asagida belirtilen sekilde saptayabilirsiniz:
PI fonksiyonunu devreden gikariniz (P2200 = 0). Geri besleme sinyalini élgerken motor
frekansini arttiriniz. Geri besleme sinyali, motor frekansindaki artisla birlikte artarsa,
transduiserin tipi 0 olmalidir.
Sinyal, motor frekansindaki artisa karsin azalirsa, transdiserin tipi 1’e ayarlanmalidir.
r2272 Konnektor : Pl 6lgekli geri besleme sinyali - 2
- 22
[-]
%
r2273 Konnektor : Pl hatasi - 2
- 22
Ayar noktasi ile geri besleme sinyalleri arasindaki Pl hata sinyalini ylizde olarak ekrana <[>2
getirir.
P2280 Pl orantili kazanci 0 2
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5. SISTEM PARAMETRELERI

Uluslararasi Ingilizce

+P0003 Kullanici

Minimum Erigim Seviyesi
Parametre Parametre Adi Maksimum | ¢P0004 Ayar
Numarasi [Varsayilan] |[Konumu
Birimler | ¢ Degistirilebilen
Durum
125 22
Kullanicinin, Pl kontrolériniin orantili kazancini ayarlamasina olanak tanir. [3] ‘o’
MM420 Gzerindeki Pl kontrol6rd, standart model kullanilarak uygulanir: )
error
+
— P () » output
+
|
En iyi sonuglar, genellikle P ve | terimlerinin her ikisi de aktif hale gegirildiginde
alinmaktadir. Sistem, geri besleme sinyalinde ani kademe degisikliklerine maruz
kalabilecek durumdaysa, en iyi performansin elde edilebilmesi icin P terimi, genellikle daha
hizli bir | terimiyle birlikte kiiglk bir dedere (L 0.5) ayarlanmalidir.
P terimi, 0’a ayarlanirsa, | terimi hata sinyalinin karesi Gizerinde hareket eder .
P2285 Pl integral siiresi 0 2
100 22
e " - [] o’
Kullanicinin, PI kontroldru integral sire sabitini ayarlamasina olanak tanir. s
Ayrintil bilgi igin Yukarida yer alan P2280’e bakiniz.
P2291 Pl list sinin 0 2
200 22
PI kontroldri gikisi igin Ust sinir ayarlar. [1090] o
(]
Not
%100’lik varsayilan rakam, P2000 tarafindan tanimlar. F maks. (P1082), P2000’den daha
blyukse, Fmaks.’1 elde etmek icin P2000 ya da P2291 degistiriimelidir.
P2292 Pl cikisi alt siniri -200 2
200 22
O (%]
Kullanicinin, Pl kontroloriu ¢ikisi igin alt siniri ayarlamasina olanak tanir. Negatif bir deger [%] *
girilirse, PI kontrolériinin iki kutuplu galismasi mimkin olur.
r2294 Konnektor: Pl cikisi -250 2
250 22
PI kontrolérinin ¢ikisit % olarak ekrana getirir. [);]
(]
P3900 Hizl Devreye Alma iglemini sone erdirme 0 1
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5. SISTEM PARAMETRELERI

Uluslararasi Ingilizce

Parametre
Numarasi

Parametre Adi

Minimum
Maksimum
[Varsayilan]
Birimler

+P0003 Kullanici
Erigim Seviyesi
+P0004 Ayar
Konumu
#Degistirilebilen
Durum

Motorun en verimi sekilde ¢alisabilmesi icin hesaplamalar yapar
Uygulanmasi miimkiin ayar konumlari:

0 Hesaplama yapilmaz — Kullanici, P0O010=0 ayarini manuel olarak YAPMALIDIR.

1 Hizli Devreye Alma Islemini sona erdirme- Hizli Devreye Alma grubunda
(P0010=1) bulunmayan 1/O ayar konumlari ve parametrelerin fabrika resetlemesi
ile — not 1’e bakiniz

2 Hizli Devreye Alma Islemini, sadece 1/O ayar konumlari resetlemesiyle sona
erdirme — asagida yer alan not 2'ye bakiniz.

3 Sadece motor hesaplamalari yaparak Hizli Devreye Alma Islemini sona erdirme

Hesaplamalar tamamlandiktan sonra, P3900’da orijinal dederi olan 0’a resetlenir.

Not 1
Ayar konumu 1 segilirse, devreye alma menusi ‘Hizl Devreye Alma”daki parametreler
haricindeki diger bittin parametre degisikliklerinin kaybina neden olur.

Not 2

Ayar konumu 2 segilirse, sadece devreye alma menusu “Hizli Devreye Alma’daki
(P0010=1) parametrelere bagli olan parametreler hesaplanir.

Not 3
Ayar konumu 3 segilirse, not 5'de gosterildigi Uzere sadece motor parametreleri isleme tabi tutulur.

Not 4

Bu parametre, sadece P0010=1 iken degistirilebilir.
Not 5

Bir dizi motor parametresini hesaplar — P0344 (motor agirligi), P0350 (Seviye 3) (stator
direnci), P0346 (Seviye 3, miknatislik siiresi) ve P0347 (Seviye 3 miknatisligi giderme
suresi), P2000 (referans frekansi), P2002 (referans akimi) dahil olmak Gizere 6nceki
parametreleri bellege yazar.
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6. ARIZA ARAMA Uluslararasi Ingilizce

Ariza Arama

Bu Bolum asagida belirtilen konulari kapsamaktadir:

¢ Inverterinizle birlikte standart olarak teslim edilen Calisma Durumu Gésterge
panosunun uzerinde bulunan LED’ler vasitasiyla belirtilen inverterin ¢calisma durumu
verilerine iliskin genel bir 6zet

¢ Bir dizi ariza arama hususuna iliskin bazi genel bilgiler.

+ BOP ekraninda gorulebilecek ariza kodlarinin listesi. Listede yer alan her ariza kodu
icin arizanin nedeni ve uygulanmasi tavsiye edilen dizeltme islemi belirtiimigtir.

6.1 Calisma Durumu Gosterge Panosu ile Ariza Arama .........cccceeeeeeenieeeeniee e 100
6.2  Ana OperatOr Panosu ile Ariza Arama ...........ccooueiiiiiiieeeniiee e 100
6.3 MICROMASTER 420 ariza KOGIar...........cocoeiiieiiiiiiiienee e 102
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6. ARIZA ARAMA

Uluslararasi Ingilizce

/N

6.1

6.2

Uyarilar

+ Donanim Uzerinde yapilacak onarimlar, sadece Siemens Servisi, Siemens tarafindan
yetki verilen onarim merkezleri veya bu kilavuzda yer alan bittin uyarilari ve galistirma

yontemlerini bilen kalifiye personel tarafindan gerceklestiriimelidir.
¢ Arnizal parcgalar veya devre elemanlari, ilgili yedek parca listesinde yer alan
pargalarla degistiriimelidir.
¢ Donanimi, onarim maksadiyla agmadan énce gug¢ kaynadini devreden ayiriniz

Calisma Durumu Gosterge Panosu ile Ariza Arama

Tablo 6-1'de Calisma Durumu Gdsterge Panosunun (SDP) lzerinde bulunan LED’lerin
durumlarina iligkin agiklamalar bulunmaktadir.

Tablo 6-1  SDP Uzerindeki LED’ler vasitasiyla g6sterilen inverter galisma durumlari.
LEDLER .
Ekran onceligi| Inverter Caligma Durumu Tanimlan
Yesil sari
Soénuk Sonuk 1 Ana sebeke akimi mevcut degil
Sonlk Yaniyor 8 inverter arizasi— asagida
listelenenler haricinde
Yaniyor Sonuk 13 inverter calisiyor
Yaniyor Yaniyor 14 Calismaya hazir — standby
Sénlk Yanip séniiyor—R1 4 Yuksek akim arizasi
Yanip séniyor-R1 Soénlk 5 YuUksek voltaj arizasi
Yanip sénuyor-R1 Yaniyor 7 Motor yuksek sicaklik arizasi
Yaniyor Yanip s6niyor—R1 8 inverter ylksek sicaklik arizasi
Yanip séniyor-R1 | Yanip séniiyor-R1 9 AKim siniri uyarisi (Her iki LED
ayni anda yanip séniyor)
Yanip séniyor-R1 | Yanip s6nuyor-R1 11 Diger uyarilar(Her iki LED
doénisumli olarak yanip séniiyor)
Yanip séniyor-R1 | Yanip s6niyor-R2 6/10 Dusuk voltaj devre kesme
rélesi/Disik voltaj uyarisi
Yanip séniyor-R2 | Yanip s6nuyor-R1 12 Sirtcu galismaya hazir durumda
degil — Ekran Durum Gostergesi >0
Yanip sénliyor-R2 | Yanip sonilyor-R2 2 ROM arizasi (Her iki LED ayi anda
yanip sénuyor)
Yanip sénliyor-R2 | Yanip sonilyor-R2 3 RAM arizasi (Her iki LED

doénlsimli olarak yanip séniyor)

R1 - Yanma siiresi 900 mSaniye

R2 - Yanma siiresi 300 mSaniye

Ana Operator Panosu ile Ariza Arama

Ekranda bir ariza veya uyari kodu goéruliyorsa, litfen Bolim 6.3’e ve asagdidaki MM420
Ariza Kodlarina bakiniz.
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6. ARIZA ARAMA Uluslararasi Ingilizce

DEVREYE ALMA (ON) komutu verilmesine ragmen motor galismazsa:

e P0010 = 0 olup olmadigini kontrol ediniz.

e Calistirma sinyalinin gergekten génderilip génderilmedigini kontrol ediniz.

e PO0700 = 2 (sayisal girdi kumandasi i¢in) veya

P0700 = 1 (BOP kumandasi igin).

e Ayar noktasinin mevcut olup olmadigini (3 nolu terminalde 0 ila 10V arasi) ya da ayar
noktasinin, ayar noktasinin kaynagina (P1000) bagli olarak dogru parametreye
girilmis olup olmadigini kontrol ediniz.Sayfa 66’daki Bélim 5.3’e bakiniz.

Parametreler degistirildikten sonra motor ¢alismazsa, P0O010 = 30 ve sonra P0970 = 1
degerlerini giriniz ve inverteri, varsayilan fabrika parametre degerlerine resetlemek lzere
P tusuna basiniz.

Simdi, kumanda panosunun Uzerindeki 5 ile 8 nolu terminallerin arasinda bulunan
anahtari kullaniniz. Tahrik donanimi, bu durumda analog girdi tarafindan tanimlanan ayar
noktasina gore ¢alisacaktir.
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6.3

6. ARIZA ARAMA

Uluslararasi Ingilizce

MICROMASTER 420 ariza kodlari

Bir ariza durumunda inverter devreden c¢ikar ve ekranda bir ariza kodu gorulir.

Tablo 6-2

MICROMASTER 420 Ariza Kodlari

Arniza Kodu

Tanimi

Muhtemel Neden

Ariza Teshisi & G6ziim Yontemi

F0001

Yiksek akim

1. Motor giici,

inverter glictine uygun

degil.
2. Motor kablosunda kisa devre
3. Topraklama hatasi

1. Motor gucliniin inverter glictine
uygun olup olmadigini kontrol
ediniz.

2. Kablo uzunlugu sinirlarinin asilip
aslimadigini kontrol ediniz.

3. Motor kablosu ve motorda, kisa
devre ve topraklama hatalari olup

olmadigini kontrol ediniz.

4. Motor parametrelerinin,
kullanilan motora uygun olup
olmadigini kontrol
ediniz.

5. Statorun direncini kontrol ediniz.
(P0350).

6. Motor devri yikselme siresini
arttininiz (P1120).

7.(P1310), (P1311) ve (P1312)
parametrelerinde ayarlanmig olan

voltaj yikselmesi degerini azaltiniz.

8. Motorun rahat galismasini engelleyen
bir unsur olup olmadigini ya da

motorun asiri yiklenip yiklenmedigini

kontrol ediniz.

F0002

Yuksek voltaj

Besleme voltaji tolerans
degerlerinin disinda, Rejeneratif
yuk.

1. Besleme voltajinin, etiket plakasi
Uzerinde belirtilen sinirlar dahilinde

olup olmadigini
kontrol ediniz.

2. Dc-baglanti voltaj kontroldriinin (P1240)
aktif halde olup olmadigini kontrol ediniz
ve dogru sekilde

parametrelendirildiginden emin olunuz.

3. Motor devri dlisme siresini arttiriniz
(P1121).

F0003

Distlk voltaj

inverter calisir durumdayken ana
besleme sebekesi kesilmistir.

1. Besleme voltajinin, etiket plakasi
Uzerinde belirtilen sinirlar dalihinde
olup olmadigini kontrol ediniz.

2. Besleme devresinde kisa sureli arizalar
ya da voltaj dusmeleri olup
olmadigini kontrol ediniz.

F0004

Inverterde yiiksek
sicaklik

1. Donanim galisirken cihazin
bunyesindeki fanin dénip

dénmedigini kontrol ediniz.

2. Pals frekansinin, varsayilan degere
ayarlanip ayarlanmadigini kontrol ediniz.

3. Ortam sicaklidl, inverter igin
ongorulen sicaklik degerinin
Uzerinde olabilir.

4. Hava giris ve ¢ikis noktalarinda
tikanma olup olmadigini kontrol ediniz.

FO005

inverter I’T

inverter agir miktarda yiklenmistir

Yiik gorev gevriminin 6ngdrilen sinirlar
dahilinde olup olmadigini kontrol ediniz.

F00010

Motorda asiri isinma PTC

FO00011

Motorda asiri Isinma
’T

1. Motor muhtemelen agiri miktarda

yuklenmigtir.

2. Motor termal sure sabiti
parametresini kontrol ediniz.

3. Motor I’t uyari seviyesi
parametresini kontrol ediniz.

4. Motor bilgileri hatahdir.

1. Motor etiket bilgilerini kontrol
ediniz.
2. Servis bélimune danisiniz,.
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6. ARIZA ARAMA

Uluslararasi Ingilizce

Ariza Kodu Tanimi Muhtemel Neden Ariza Teshisi & G6ziim Yontemi
F00021 Topraklama hatasi 1. Cikig Gzerinde topraklama 1. Topraklama hatalarini kontrol edip,
hatasi. duizeltiniz.
2. IGBT arizasi. 2. Fani degistiriniz.

F00030 Fan sogutma yetersiz Fan arizali 1. Ariza, sadece istege bagh modulin
(BOP veya AOP degil) bagh
olmamasi durumunda maskelenebilir.

2. Servis bolimulne daniginiz.

F00041 Motor bilgileri tanimi 1. Motor bilgilerinin tanitimi Motorun invertere bagli olup

hatasi yapilamamistir. olmadigini kontrol ediniz.
Alarm degderi = 0: yik yok
Alarm degeri = 1: Akim siniri
seviyesine ulagilmigtir
Alarm degeri = 2: Tanimlanan
stator direnci, %0.1°den kuguktir
veya %100’den blyuUktir.
F00051 Parametre EEPROM Silinmeyen parametre belleginin 1. Fabrika deg@erlerine resetleyiniz ve
hatasi okunmasinda ya da yazilmasinda parametrelendirmeyi yeniden yapiniz.
hata var. 2. Inverteri degistiriniz.
F00052 Kontak grubu arizasi Kontak grubu bilgilerini okuma iglemi inverteri degistiriniz.
hatalidir veya veriler gegersizdir

F00060 Asic Timeout Arizayi onaylayiniz.
F00071 Telegramin devre disi TOT suresince higbir yanit yok

kaldigi stire zarfinda

USS (BOP baglantisr)

icin hicbir veri yok
F00072 Telegramin devre disi TOT suresince higbir yanit yok

kaldi§i sure zarfinda USS

(ILETISIM baglantisi) igin

higbir veri yok

F00080 ADC kayip giris sinyali ADC kayIp giris sinyali

F00085 Harici ariza Harici ariza, terminal girigleri Ariza tetiklemesi igin terminal girisini

vasitasiyla tetiklenmektedir pasif hale getiriniz.

F000101 Kontak grubu tagsmasi Yazilim hatasi veya iglemci arizasi Otomatik rutin testleri uygulatiniz.

F000221 PID Geri Beslemesi PID Geri Beslemesi P545 minimum | 1. P545 degerini degistiriniz.

minimum degerin altinda degerinin altinda 2. Geri besleme kazancini ayarlayiniz.

F000222 PID Geri Beslemesi PID Geri Beslemesi P544 1. P544 degerini degistiriniz.

maksimum degerin (izerinde | maksimum degerinin lGzerinde 2. Geri besleme kazancini ayarlayiniz.

F000450 BIST Testleri Basarisiz | Hata degeri 1. Inverter calisabilir ancak belirli

1 — Gug bolimune iligkin testlerin islevler duzgln bigimde
bazilari basarisiz gergeklestirilemeyebilir.

2 — Kumanda panosuna ilskin 2. Inverteri degistiriniz.
testlerin bazilari bagarisiz

4 — Fonksiyonel testlerin bazilari
basarisiz

8 — 10 modilu testlerinin bazilari
basarisiz. Yalnizca vektor

16 — Dahili Ram gl¢ beslemesi
testini yapmamisg

F000499 Ariza Uyarisi Ayrimi
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6. ARIZA ARAMA

Uluslararasi Ingilizce

Table 6-3 MICROMASTER 420 Uyari Kodlari
Ariza Kodu Tanimi Muhtemel Nedenleri Ariza Teghisi & Goziim Yontemi
A000501 AKim siniri 1. Motor giictinlin inverter glciine
uygun olup olmadigini kontrol
ediniz.

2. Kablo uzunlugu sinirlarinin asilip
asllimadigini kontrol ediniz.

3. Motor kablosu ve motorda, kisa devre
ve topraklama hatalari olup

olmadigini kontrol ediniz.

4. Motor parametrelerinin, kullanilan
motora uygun olup olmadigini
kontrol ediniz.

5. Statorun direncini kontrol ediniz.

6. Motor devri ylkselme siiresini arttiriniz.

7. Voltaj yikselme degerini azaltiniz.

8. Motorun rahat ¢alismasini

engelleyen bir unsur olup olmadigini
yada motorun asiri yiklenip

yuklenmedigini kontrol ediniz.

A000502 Vdc-maks Kontroldri Vdc-maks. Kontrol6ra aktiftir, motor

Aktif devri disme sireleri otomatik
olarak arttirir.

A000503 Dusik voltaj siniri Vdc-min. Kontroloru aktiftir.

A000504 inverterde asiri sicaklik | Inverter isi sogurma sicaklik siniri 1. Ortam sicaklignin dngdriilen sinirlar
aslimistir ve pals frekansinda dahilinde olup olmadigini kontrol ediniz.
ve/veya c¢ikis frekansinda 2. Yuk durumunu ve gérev ¢evrimini
azalmaya neden olmaktadir kontrol ediniz.
(parametrelendirmeye bagli olarak) | 3. Donanim ¢alisirken fanin dénip

dénmedigini kontrol ediniz..

A000505 inverter I°T Uyari seviyesi agiimigtir; Gorev cevriminin éngérilen sinirlar
parametrelendiriimis olmasi halinde | dahilinde olup olmadigini kontrol ediniz.
akim degeri azaltilacaktir.

A000506 inverter Gérev Cevrimi Gorev gevriminin ve sok yiklerinin
ongorilen sinirlar dahilinde olup
olmadigini kontrol ediniz.

A000511 Motorda asir sicaklik Motor asiri miktarda yiklenmistir. 1. Motorun termal stire sabitini kontrol

’T ediniz.

2. Motor I°T uyari seviyesi parametresini
kontrol ediniz.

A000530 Fanlardan biri Fan goérev yapmiyor. 1. Uyari maskelenebilir.

arizalanmigtir. 2. Fani degistiriniz.
A0006000 RTOS Asiri Calisma
Arizasi

A000700 Kumanda panosu (CB) | Kumanda panosuna 6zgii ariza Kumanda panosu (CB) Kullanim
uyarisi 1 — ayrintilar Kilavuzuna bagvurunuz
icin kumanda panosu
kilavuzuna bakiniz

A000701 Kumanda panosu (CB) | Kumanda panosuna 6zgl ariza Kumanda panosu (CB) Kullanim
uyarisi 2 — ayrintilar Kilavuzuna bagvurunuz
icin kumanda panosu
kilavuzuna bakiniz

A000702 Kumanda panosu (CB) | Kumanda panosuna 6zgi ariza Kumanda panosu (CB) Kullanim
uyarisi 3 — ayrintilar Kilavuzuna bagvurunuz
icin kumanda panosu
kilavuzuna bakiniz

A000703 Kumanda panosu (CB) | Kumanda panosuna 6zgl ariza Kumanda panosu (CB) Kullanim
uyarisi 4 — ayrintilar Kilavuzuna bagvurunuz
icin kumanda panosu
kilavuzuna bakiniz

A000704 Kumanda panosu (CB) | Kumanda panosuna 6zgl ariza Kumanda panosu (CB) Kullanim
uyarisi 5 — ayrintilar Kilavuzuna bagvurunuz
icin kumanda panosu
kilavuzuna bakiniz
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yoktur.

Ariza Kodu Tanimi Muhtemel Nedenleri Ariza Teshisi & G6ziim Yontemi
A000705 Kumanda panosu (CB) | Kumanda panosuna 6zgi ariza Kumanda panosu (CB) Kullanim
uyarisi 6 — ayrintilar Kilavuzuna bagvurunuz
icin kumanda panosu
kilavuzuna bakiniz
A000706 Kumanda panosu (CB) | Kumanda panosuna 6zgl ariza Kumanda panosu (CB) Kullanim
uyarisi 7 — ayrintilar Kilavuzuna bagvurunuz
icin kumanda panosu
kilavuzuna bakiniz
A000707 Kumanda panosu (CB) | Kumanda panosuna 6zgl ariza Kumanda panosu (CB) Kullanim
uyarisi 8 — ayrintilar Kilavuzuna bagvurunuz
icin kumanda panosu
kilavuzuna bakiniz
A000708 Kumanda panosu (CB) | Kumanda panosuna 6zgii ariza Kumanda panosu (CB) Kullanim
uyarisi 9 — ayrintilar Kilavuzuna bagvurunuz
icin kumanda panosu
kilavuzuna bakiniz
A000709 Kumanda panosu (CB) | Kumanda panosuna 6zgl ariza Kumanda panosu (CB) Kullanim
uyarisi 10 — ayrintilar Kilavuzuna bagvurunuz
icin kumanda panosu
kilavuzuna bakiniz
A000710 Kumanda panosu (CB) | Kumanda panosuyla (CB) iletisim Kumanda panosu (CB) Donanimini
iletisim hatasi kesilmistir. kontrol ediniz.
A000711 Kumanda panosu (CB) | Kumanda panosu (CB) konfigiirasyon Kumanda panosu (CB)
Konfigiirasyon Hatasi hatasi rapor etmektedir parametrelerini kontrol ediniz.
A000910 Vdc-max Kontrol6ru Vdc-max Kontroloru devreden inverter giris voltaji parametresini
devreden c¢ikariimistir. cikarimigtir. kontrol ediniz.
A000920 ADC parametreleri 1. ADC parametreleri ayni degere
dogru ayarlanmamistir. ayarlanmamalidir.

2. ADC’den okunan herhangi bir deger

muhtemelen hatali olacaktir.

Dizin 0: ¢ikis igin parametre ayar
konumlari esittir.

Dizin 1: giris icin parametre ayar
konumlari esittir.

Dizin 2: giris icin belirlenen parametre
ayar konumlari, ADC’nin
tipine uygun degildir.

A000921 DAC parametreleri 1. DAC parametreleri ayni degere
dogru ayarlanmamistir. ayarlanmamalidir.

2. DAC’den okunan herhangi bir deger

muhtemelen hatali olacaktir.

Dizin O: ¢ikis igin parametre ayar
konumlari esittir.

Dizin 1: giris icin parametre ayar
konumlari esittir.

Dizin 2: giris icin belirlenen parametre
ayar konumlari, DAC’nin
tipine uygun degildir.

A000922 inverter lizerinde yiik Normal yik kosullari

saglanamadigindan dolayi bazi
fonksiyonlar diizgiin sekilde
galigsmayabilir.
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7. MICROMASTER 420°NIN TEKNIK OZELLIKLERI

Uluslararasi Ingilizce

MICROMASTER 420’nin Teknik Ozellikleri

Tablo 7-1  MICROMASTER 420'nin Teknik Ozellikleri
230 V'luk Tek Fazli MICROMASTER inverterler (Yapilarinda A sinifi Filtre bulunur)
Siparis No. (SE6420-2AB) 11-2AA0 | 12-5AA0 | 13-7AA0 | 15-5AA0 [ 17-5AA0 | 21-1BA0 | 21-5BA0 | 22-2BA0 | 23-0CA0
Girig voltaji menzili 1AC 200V - 240V +10% -10%
Motor gikig giici kW (hp) 0.12(0.16) | 0.25(0.33) | 0.37 (0.5) | 0.55(0.75) | 0.75(1) | 1.1(1.5) | 15(2) | 2.2(3) 3(4)
Gikis KVA 04 0.7 1 1.3 1.7 24 3.2 4.6 6
Cikis Akimi Maks.. A 0.9 1.7 2.3 3 3.9 55 74 104 136
Girig Akimi A 2 4 55 75 9.9 14.4 19.6 26.4 355
Giris kablosunun Min. mm?2 (awg) 1(17) 25(13) 4(11) 6(9)
Girig kablosunun Maks. mm2 (awg) 2.5(13) 6 (9) 10 (7)
Gikis Kablosunun Min. mm2 (awg) 1(17) 1.5(15)
Gikis Kablosunun Maks. mm? (awg) 2.5(13) 6(9) 10 (7)
Boyutlar [g x y x d] mm (ing) 73x173x149 (2.87x6.81x5.87) 149x202x172 (5.87x7.95x6.77) 185%245x195
(7.28x9.65x7.68)
Agirlik kg (Ib) 1.2 (2.6) | 1.3(2.9) 3.3(7.3) | 3.6(7.9) 5.2 (11.4)

230 V'luk Ug Fazl MICROMASTER inverterler (Yapilarinda A Sinifi Filtre bulunur)

Siparig No. (6SE6420-2AC) 23-0CA0 | 24-0CA0 | 25-5CA0
Giris voltaji menzili 3AC 200V - 240V +10% -10%

Motor ¢ikis gicii kW (hp) 3(4) 4(5) 5.5(7.5)
Cikis KVA 6 7.7 9.6
Gikis akimi Maks. A 13.6 17.5 22
Girig akimi A 15.6 19.7 26.3
Girig kablosunun Min. mm2 (awg) 2.5(13) 25(13) 4(11)
Girig kablosunun Maks. mm2 (awg) 10 (7) 10(7) 10 (7)
Gikis kablosunun Min. mm?2 (awg) 1.5 (15) 25(13) 4(11)
Cikis kablosunun Maks. mm2 (awg) 10 (7) 10 (7) 10 (7)
Boyutlar [g x y x d] mm (ing) 185x245x195 (7.28x9.65x7.68)

Agiriik kg (Ib) 5.2 (11.4) | 5.7 (12.5) | 5.7 (12.5)

230 V'luk Tek/Ug Fazli MICROMASTER inverterler (Yapilarinda Filtre bulunmaz)

Siparis No. (6SE6420-2UC) 112080 | 12-5AA0 | 13-7AA0 | 15-5AA0 | 17-5AA0 | 21-1BA0 | 21-5BA0 | 22-2BA0 | 23-0CA0
Giris voltaji menzili 1/3AC 200V - 240V +10% -10%
Motor gikis gticii kKW (hp) 0.12(0.16) | 0.25(0.33) | 0.37(0.5) | 0.55(0.75) | 0.75(1) 1.1(1.5) 1.5(2) 22(3) 3(4)
Cikis KVA 0.4 0.7 1 1.3 1.7 24 32 46 6
Cikis Akimi Maks. A 0.9 1.7 2.3 3 39 55 74 10.4 13.6
Girig Akimi A 0.7 1.7 24 31 43 6.2 8.3 1.3 15.6
(21AC) (41AC) | (551AC) | (7.51AC) | (9.91AC) | (14.41AC) | (19.6 1AC) | (2641AC) | (35.51AC)
Giris kablosunun Min. mm?2 (awg) 1(17) 2.5(13)
Giris kablosunun Maks. Mm2 (awg) 25(13) | 6(9) 10 (7)
Gikis kablosunun Min. mm?2 (awg) 1(17) 1.5 (15)
Gikis kablosunun Maks. mm?2 (awg) 2.5(13) 6(9) 10 (7)
Boyutlar [g x y x d] mm (ing) 73x173x149 (2.87x6.81x5.87) 149x202x172 (5.87x7.95x6.77) 185x245x195
(7.28x9.65x7.68)
Agirlik kg (Ib) 1.2(2.6) 2.9(6.4) | 2.9(6.4) | 3.1(6.8) | 52(114)
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230 V'luk Ug Fazli MICROMASTER inverterler (Yapilarinda Filtre bulunmaz)

Siparis No. (6SE6420-2UC)

24-0CA0

25-5CA0

Giris voltaji menzili

3AC 200V - 240V +10% -10%

Motor ¢ikis glici kW (hp) 4(5) 5.5(7.5)
Cikis KVA 7.7 9.6
Gikis Akimi Maks. A 175 22
Girig Akimi A 19.7 26.3
Girig kablosunun Min. mm2 (awg) 2.5(13) 4(11)
Girig kablosunun Maks. mm2 (awg) 10 (7) 10(7)
Gikis kablosunun Min. mm?2 (awg) 25(13) 4(11)
Gikis kablosunun Maks. mm2 (awg) 10 (7) 10 (7)

Boyutlar [g x y x d] mm (ing)

185x245x195 (7.28x9.65x7.68)

185x245x195 (7.28x9.65x7.68)

Agirlik kg (Ib)

55 (12.1)

5.5 (12.1)

400 V'luk Ug Fazli MICROMASTER inverterler (Yapilarinda A Sinifi Filtre bulunur)

Siparis No. (6SE6420-2AD) 22-2BA0 | 23-0BA0 | 240BA0 | 255CA0 | 27-5CA0 [  31-1CA0
Giris voltaji menzili 3AC 380V - 480V +10% -10%
Motor gikis giicii kW (hp) 22(3) 3(4) 4 (5) 55(7.5) 7.5(10) 11 (15)
Cikis KVA 45 59 78 10.1 14 19.8
Cikis Akimi Maks. A 59 77 10.2 13.2 18.4 26
Giris Akimi A 75 10 12.8 17.3 231 338
Giris kablosunun Min. mm? (awg) 1(17) 1(17) 1.5 (15) 2.5(13) 4(11) 6(9)
Girig kablosunun Maks. mm2 (awg) 6(9) 10 (7)
Gikis kablosunun Min. mm? (awg) 1(17) 1508 | 25013 | 4m)
Gikis kablosunun Maks. mm2 (awg) 6 (9) 10 (7)
Boyutlar [g x y x d] mm (inches) 149x202x172 (5.87x7.95x6.77) 185x245x195 (7.28x9.65x7.68)
Agtritk kg (Ibs) 3168 | 3303 | 3309 54(119) | s7(125) | 57(125)
400 V'luk Ug Fazli MICROMASTER inverterler (Yapilarinda Filtre bulunur)
Siparis No. (6SE6420-2UD) 13- 15- 17- 21- 21- 22 23- 24- 25- 27- 31-
TAAO | 5AA0 | 5AA0 | 1AA0 | 5AA0 | 2BAO0 | O0BAO | OBAO | 5CA0 | 5CA 1CA
Giris voltaji menzi 3AC 380V - 480V +10% -10%
Motor ikis giicii KW (hp) 037 1 085 | o751 [11015)| 150 | 220) | 3@) | 46) |55(75) | 75(10)| 11(15)
05 | (0.75)
Cikis KVA 0.9 1.2 1.6 23 3 45 59 7.8 10.1 14 19.8
Gikis Akimi Maks. A 1.2 16 2.1 3 4 59 77 10.2 13.2 18.4 26
Girig Akimi A 16 2.1 238 4.2 58 75 10 12.8 17.3 231 338
Giris kablosunun Min. mm?2 (awg) 1(17) 15(15) | 25(13) | 4(11) 6 (9)
Girig kablosunun Maks. mm? (awg) 25(13) 6(9) 10 (7)
Gikis kablosunun Min. mm?2 (awg) 1(17) 1.5 (15) | 2.5(13) | 4(11)
Gikis kablosunun Maks. mm2 (awg) 25(13) 6 (9) 10 (7)
o2y e P s ol
Agriik kg (Ibs) 13(29) 31(6.8) | 33(7.3) | 33(7.3) (151'_24) (15;?1) (152'?1)
Notlar
a) 4 kutuplu Siemens motor
b) 3 kW 230 V’luk Gnitenin, tek fazli besleme hatti ile galisabilmesi igin harici bir sok
bobini (6rnegdin 4EM6100-3CB) ve 30 A’lik bir ana sebeke sigortasina ihtiyag vardir.
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Tablo 7-2

MICROMASTER Performans Degerleri

Vasif

Ozellik

Ana Besleme Sebekesi Voltaji

200ila 240V £10% 1AC
200ila 240V +10% 3AC
380ila 480 V £ 10% 3AC

Gug Degerleri

200ila240V +10% 1AC
200ila 240V +10% 3AC
380ila 480 V £ 10% 3AC

0.12kW — 3.0 kW
0.12kW — 5.5 kW
0.37kW - 11.0 kW

Boyutlar (Salmastra plakasi
yokken)

FSA [W*H*D] FSB [W*H*D] FSC [W*H*D]
mm (ing) mm (ing) mm (ing)
73 173 149 149 202 172 185 245 195
(2.87) | (6.81) | (5.87) | (5.87) | (7.95) | (6.77) | (7.28) | (9.65) | (7.68)

Koruma seviyesi

1P20

Sicaklik Menzili -10°C to +50°C

Depolama Sicakligi -40°C to +70°C

Nem 95% RH — yodunlagsmayan

Calisma Rakimi Anma degerini distrme islemi uygulanmaksizin deniz seviyesinden

1000m yUksege kadar

Kontrol yéntemi

Dogrusal V/f ; ikinci dereceden V/f; Aki Akim Kontrolii (FCC)

Asiri Yuk Kabiliyeti

60 saniye sureyle nominal ¢ikis akimi *1.5 (her 300 saniyede bir)

Elektro Manyetik Uyumluluk

EN55011 Sinif A ya da B’ye uygun istege bagh EMC filtreleri, ayni
zamanda Dahili A Sinifi filtreler de temin edilebilir

Koruma ozellikleri

Dusuk voltaj, Asiri Voltaj, Topraklama Hatalari, Kisa Devre, Durmay!i
Onleme, Kilittenmis Rotor, Motorda Asiri Isinma, inverterde Asiri Isinma

Giris Frekansi

47 ila 63 Hz

Ayar noktasi ¢ozme degerleri

0.01Hz Sayisal, 0.01 Hz Seri, 10 bit Analog

Agma-kapama frekansi

2kHz ila 16kHz (2kHz basamaklar halinde)

Sayisal Girigler

3 adet programlanabilen yalitilmis giris, aktif yiksek/aktif distk olarak
segilebilir (PNP/NPN)

Sabit frekanslar

7 adet programlanabilen frekans

Atlama frekanslari

4 adet programlanabilen frekans

Roéle ¢ikislar

1 adet programlanabilen 30V DC / 5A (rezistif), 250V AC 2A (rezistif)

Analog Girig

Ayar noktasi veya Pl geri besleme sinyali i¢in kullanilan 1 adet (0/2 ila
10V).

Analogue Cikis

Programlanabilen 1 adet (0/4 ila 20mA)

Seri Arabirim RS-232 ve RS-485
Tasarim/imalat ISO 9001’e uygun
Standartlar UL, cUL, CE, C-tick
CE Amblemli EC Algak Gerilim Yonergesi 73/23/EEC
ve Elektro Manyetik Uyumluluk Yénergesi 89/336/EEC kosullarini karsilar
Glg faktori >0.7

inverter verimi

% 96 ila 97

Yigilma Akimi

Nominal giris akimindan diisuk

Frenleme

DC frenleme, bilesik frenleme
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8. ILAVE BILGILER Uluslararasi ingilizce

llave Bilgiler

Bu Bolum asagida belirtilen konulari kapsamaktadir:

ilave bilgiler.

8.1  Istede bagl OZEIKIEr .............coovieeeeeeeeeeeeeee et 106
8.2  Elektro Manyetik Uyumluluk (EMC)........ooiiiiiiiiiieiee e 106
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Notlar

e MICROMASTER inverterler, yalnizca profesyonel uygulamalara yonelik olarak
tasarlanmistirlar. Bundan dolayi, EN 61000-3-2 harmonik emisyonlar sartnamesinin
kapsamina girmemektedirler.

o Filtreler takili konumdayken maksimum ana besleme sebeke voltaji 460V’dur.

8.1 istege bagh dzellikler

MICROMASTER MM420 inverteriniz igin asagidaki aksesuarlarin istege bagli olarak temin
edilmeleri mimkindir. Daha ayrintili bilgi icin lGtfen Referans Kilavuzuna bagvurunuz ya da
yardima ihtiya¢ duydugunuz takdirde, lokal Siemens satis birosuna ugrayiniz.

e ilave RFI bastirma filtresi

e Btin diller igin Agik Metin Ekrani (AOP)

e PROFIBUS modiili (PRO)

o PC vasitasiyla kontrol i¢in Calistirma Monitéra yazilimi

e Cikis ve hat sok bobinleri

o |P20 (NEMA 1) Aksesuar Takimi (Sadece Cergeve Ebadi A igin)

8.2 Elektro Manyetik Uyumluluk (EMC)

Tam yapisal bir fonksiyon yapan ve son kullanici igin tasarlanan tek bir tnite olarak
pazara ¢ikarilan elektrikli cihazlari Ureten bitlin imalatgi firmalar ve montaj firmalari,
EEC/89/336 EMC yonergesine uymak zorundadirlar.

imalatci ve montaj firmalarinin uymalari gereken 3 yon vardir :

Firma Onay!

imalatgi firmanin beyanatina gére cihazin kullanilmak uzere tasarlanmis oldugu elektriki
ortama iliskin Avrupa Standartlarina uygunluk saglanmigtir. Imalat¢i firmanin beyanatina
sadece resmi olarak Avrupa Birli§i Resmi Yayininda yer alan standartlar dahildir.

Teknik Yapi Dosyasi

Cihazin EMC karakteristiklerine uygunlugunu agiklayan bir teknik yapi dosyasinin
hazirlanmasi mimkindur. Bu dosya, uygun bir Avrupa yonetim organizasyonu tarafindan
tasdik edilen “Yetkili Bir Merci” tarafindan onaylanmalidir. Bu yaklasim, hala hazirlik
asamasinda olan standartlarin kullanimina olanak tanimaktadir.

EC Tipi Tetkik Sertifikasi

Bu yaklasim, sadece radyo iletisimi yapilan cihazlar igin gecerlidir. Bélim 2°de yer alan
Onerilere uygun sekilde tesis edildikleri takdirde bitiin MICROMASTER (unitelerinin EMC
yénergesine uygunlugu onaylanmistir.
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Asagida detaylari verildigi izere EMC performansinin tg¢ sinifi bulunmaktadir

Sinif 1: Genel Endiistriyel igletim

ikinci Galisma (Endiistriyel) ve Kisith Dagitim Ortaminda kullanim igin Gug Tahrik
Sistemleri EN 68100-3 EMC’ye iligkin Uriin Standardina uygunluk.

Tablo 8-1  Sinif 1 — Genel Endiistriyel isletim

EMC Kavrami Standart Seviye

Emisyonlar:

Yayilan Emisyonlar EN 55011 Seviye A1

iletilen Emisyonlar EN 68100-3 Sinirlar Tetkik edilmektedir

Muafiyet

Elektrostatik Bosalma EN 61000-4-2 8 kV’lik hava desarji

Yaylhm Paraziti EN 61000-4-4 2 kV’lik gui¢ kablolari, 1 kV’hik
kontrol

Radyo Frekansi Elektro Manyetik Saha IEC 1000-4-3 26-1000 MHz, 10 V/m

Sinif 2: Filtrelenmis Endiistriyel isletim

Bu performans seviyesi, imalat¢i firmanin/montaj firmasinin, kendi cihazlarinin, gig¢ tahrik
sistemlerinin EMC performans karakteristiklerine istinaden endustriyel ortama iliskin EMC
yobnergesine uygunlugunu onaylamalarina olanak tanir. Performans sinirlari, Genel
endustriyel Emisyonlar ve Muafiyet Standartlari EN 50081-2 ve EN 50082-2'de belirtildigi

gibidir.
Tablo 8-2  Sinif 2 — Filtrelenmis Enddistriyel isletim
EMC Kavrami Standart Seviye
Emisyonlar:
Yayilan Emisyonlar EN 55011 Seviye A1
iletilen Emisyonlar EN 55011 Seviye A1
Muafiyet:
Besleme Voltajinda Bozulma IEC 1000-2-4 (1993)
Voltaj dalgalanmalari, manyetik egimler, IEC 1000-2-1
Dengesizlik, Frekans degisimleri
Manyetik Alanlar EN 61000-4-8 50 Hz, 30 A/m
Elektrostatik Bosalma EN 61000-4-2 8 kV’lik hava desar;ji
Yaylim Paraziti EN 61000-4-4 2 kV glg kablolari, 2 kV’lik kontrol
Radyo Frekansi Elektro Manyetik Saha, ENV 50 140 80-1000 MHz, 10 V/m, 80% AM,
genlik modulasyonu guc ve sinyal hatlar
Radyo Frekansi Elektro Manyetik, ENV 50 204 900 MHz, 10 V/m 50% gorev

Sahasi, pals modilasyonu

¢evrimi, 200 Hz tekrarlama hizi
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Sinif 3: Filtrelenmis isletim- Konut alanlar, ticari ve hafif endiistri

Bu performans seviyesi, imalat¢i firmanin/montaj firmasinin, kendi cihazlarinin, gli¢ tahrik
sistemlerinin EMC performans karakteristiklerine istinaden konut alanlari, ticari ve hafif
endustriyel ortama iliskin EMC ydnergesine uygunlugunu onaylamalarina olanak tanir.
Performans sinirlari, Genel Emisyon ve Muafiyet Standartlari EN 50081-1 ve EN 50082-

1’de belirtildigi gibidir.

Tablo 8-3  Sinif 3 — Konut Alanlari, Ticari ve Hafif Endistri igin Filtrelenmis igletim

pals moduilasyonu

EMC Kavrami Standart Seviye

Emisyonlar

Yayilan Emisyonlar * EN 55011 Seviye B

iletilen Emisyonlar EN 55011 Seviye B

Muafiyet :

Besleme Voltajinda Bozulma IEC 1000-2-4 (1993)

Voltaj dalgalanmalari, manyetik egimler, IEC 1000-2-1

Dengesizlik, Frekans degdisimleri

Manyetik Alanlar EN 61000-4-8 50 Hz, 30 A/m

Elektrostatik Bosalma EN 61000-4-2 8 kV’lik hava desarji

Yayhm Paraziti EN 61000-4-4 2 kV'lik gu¢ kablolari, 2 kV’lIik
kontrol

Radyo Frekansi Elektro Manyetik saha, ENV 50 140 80-1000 MHz, 10 V/m, 80% AM,

genlik modulasyonu glg ve sinyal hatlari

Radyo Frekansi Elektro Manyetik Sahasi, [ENV 50 204 900 MHz, 10 V/m 50% g0rev

¢evrimi, 200 Hz tekrarlama hizi

* Bu sinirlar, inverterin metalik bir salt donanim muhafazasi igine dogru sekilde monte edilmesine baglidir.
Inverter muhafaza igine yerlestiriimedigi takdirde belirtilen sinir degerlerinin karsilanmasi mimkun olmaz.

Notlar

e Bu performans seviyelerini elde edebilmek igin, varsayilan agma-kapama frekansini
asmamali ve 25 m’den daha uzun kablolar kullanmamalisiniz.

¢ MICROMASTER inverterler, yalnizca profesyonel uygulamalar i¢in
tasarlanmiglardir ve bu nedenle, EN 61000-3-2 harmonik emisyonlar sartnamesinin
kapsamina girmemektedirler.

o Filtreler takill konumdayken maksimum ana sebeke besleme voltaji, 460V dur.

MICROMASTER 420 Caligtirma Talimatlari
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8. ILAVE BILGILER Uluslararasi ingilizce

Tablo 8-4  Uyumluluk Tablosu

Model Notlar

Sinif 1 — Genel Endiistriyel

6SE6420-2U***-**A0 Filtrelenmemig Uniteler, tim voltajlar ve glgler.

Sinif 2 — Filtrelenmis Endiistriyel

6SE6420-2A***-**A0 Cihazin yapisinda bulunan A Sinifi filtrelere sahip batin Uniteler

6SE6420-2A**-**AQ ile birlikte | Harici tip A Sinifi kontak satihli filtrelere sahip gergceve ebadi A olan
6SE6400-2FA00-6AD0 400-480 V’luk Uniteler

Sinif 3 — Konut alanlari, ticari ve hafif endiistri icin filtrelenmis

6SE6420-2U***-**A0 ile birlikte | Harici tip B sinifi kontak satihli filtrelere sahip filtrelenmemisg
6SE6400-2FBO*-***Q Uniteler.

* Herhangi bir degerin mimkin oldugunu ifade eder.
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8. ILAVE BILGILER Uluslararasi ingilizce
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ingilizce

EKA

A — Operator Panosunun degistirilmesi

113
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EKA Uluslararasi Ingilizce
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EKB Uluslararasi Ingilizce

B — Cerceve Ebadi A Olan Kapaklarin Sokulmesi
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EKB Uluslararasi Ingilizce
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EKC Uluslararasi ingilizce

C — Cerceve Ebatlan B ve C Olan Kapaklarin
Sokulmesi

B e I\
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EKC Uluslararasi ingilizce
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EKD Uluslararasi ingilizce

D — Cerceve Ebadi A Olan‘Y’ Bagliginin Sokulmesi
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EKD Uluslararasi ingilizce
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EKE Uluslararasi Ingilizce

E — Cerceve Ebatlar B ve C Olan ‘Y’ Bagliginin
Sokulmesi
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EKE Uluslararasi Ingilizce
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EKF

Uluslararasi Ingilizce

F — Kullanici Parametre Ayarlari

Lutfen parametre ayar konumlarinizi agagidaki tabloya giriniz.

Tablo E-1  Kullanici Parametre Ayar Konumlari
Parametre Kullanici |Varsayilan Parametre Kullanici |Varsayilan Parametre Kullanici |Varsayilan
Numarasi Ayar Ayar Numarasi Ayar Ayar Numarasi Ayar Ayar
Konumu | Konumlari Konumu | Konumlari Konumu | Konumlari
r0000 - r0774 - P1300 1
r0002 - PO777 0 P1310 50
P0003 1 P0778 0 P1311 0
P0004 21 P0779 100 P1312 0
P0010 0 P0780 20 P1333 10
r0018 - P0781 0 P1335 0
r0021 - P0918 3 P1336 250
r0025 - P0927 15 P1800 4
r0026 - r0947i0 - P1820 0
r0027 - r0947.i1 - P1910 0
r0034 - r0947i2 - r1912 -
r0039 - r0947.i3 - P2000 50
P0040 0 r0947i4 - P2010i 0 6
r0052 - r0947i5 - P2010.i 1 6
r0053 - r0947i6 - P2011i0 0
r0056 - r0947i7 - P2011i 1 0
P0100 0 P0970 0 r2110i 0 -
r0206 - P1000 2 r2110i 1 -
r0207 - P1001 0 r2110i2 -
r0208 - P1002 5 r2110i3 -
P0300 1 P1003 10 r2197 -
P0304 e P1004 15 P2200 0
P0305 el P1005 20 P2201 0
P0307 e P1006 25 P2202 10
P0308 0 P1007 30 P2203 20
P0309 0 P1016 1 P2204 30
P0310 50 P1017 1 P2205 40
P0311 0 P1018 1 P2206 50
P0335 0 P1031 0 P2207 60
P0340 0 P1040 5 P2216 1
P0350 e P1058 5 P2217 1
P0611 100 P1059 5 P2218 1
P0614 100 P1060 10 r2224 -
P0640 150 P1061 10 P2231 0
P0700 2 P1080 0 P2240 10
P0701 1 P1082 50 r2250 -
P0702 12 P1120 10 P2253 0
P0703 9 P1121 10 P2257 1
P0704 0 P1130 0 P2258 1
r0722 - P1131 0 r2260 -
P0731 52:3 P1132 0 P2264 755
r0752 - P1133 0 P2265 0
r0754 - P1134 0 r2266 -
r0755 - P1200 0 P2271 0
P0756 0 P1210 1 r2272 -
P0757 0 P1215 0 r2273 -
P0758 0 P1216 1 P2280 3
P0759 10 P1217 1 P2285 0
P0760 100 P1232 100 P2291 100
P0761 0 P1233 0 P2292 0
PO771 21 P1236 0 r2294 -
P3900 0
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EKF Uluslararasi Ingilizce
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EKG

Uluslararasi Ingilizce

G - Uygulanabilen Standartlar

C€

I:IIS

LISTED

Avrupa Algak Gerilim Yonergesi

MICROMASTER (rin yelpazesi, 98/68/EEC tarafindan degistiriimis haliyle Diuslk
Voltaj Yénergesi 73/23/EEC tarafindan belirtilen kosullari kargilamaktadir.Unitelerin,
asagidaki standartlara uygun oldugu onaylanmistir:
EN 60146-1-1 Yari iletken inverterler — Genel sartlar ve hat degisimli

inverterler
EN 60204-1 Makinenin emniyeti — Makinenin elektrik donanimi

Avrupa Makine Direktifi

MICROMASTER inverter Uriin serileri, Makine Direktifinin kapsamina girmemektedir.
Buna karsin, urlnlerin tipik bir makine uygulamasinda kullaniimasi durumunda temel
Saglik&Gilvenlik Sartlarina uygunlug tam olarak degerlendirilmistir. Arzu edildiginde
firma bildirisinin temin edilmesi mimkundur.

Avrupa EMC Yonergesi

Bu kilavuzda agiklanan tavsiyelere gore tesis edildigi takdirde MICROMASTER, Gig
Tahrik Sistemleri EN61800-3 icin EMC Ydnergesi tarafindan belirtilen bitin sartlari
karsilamaktadir.

Underwriters Laboratories(Amerikadaki Onay Mercii)

1. Kirlilik derecesi 2'de kullanim igin UL veCUL LISTESINE DAHIL EDILMIS GUC
DONUSTURME DONANIMI 5B33.

1ISO 9001

Siemens plc ISO 9001 kosullarini karsilayan bir kalite yonetim sistemini isletmektedir.
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EKG Uluslararasi Ingilizce
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EKH

Uluslararasi ingilizce

H — Kisaltmalarin Listesi

AOP
AC
Bl
BO
BOP
DC
Cl
co
EEC
ELCB
EMC
EMI
FCC
FCL
IGBT
LCD
LED
PI
PLC
PTC
RCCB
RCD
RPM
SDP

Geligtirilmis Operatér Panosu
Alternatif Akim

Binector Girisi

Binector Cikisi

Ana Operatdr Panosu

Dogru Akim

Konnektor Girigi

Konnektor Cikisi

Avrupa Ekonomik Birligi
Topraklama Kacgagi Devre Kiricisi
Elektro Manyetik Uyumluluk
Elektro Manyetik Parazit

Aki Akim Kontroli

Hizli Akim Sinirlamasi

Yalitilmis iki Kutuplu Gegit Transistori
Likit Kristal Ekran

Isik Yayan Diyot

Orantili ve Bitlnlesik
Programlanabilen Mantik Kontrolori
Pozitif Sicaklik Katsayisi

Artik Akim Devre Kesicisi

Artik Akim Cihazi

Dakikadaki Devir Adedi (dev./dak.)

Standart Ekran Panosu
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EKH Uluslararasi ingilizce
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Kurulum

Bir depolama periyodundan sonra - 18
Kullanim amac1 - 6
Inverter

Blok semasi - 36

Uzun kablolar
ile galisma - 22
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Temel karakteristikler - 16
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MICROMASTER 420
Uygulanabilen segenekler - 106
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Isletme
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Kullanici ayar konumlari - 121

Performans karakteristikleri - 16

Gii¢ besleme ve motor baglantilari - 22
Tek faz - 23

129



Giig besleme ve motor terminalleri'ne T
erigim saglamak - 22

Gii¢ besleme baglantilar1 - 22 Sicaklik- 19
Koruma karakteristikleri - 16 Ariza Arama - 93
Q U
Kalifiye personel - 6 Topraklanmamis (IT) kaynaklar
igletim - 21
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Artik Akim Cihazi
Isletim - 21 Titresim - 19
S \%4
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Caligsma durumu Gosterge Panosu Tanimlar - 6
BOP ile varsayilan ayar konumlari - 30 Sokme & kullanim dig1 birakma - 9
SDP ile isletim - 29 Genel hususlar - 7
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MICROMASTER 420 Caligtirma Talimatlari 130

6SE6400-5AA00-0BPO



Teklifler ve /veya Duzeltmeler

Kime: Teknik DokUmantasyon
Yoneticisi

Siemens Otomasyon & Tahrik
Donanimlari

Siemens plc

Automation & Drives

Varey Road, Congleton, CW12 1PH
Faks: +44 (0)1260 283603

Email: Technical.documentation@con.siemens.co.uk

Teklifler

Diizeltmeler

Yayin /Kullanim Kilavuzu igin:

MICROMASTER 420

Kullanici Dokimani

Kimden
Ad:

Sirket/Hizmet BOIUmU
Adres:

Calistirma Talimatlari

Siparis Numarasi.:6SE6400-5AA00-0BP0
Yayin Tarihi: ~ Serbest Dagitim

Telefon: /

Telefax: /

Bu yayini okurken basim hatalariyla
karsilastiginiz takdirde, lttfen bu sayfayi
kullanarak firmamiza bilgi veriniz.

Gelistirmeye yonelik tekliflere firmamiz
her zaman agiktir.
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UNITELERIN GORUNUMU Uluslararasi Ingilizce

Unitenin Gériiniimii Cerceve Ebadi A Cerceve EbadiB & C

Standart Ekran Panosu
Takil Durumda

Gug Terminali
Baglantilari

Kumanda Terminali
Baglantilari

‘Y Basligina“Erisim
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UNITELERIN GORUNUMU Uluslararasi ingilizce

Siparis Numarasi
*6SE6400-5AA00-0BPO*
Cizim Numarasi

*G85139-K1790-U201-A1*
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